Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.01.02.04

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét zg@anych z
rozbiorky elementow drogi w ramach budowy ul. E. Orzeszkow@jiatymstoku na diugai 346,35 m na odcinku
jak nizej:

- km 0+000 do km 0+346,35 =346,35m

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakardent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu aligacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotyeazbidrki elementdw drég (roboty przygotowawdezdyejmu:
a) rozebranie istniegej podbudowy z kruszywa naturalnego

b) rozebranie istniggej nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych

c) rozebranie istniggej nawierzchni z brukowca

d) rozebranie istniggej nawierzchni z klinkieru drogowego

€) rozebranie istniggej nawierzchni chodnikow z phyt betonowych

f)  rozebranie istniegej nawierzchni z kostki brukowej betonowej

g) rozebranie istniggej nawierzchni chodnikow z kostki brukowej betwep

h) rozebranie istniggej nawierzchni z phyt drogowych parkingowychssitdatnych zbrojonych
i)  rozebranie kragznikow betonowych

i)  rozebranie obrzg betonowych

K) rozebranie odbojnicy plastikowej

[)  rozebranie rusztu odwodnienia liniowego

m) rozebranie stupkéw do znakéw drogowych

n) zdjcie tarcz znakéw drogowych

0) rozebranie fawy betonowej pod kegwiki

p) wywiezienie elementéw z rozbiorki do miejsca wtgliji.

Zakres robot rozbiorkowych pokryweaesi zakresami wykonania nowych nawierzchni utwargzbrw ramach
budowy ul. E. Orzeszkowej w Biatymstoku jak w pktl n/n ST. Zakres robét zostat pokazany na planie
sytuacyjnym projektu drogowego.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambglanymi w ST
D.M.00.00.00 ,WWymagania ogoine”.

1.5.  Ogo6lne warunki dotycace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jglkioh wykonania oraz za zgodaa dokumentagjprojektov, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Wymagania ogdine datyerobdt podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdine

2. MATERIALY

Materiaty nie przeznaczone do ponownego wbudowdeiez nadajce sé do wykorzystania Wykonawca
przekae Inwestorowi i zlay w miejscu przez niego wskazanym.

Pozostate elementy z rozbidrek staje wiasndcia Wykonawcy i powinny by usungte z terenu budowy i
zutylizowane na jego koszt.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycice spratu
Wymagania ogéine dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2.  Sprat do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementéw drég natg zastosowa sprzt podany pordej, lub
inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

- spycharki,

- koparki,

- tadowarki,

- samochody ezarowe,

—  pity mechaniczne,

— frezarka do nawierzchni drogowych,

- mioty pneumatyczne,

Drobne roboty miana wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych edezpomochiczych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayitne”.

4.2.  Transport materiatdw z rozbiorki

Materiaty z rozbiorki naley przewozt transportem samochodowym na miejsce wskazane ipizewera, uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru lub miejsce wyznaczone przésoidyve Robot. Wykonawca zapewni sukcesywny odwéz maieriat
gruzu z rozbiorki. Sposob gospodarki materiataryskanymi z rozbidrek istniglych nawierzchni i ugelzeh drogowych zostat
okrelony w punkcie 5 niniejszej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  0Ogdlne zasady wykonywania rob6t
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.M000 ,\Wymagania ogolne”.

5.2.  Wykonanie rozbiérki

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujusuneécie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektows, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagyjiventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor
Nadzoru mae polecté Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie &kmsy
przewidziany odzysk materiatow.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosoema frezarek drogowych, nalespeint warunki
okreslone w ST D.05.03.11 ,Frezowanie nawierzchni asfaitch na zimno” .

Po dokonaniu rozbiorek oceny stanu materiatu 2Gditd zakwalifikowania materiatu do ponownego wowania dokona
Inspektor Nadzoru, onA&vyznaczy powierzchnie na ktdrych mpstvbudowanie materiatdw z rozbidrek.

Wszystkie pozostate elementy pochgaiz z rozbidrki przechodza wtasné¢ wykonawcy robot, ktory
powinien je wywié¢ i zagospodarowawe wlasnym zakresie. W przypadku wywozu odpaddéwrysypisko
koszty korzystania z wysypiskad# utylizacji odpadow obeaiaja Wykonawe Robét.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéwny w SST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy drogi nagleg s do powtdrnego wykorzystania powinny¢hysuwane bez powodowanisedbych
uszkodza.

Uzyskany gruz, bezyteczne elementy i materialy z rozbiorki, nadajsé do wykorzystania natg odwiez¢ z terenu budowy,
przy czym:

- elementy betonowe pochade z rozbidrek w miejsce wyznaczone przez Wykop&ebot.
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Ewentualne doty (wykopy) natg wypetni, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo
terenu i zagsci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi selnoglowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania” .

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaé@ robot podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakoi robot polega na sprawdzeniu kompléthavykonanych rob6t rozbidrkowych oraz sprawdzetipnia
uszkodzenia elementdw nagigich st do powtdrnego wykorzystania.

Zag;szczenie gruntu wypelnigiego doty po usugtych elementach powinno spethiadpowiednie wymagania oklene w
PN-S-02205.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@QWEmMagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg robét zwizanych z rozbiork elementow drégasjednostki wskazane w kosztorysach i
przedmiarach

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@QMG/magania ogoline”.

8.2. Sposéb odbioru robo6t

Roboty obgte niniejsa ST obejmu:

— odbiér rob6t zanikagcych i ulegajcych zakryciu,

- odbiér ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Vgamia ogdine”.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platné¢ za jednostk obmiarovd robét (pkt. 7.2) zostanie dokonana na podstawiganb i oceny jakéi robdt w oparciu o
pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuije:

- oznakowanie robot

— wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiorki,

— rozebranie elementéw drog

— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorkiglu ponownego jejaycia, z utaeniem na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki misplatnych do ponownego wbudowania w miejsce wyznmacprzez
Wykonawe Robdt,

- ew. przestawienie wskazanych w dokumentacji eleévent

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbidrki;
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- wyréwnanie, upogdkowanie i rekultywacja miejsca wytadunku mateviekozbidrki, o ile zachodzi taka potrzeba,
— optlaty za aytkowanie wysypiska lub opfaty z tytutu zanieczysmiasrodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ygimia i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieanibigezagszczenia gruntu.
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