Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.01.01.01

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zgdanych z wykonaniem
odtworzenia osi trasy i jej punktow wysckmowych oraz pomiaréw powykonawczych ramach budowy
ul. E. Orzeszkowej w Biatymstoku na dhigd346,35 m na odcinku jakaey:

- km 0+000 do km 0+346,35 =346,35 m

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ST dayzasad prowadzenia robot m@jch na celu wytyczenie

powierzchni terenu pod wdzenia komunikacyjne oraz wykonanie inwentaryzaofiwykonawczej -

wytyczenie osi trasy i punktéw wysadaowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygiinych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgétiowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrotka przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazopoczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zamjgge aktualne informacje o
przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogoélnogeagnafch oraz elementdéw ewidencji i budynkdw,
a take sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okienia @ zgodne z obowrujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjapodanymi w

ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5.  Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawtca robo6t jest odpowiedzialny za jakarykonanych robét oraz za ich zgoéthn dokumentagjprojektovs, ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogolne dotycce materiatdw
Wymagania ogdlne dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagapide”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trgsyriktow wysokéciowych oraz wykonania pomiaréw powykonawczych
SN

- slupki betonowe,

- paleipaliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- plytki betonowe z krzsem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,
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- repery metalowe - jako znaki wysékiowe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartografigzm

badZ inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzor

Do utrwalenia punktow gtownych nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diégookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone goanig robot

ziemnych, w ssiedztwie punktow zatamania trasy, powinny érfieednic; od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5
do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn

okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadgj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od

0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogdélne dotygize sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

3.2. Sprzt do odtworzenia trasy | punktdw wysokdéciowych oraz pomiaréw powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktow wysagkmwych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawezdgzy stosowé odpowiedni
sprzt geodezyjny :

- teodolity lub tachimetry,

-  niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taémy stalowe, szpilki,

lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do prac abliczeniowo - kameralnych riglstosowa sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysckevych oraz pomiaréw powykonawczych powinien gwianaa
uzyskanie wymaganej doktadoiprzy pracach pomiarowych, jak i przy opracowemlartograficznych.

4. TRANSPORT

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Prace pomiarowe powinny &wykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez
osoby posiadare odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Daneydaice osnowy geodezyjnej poziomej i
wysokdaciowej oraz punktow granicznych nayepobra& z Powiatowego €@odka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej (zgodnie z obogaujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kaetbgzne — tylko
jednostka wykonawstwa geodezyjnegozmagtaszéroboty i pobiera materiaty z PODGIK).

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #ig si¢
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inspektora Nadzoru .
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, igjace z rénic rzdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostagwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzmmoacza,ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznattize czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywigo zostan zniszczone przez Wykonawc
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swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powlydyoprzedzone uzyskaniemaanlka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pédmiu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (pozionwgsokaciowej) oraz 0 mapie
zasadniczej i ewidencji gruntow.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diavigtowe] realizacji robét nalea do obowazkow
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych dsasy i punktow wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty giéwne powinmy¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowgzane do punktéw pomocniczych, padoych poza granic
robét ziemnych.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi odcinka
drogowego , a tale przy kadym obiekcie inynierskim.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem placu i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty statle na stabilnych, istnieych budowlach
wzdhwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repanbocze naley zatary¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosyg niwelacg podwdjrs w nawizaniu do reperéw gatwowych. Repery robocze
powinny by wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radnej.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie trasy naky wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Diugos¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej

od charakterystyki terenu i uksztattowania traggzlnie rzadziej siico 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @Syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm . Rezdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1cm w
stosunku do rgdnych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie rigierzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowychlcbe stalowych. Usugcie

ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczag Wgkonawca robét zagdi je odpowiednimi znakami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza gragimbot.

5.4.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzsde krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumergapjojektova oraz w miejscach wymagajch uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachcemddwanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia kragtizi nasypow i wykopow halg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy aglstosowa w
przypadku nasypow o wysakbprzekraczapej 1 m oraz wykopdw gbszych ri 1 m. Odlegiét miedzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasyaivefy Odlegié¢ ta co najmniej powinna odpowigda
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utimgac wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnysiokuimentagj
projektov.

5.5.  Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyzngcpanktow granicznych kragzi pasa drogowego na styku z
dziatkami gsiadugcymi z pasem drogowym (okfenie granicy robot). Wyznaczenie granic pasa dwego powinno
by¢ dokonane przez uprawnionego gepdet porozumieniu z RFatwowym Grodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej.
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Zgodnie z dokumentagjprojektovg projektowany zakres rob6t zamykg @ granicach terenu przewidzianego do
zagcia w trakcie realizacji inwestycji.

Do wyznaczenia krayiizi pasa drogowego najestosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegtoniedzy palikami lub
wiechami nalgy dostosow&do uksztaitowania terenu oraz geometrii trasyativep

5.6. Przeniesienie i zabezpieczenie punktéw poligmvych i punktéw osnowy geodezyjnej

Przed przygpieniem do prowadzenia robét drogowychyale sposob trwaly wyznaazyv terenie lokalizagjpunktdw osnowy
geodezyjnej. Lokalizagpunktow osnowy geodezyjnej ngl@kreli¢ w terenie w oparciu o materiaty uzyskane przezahgive
Robdét w Powiatowym &odku Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej.

W tym celu punkty te powinny zoétavyznaczone w terenie i oznaczone w sposob tnkstgntualne zniszczenie lub
uszkodzenie punktow osnowy geodezyjrdiie wymagato ich odnowienia, co alagi\Wykonawe Robot.

5.7.  Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnéei nalery pomierzyg wznowiory lub zalaona osnovwg geodezyja. Nastpnie naley wykona pomiary

inwentaryzacyjne, zgodnie z instruké-4 “Pomiary sytuacyjne i wysos@owe”, mierac wszystkie elementy t@ mapy

zasadnicze.

Prace obliczeniowe najewykonywat przy pomocy spetu komputerowego. Whiesienie pomierzondginea map zasadnicz

oraz map ewidencji gruntdw prowadzonych technikami tradygyji naley wykona& metod klasyczi (kartowanie i kréenie

reczne) lub przy pomocy automatowdaeych (ploterow).

Wykonara dokumentagj geodezyja i kartograficza naley skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3 “Zasady

kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartogzatj”, z podziatem na:

1) dokumentagtechniczg przeznaczapdla Zamawiajcego,

2) dokumentagjtechniczg przeznaczepdla grodka dokumentacii.

Sposéb skompletowania dokumentacji, 0 ktérej mowaki2) oraz forra dokumentow naley uzgodnt z asrodkiem

dokumentaciji.

Dla Zamawiajcego nalgy skompletowénasgpujace materialy:

- wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkbeicia,

- kopie wykazow wspokednych i wysokéci punktdw osnowy poziomej, wysckiowej oraz wykazy wspokdnych
punktow granicznych,

- kopie protokotow przekazania znakow geodezyjnydgobrog,

- kopie opis6w topograficznych,

- kopie szkicow polowych.

- mag humerycza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem powierzchni i punktow wys@howych naley prowadzé
wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt 5.

6.2.  Sprawdzenie robot pomiarowych
Sprawdzenie robdt pomiarowych powinné pyzeprowadzone wedtug rgstjacych zasad:

- & drogi naley sprawdzana wszystkich zatlamaniach pionowych i krzywiznagioziomie oraz co najmniej co 200 m na
prostych,
- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzéniwelatorem na calej diugm budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogollne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@Q@Gmagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovy rob6t zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysckevych w terenie oraz wykonaniem
pomiaréw powykonawczych jest:

- dlatrasy ulicy (obiekt liniowy) - 1 knasy drogowe;.

- dla obiektow powierzchniowych (rondo) kalpowierzchni obiej pomiarami

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.QEO00Vymagania ogolne”.

8.2. Sposbb odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem osi trasy, powierzchni i piwakvysokdciowych w terenie rowninnym naptije na
podstawie szkicdw i dziennikdw pomiaréw geodezyjriyb protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykmrea przedkiada
Inspektorowi Nadzoru.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyare podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platn@¢ za kilometr naley przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow geadgei lub protokétu z kontroli

geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz po odbiorampletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiary pangwcze).

Cena wykonania robot obejmuie:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych osi trasgktow wysokéciowych,

—  uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—  Wyznaczenia granic pasa drogowego

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysatowych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytycaeniem dodatkowych przekrojow,

- wykonanie opracowania szkic przebiegu granic pralny

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochratmaprzed zniszczeniem i oznakowanie utahe@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktow poligonowych,

- odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej w wypadikaiitszczenia w trakcie prowadzonych robét

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesierimian na mggzasadnicz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1 PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwysleki@ oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogdine zasady wykaemjayrac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowianmaz GUGIK 1978..

Instrukcja techniczna G-2. Wysékinwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacfpédGGiK 1983.

0. Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizac@idGiK 1983..

11. Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kaiftogne (Dz. U Nr 30, poz. 163 zipiejszymi zmianami)

BOooNOMWDN
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