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D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 - “Wymagan@l@e” odnosi gi do wymaga wspolnych dla poszczegdinych
wymaga technicznych dotyazych wykonania i odbioru robét, ktore zogtavykonane w ramach budowy nawierzchni
wjazdow i chodnikéw w ul. Francuskiej w Biatymstaka diugéci 252,0 m na odcinkach jakzgj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w pkt. 1.1.

13. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST aobejmujymagania wspdine dla robdt egeh nizej wymienionymi  Specyfikacjami

Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysftiowych

D.01.02.04 Rozbidrki elementow drég

D.02.01.01 Wykonanie wykopdéw w gruntach/Ikat.

D.03.02.01 Kanalizacja deszczowa i regulacja wystikava uradzen podziemnych
D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczaniem podi@a
D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego steliéinego mechanicznie
D.07.02.01 Oznakowanie pionowe (Stupki blajag)

D.07.06.02 Urzdzenia zabezpieczmje ruch pieszych (Progi zwalnjiag)
D.08.01.01 Krawzniki betonowe

D.08.02.02 Chodniki z brukowej kostki betonowe]

D.08.03.01 Obrzea betonowe

D.08.04.01 Wijazdy i wyjazdy z betonowej kostki boulej

14, Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione patéj okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagiujaco:

14.1. Budowla drogowaobiekt budowlany, niecbacy budynkiem, stanowéy caldé techniczno-ziytkowg (drog) albo
jego czs¢ stanowica odebny element konstrukeyjny lub technologiczny (chiiekstowy, korpus ziemny gzel)

1.4.2. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuphgioju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wazelki
urzdzeniami technicznymi zeganymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy opatrzony pieezia Zamawigjcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamigsiuido notowania
wydarzé zaistniatych w czasie wykonywania zadania budaganrejestrowania dokonywanych odbioréw robat,
przekazywania polegei innej korespondencji technicznej pedaly Inspektorem Nadzoru, Wykonawé
projektantem.

1.4.4. Jezdniaczs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.45. Inspektor Nadzoruosoba wyznaczona przez Wykonawipoweniona do kierowania robotami i do wysbwania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.6. Korona drogt jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokansiapa awaryjnego postoju i pasami dgigini jezd-
nie.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchniuklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem iEftpenia.

1.4.8. Korpus drogowaynasyp lub ta ¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kagaiogi i skarpami rowow.

1.49. Koryto element uformowany w korpusie drogowym w cetuaia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.10. Ksiga obmiardw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt reirperowanymi stronami shcy do

wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliézeszkicdw i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaptwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.11. Laboratorium drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeape przez Zamawdaigo, niezltine do przeprowadzenia
wszelkich badai préb zwizanych z oceyjakaici materialow oraz robit.
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1.4.12. Materialy- wszelkie tworzywa niezddne do wykonania robét, zgodne z dokumeniargjjektovy i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzor

1.4.13. Nawierzchnia warstwa lub zespét warstw &jaych do przejmowania i rozkladania abeh od ruchu na podie
gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Podbudowedolna czs¢ nawierzchni stegca do przenoszenia olpen od ruchu na podie.
1.4.14. Niweleta wysokdciowe i geometryczne rozwiie na plaszcaie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodido- zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanisia przedziat
tolerancji nie zostat okéteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanego rodzaju robét
budowlanych.

1.4.16. Pas drogowywydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania wditigi oraz
drzew i krzewow. Pas drogowy peoréwnie: obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowydeah
chronicych ludzi isrodowisko przed ugkiwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.17. Paobocze cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzyrmavaé pojazddw, umieszczenia stlzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagshl jednoczmie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.18. Podie - grunt rodzimy lub nasypowygy pod nawierzchaido gtbokaici przemarzania.

14.19. Polecenie Inspektora Nadzenwszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przpelitsa Nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacii robét lub innych spravgzaiych z prowadzeniem budowy.

1.4.20. Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczedgba autorem dokumentacii projektowe;.

1.4.21. Przedsivzicie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gozenia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plammisekroju podkanym) istniejcego pajczenia.

1.4.23. Przetargowa Dokumentacja Projektowa czs¢ dokumentacji projektowej, ktdéra wskazuje lokaligac
charakterystyki wymiary obiektu bdagcego przedmiotem robét.

1.4.24. Slepy Kosztoryswykaz rob6t z podaniem ichdto (przedmiar) w kolejnii technologicznej ich wykonania.

1.4.25. Zadanie budowlane czs¢ przedsjwzigcia budowlanego, stanawia odebrg cald¢ konstrukeyjma lub technologicz-
ng, zdolry do samodzielnego spetienia przewidywanych futiciiniczno-gytkowych. Zadanie nie polegéa na
wykonywaniu rob6t zwazanych z budowy modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej
elementu.

15. Ogdlne wymagania dotyege robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za ich zgodti@ dokumentagjprojektova, ST i polece-
niami Inspektora Nadzoru.

15.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiggcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych przaka\ykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacj wspdtrzdne reperow, wspéidne punktdw gidwnych oraz wszelkie dane
niezlzdne do ich zidentyfikowania w terenie, dziennik dwg oraz jeden egzemplarz dokumentacji projekiaviegien
egzemplarz ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzidfiaea ochrog przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczonegeadtezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wideszt.

15.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykapadanym w szczegGtowych
warunkach umowy.

1.5.2.1. Dokumentacja przetargowa

Dokumentacja przetargowa zostata wykonana na peastarojektu wykonawczego budowy nawierzchni
ul. Wierzbowej w Biatymstoku, dokumentacja zawiera

- dokumentagj projektove

- specyfikacje techniczne

- przedmiar rob6t — kosztorydepy” (ofertowy)
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1.5.2.2. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniutteditu

Po przyznaniu kontraktu Wykonawcy zostanie przele@masipujaca dokumentacja:

- projekt budowlany

- projekt wykonawczy drogowy

- projekt stalej organizaciji ruchu

- projekt organizacji ruchu na czas budowy

Dokumentacja projektowa jest dgsta do wgldu oferentom w czasie opracowywania ofert cenowwyclsiedzibie
Zamawiggcego.

1.5.2.3. Dokumentacja do wykonania przez Wykonawc

Jeli w trakcie roboGt okze st koniecznym uzupelnienie dokumentacji projektoweiekazane] przez Zamaviieggo,
Wykonawca sporglzi brakugce rysunki i ST na wiasny koszt w 4 egzemplarzgofzediay Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia.

15.3. Zgodn&’ robGt z dokumentagjprojektovg i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacie Techniczrez atodatkowe dokumenty przekazane przez Inspekiatzoru
Wykonawcy stanowi czs$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione wébkiojednym z nich g obowhzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumejntac

W przypadku rozbigncsci w ustaleniach poszczegoinych dokumentéw alxmjé nastpujaca kolejnéé ich waznasci :

- umowa,

—  pismo akceptyfe,

- oferta cenowa,

- warunki kontraktu,

- specyfikacje,

- dokumentacja projektowa,

—  przedmiar robét,

- wszelkie inne dokumenty wymienione w warunkachriii jako stanowte czs¢ kontraktu

Wykonawca nie mae wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu @i
natychmiast powiadoinspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich artoda poprawek.

W przypadku rozbigncici opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigly bgodne z dokumentagjrojektove i ST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SEdg uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalgedchy-
lenia w ramach okéonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatéven@ntow budowli mugzye jednorodne i wykazywa
bliska zgodné¢ z okrélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie magekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materialy lub roboty niedlp w pelni zgodne z dokumentagprojektovg lub ST, i wplynie to na
niezadowalajca jakai¢ elementu budowli, to takie materiatgdhy niezwiocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

154. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobogany do utrzymania ruchu publicznego na terenievayidv okresie trwania realizaciji kontrakiudo
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przygpieniem do robét Wykonawca wast do Zaradu Drdg i Transportu Ugdu Miejskiego o zgagha zajcie pasa
drogowego wykorzystaf projekt organizaciji ruchu na czas budowy.

W zaleindéci od potrzeb i pogbu robét projekt organizaciji ruchu powiniert latualizowany przez Wykonagmna biggco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczyystalije i lpdzie obslugiwal wszystkie tymczasowe gdzenia
zabezpieczafe takie jak: zapongwiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapevgniay ten sposéb bezpieagevo pojazdow i
pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki widaeine dzier i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne gdzenia zabezpieczag ledy akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca ob\ée publicznie przed ich rozpagdem w sposob uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscachididich okrélonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informaggiin
ktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Ealofformacyjne &b utrzymywane przez Wykonagvay
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegargrzaptacie i przyjmujegsize jest waczony w ceg kontraktovy.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowgek znd i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy datgcochronysrodowiska

naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania robét Wykonawcadirie:

a)  utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wodyagtey,

b)  podejmowé wszelkie uzasadnione kroki reg na celu stosowanies slo przepisow i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgizie uniké uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub wiasiol
spotecznej i innych, a wynikaych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych wepastie jego sposobu
dziatania. Stosgg sk do tych wymagabedzie miat szczegoliny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukoporagdaiojazdowych

2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekbw wodnyckapyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwvgarowe).

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny spkt przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, naiteieaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mideykh i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne duky skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi praepisaabezpieczone przed dgmm osob
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodovpemarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, nieda dopuszczone dayria.

Nie dopuszcza giuzycia materialow wywohacych szkodliwe promieniowanie cegniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadoweryte do robot &da miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawrnemnostk,
jednoznacznie okétajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@drodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, agdanczeniu robot ich szkodlivid zanika (np. materialy
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wynfaggchnologicznych wbudowania.zée wymagay tego
odpowiednie przepisy Zamawvgey powinien otrzyméazgod na uycie tych materiatow od wdaiwych organéw administracji
paistwowe.

Jezeli Wykonawca syt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodni&Zea ich aycie spowodowalo jakiekolwiek zagms
niesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaoyiay

1.5.8. Ochrona wiasnszi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgdnstalacji na powierzchni ziemi i za guizenia podziemne, takie jak ruemgj kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadzizych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiggcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca wspewiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i adzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowrany jest umigic w swoim harmonogramie rezenazasow dla wszelkiego rodzaju robdt, ktdre griyc
wykonane w zakresie przatmia instalacii i ugtlzer podziemnych na terenie budowy i powiadolmspektora Nadzoru i wWadze
lokalne o zamiarze rozpacia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalsfgkonawca bezzwocznie powiadomi Inspektora Nadzaainteresowane
wiadze oraz duizie z nimi wspdipracowat dostaregajvszelkie] pomocy potrzebnej przy dokonywaniuanspi\ykonawcadalzie
odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dzialania deahia instalacji na powierzchni ziemi igolz podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przeadaptego.
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1.5.9. Ograniczenie obgien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosow@sk do ustawowych ograniazebcizenia na przy transporcie materiatdw i wypasaia na i z
terenu robét. Uzyska on wszelkie nigditie zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowsggiowo tadunkow i w sposob
ciagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora NadZenjazdy i tadunki powodage nadmierne olgenie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy i Wykonawcadzie odpowiedzialny za napraw
wszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgadmiteceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpiecsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawealhie przestrzedgprzepisow dotyeeych bezpiecZestwa i higieny pracy.

W szczegolnei Wykonawca ma obowzek zadbg aby personel nie wykonywat pracy w warunkachezplecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelatgich odpowiednich wymagaanitarnych.

Wykonawca zapewni icdzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczag, socjalne oraz spta odpowiedni odziez dla

ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie ok@zabewnienia bezpiecstwva publicznego.

Uznaje s4, ze wszelkie koszty zazane z wypetnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj odibnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowe).

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochkomob6t i za wszelkie materialy i gdzenia tywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zatzenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bdzie utrzymywé roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymamiénpo by prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadegeym stanie przez caly czas, do momentu odbiorteczteego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzgieato na polecenie Inspektora Nadzoru powinigpace¢ roboty
utrzymaniowe nie pidiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralmeejscowe oraz inne przepisy |
wytyczne, ktore gw jakikolwiek sposob zwrane z robotami igolzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie pyel,
przepisdw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca tdzie przestrzegapraw patentowych igdzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszblkig/maga prawnych
odnanie wykorzystania opatentowanychadzah lub metod i w sposdbagly bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstavdgajkopie zezwolei inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.  Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymorggstaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczongiohrobot
Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dgtgczproponowanegazrrddia  wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowieddigiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia phasgektora
Nadzoru. Zatwierdzenie partii (8zi) materiatdw z danegaddia nie oznacza automatyczue wszelkie materialy z danego
zrodka uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia bada celu udokumentowanizg materialy uzyskane z dopuszczonegdia w
Sposob apty spelniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasieposbbot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozivoe wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek
zrédet miejscowych wgkzapc w to zrédia wskazane przez Zamawiggo i jest zobowzany dostarczy Inspektorowi
Nadzoru wymagane dokumenty przed rozgoem eksploataciirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponogvgrzez
siebie metoglwydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektoridatizoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziafidaa spetnienie wymagidlosciowych i jakaéciowych materiatow z jakiegokolwigkddta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optagpnagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty gegine z dostarczeniem
materiatow do robot.

Humus i nadkiad czasowo dj z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piagkuiru beda formowane w haldy i wykorzystane
przy zasypce i rekultywacji terenu po tikeeniu robot.
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Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych miejsc wskazanyciokumentach
umowy leda wykorzystane do robét lub odwiezione na odklacowdnio do wymagaumowy lub wskazalnspektora
Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody InspektoradtagV\ykonawca nieztdzie prowadzi zadnych wykopéw w obbie
terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdiniv dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatdw dglzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olaaucymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materialdw mag byt okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoruelu sprawdzenia zgoditd

stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. KProtaterialtdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich

wiasciwosci. Wynik tych kontroli lpdzie podstawakceptacii okrdonej partii materiatow pod wzglem jakdci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoedihie przeprowadzat inspekejytwomi kedy zachowane ngpujgce warunki:

a) Inspektor Nadzoru doizie miat zapewniagnwspodiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw veieza
przeprowadzania inspekdj,

b) Inspektor Nadzoruedlzie miat wolny dogp, w dowolnym czasie, do tychesa wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadgie wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowyadi Ziazone w miejscu
wskazanym przez Inspektora Nadzordl. Idspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy rigraie tych materialdw do innych robdt; @

dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych nadfsti zostanie przewatiowany przez Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj robot, w ktdérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykomawkonuje na wiasne
ryzyko, liczic sk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane edgeto czasu gdyeta one potrzebne do robét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly syedjos¢ | wiasciwos¢ do robot i byty dogpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skiadowanigdd zlokalizowane w olghie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inepek
Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zagaanych przez Wykonawic

2.6. Wariantowe stosowanie materiatdw

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigmjazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w mydanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzemam zamiarze co najmniej 3 tygodnie przagtiem materiatu, albo
w okresie dhiaszym, jgli bedzie to wymagane dla badprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybraagkaeptowany
rodzaj materiatu nie me by p&zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowdany do aywania jedynie takiego spim, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu riejé
wykonywanych robét.

Sprzt wywany do robo6t powinien Byzgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgtdem typow i ildci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie orgajiirobét, zaakceptowanym przez Inspektora Nagzoprzypadku
braku ustaliew takich dokumentach sgtpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nedzor

Liczba i wydajné¢ sprztu bxdzie gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamilokggni w dokumentaci
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoterminie przewidzianym umew

Sprzt bedacy wiasnécia Wykonawcy lub wynaty do wykonania rob6t ma éyitrzymywany w dobrym stanie i gotasebdo
pracy. Bdzie on zgodny z normami ochra@ngdowiska i przepisami dotyga/mi jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie datdw potwierdzagych dopuszczenie spia do uytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewadmjazliwosé wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim aemiwyboru i uzyska jego akcepgapjzed ayciem sprztu.
Wybrany spret, po akceptaciji Inspektora Nadzoru, niezeroy¢ p&niej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, ugdzenia i nartizia nie gwarantgfe zachowania warunkOw umowy, zostarzez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone dotrobd
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4. TRANSPORT

Wykonawca stosowesk bedzie do ustawowych ograni¢zebcihzenia na &przy transporcie materiatdw/sgizna i z terenu
robét. Uzyska on wszelkie niezime zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypodagiimkow i w sposob ity bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobogdany do stosowania jedynie takigiodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jaké
wykonywanych rob6t | wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportudalzie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadamistakmgmi w dokumentacii projektowe,
ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminievgdzianym umow

Srodki transportu nie odpowiadeg warunkom dopuszczalnych abeh na osie maghbyé uzyte przez Wykonawcpod
warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnegaiowanych drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniaggmmane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogodlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rapddnie z umow oraz za jak@ zastosowanych materiatdw i
wykonywanych robét, za ich zgodda@ dokumentagj projektove, wymaganiami ST, PZJ, projekiu organizacji rolsézo
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziafid@a doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wb wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i gzinymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez Inspektora
Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek btu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosfanesli
wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykoganaavasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysbkprzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawdy o
odpowiedzialnéci za ich dokladni.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacii lub odrzucenia materiatow i elememaidt lzda oparte na wymaganiach
sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej $T, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzglni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przesd, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wphngeg na rozwaar kweste.
Polecenia Inspektora Nadzorgipwykonywane nie piiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzyuratziez
Wykonawe, pod grabg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyanosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)
Do obowizkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty InspeRtadzoru programu zapewnienia
jakaéci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wylamya robdt, maiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentgizpjektovs, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanya@zor
Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jakbbedzie zawieré&
a) czs¢ ogolry opisupca:

- organizagj wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenindt,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i pragowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowd¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,

- system (sposob i procegluproponowanej kontroli i sterowania jakia wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprat i urzdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasvego lub laboratorium, ktéremu

Wykonawca zamierza zlégprowadzenie badg
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- sposodb oraz forgromadzenia wynikow badlfaboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mecharnizetérujcych a
takze wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesibnblogicznym, proponowany sposob i fprm
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czi¢ szczegblowopisujca dla kerdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techmgzioraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i ggizenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ild¢ srodkéw transportu oraz udzeh do magazynowania i zaladunku materiatdw, spoipisdezy,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow preatd ish wiaiciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedgipomiaréw i bada(rodzaj i czstotliwaic, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanigdas,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytvéa mieszanek i wykonywania poszczegoinych eléme
robot,

- SposOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadani wymaganiom.

6.2.  Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robotduizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykosamiaby oggma¢ zatazor jakas¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét | jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni sydtem
troli, wigczajc personel, laboratorium, sgirzaopatrzenie i wszystkie aizenia niezirine do pobierania prébek i badsate-
riatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektorzbladmae zaiadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowatsg

Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatow oraz roboét gstetliwoicia zapewniajca stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymokwdnentacii projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu ladiah cz:stotliwai¢ 53 okreélone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam okiene, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres konfesit konieczny, aby zapewmnivykonanie robot
zgodnie z umow

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzémiadectwa,ze wszystkie stosowane guizenia i sprg badawczy posiadg)
wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagdaymaganiom norm okétajacych procedury bada
Inspektor Nadzorugdzie mi€ nieograniczony dagh do pomieszczdaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inspektor Nadzoru dozie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nigigignieciach dotycacych
urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelmietod badawczych. @ niedocigniccia te
beda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynagcie do robot
badanych materiatow i dofmil je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zogtan
usunite i stwierdzona zostanie odpowiednia §algch materiatow.

Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem hadaterialow ponosi Wykonawca.

6.3.  Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecas sitosowanie statystycznych metod pobierania pratgektych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji giog z jednakowym prawdopodobiEwem wytypowane do batla

Inspektor Nadzorudozie mi€ zapewnion maziwosé udzialu w pobieraniu prébek.

Na Zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére budz
watpliwosci co do jakeéci, o ile kwestionowane materiaty nie zogtprzez Wykonawgusunite lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych batigokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzersterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawigy.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonanzatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Protbtado
czone przez Wykonawalo bada wykonywanych przez Inspektora Nadzoealgbodpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W pdim gdy normy nie obejnauj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosamwazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez
Inspektora Nadzoru.
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Przed przygpieniem do pomiaréw lub bagaWykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzajejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub bagdaifykonawca przedstawi nasmie ich wyniki do akceptacii
Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywéalnspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikamidsg@dk najszybciej, nie @iej jednak
niz w terminie okrdlonym w programie zapewnienia jékbd Wyniki bada (kopie) leda przekazywane Inspektorowi Nadzoru
na formularzach wedlug dostarczonego przez niegamiab innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6.  Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorsy @ dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatowanddta ich wytwarzania, i zapewniona nalie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Meykoy

i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli robdt prowadzonego przez Wykonewi:dzie ocenié
zgodnd¢ materiadw i robdt z wymaganiami ST na podstavyieikdw badé dostarczonych przez Wykonawc

Inspektor Nadzoru nae pobieré probki materiatdw i prowadzibadania niezataie od Wykonawcy, na swoj kosztzele
wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykanyalub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lutieattowych bada albo oprze giwytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodciamateriatow i rob6t z dokumentagjrojektovs i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badepobierania probek poniesione zostarzez \Wykonawge

6.7.  Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru nae dopucic do uycia tylko te materiaty, ktére posiagiaj

1. certyfikat na znak bezpiecmtwa, wykazuicy ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wihéciwych przepisOw i
dokumentéw technicznych,

. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
*  Polsky Normg lub

*  aprobag (rekomendag)) technicza, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowidtmiskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1.

i ktore spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych wiw dokumertywsymagane przez ST, &ia partia dostarczona do robétze

posiada te dokumenty, oké&jace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w ratiegtoy poparte wynikami batla

wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bialdgds dostarczone przez Wykonawspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelgigjch wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Q) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiow@zujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidlnea prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obogdujacymi przepisami spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyetls dokonywane na higco i beda dotyczy przebiegu robdt, stanu bezpigstera ludzi | mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytirie opatrzony dajego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalalzappodaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiskazblowego. Zapisydula czytelne, dokonane trvgaechnilg, w poradku chronologicz-
nym, bezpérednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumbetly oznaczone kolejnym numeremgeahika i opatrzone dgi
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nate wpisywa w szczegolnéei:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawi@go dokumentaciji projektowej,
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- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru progranewaaipnia jakeéci i harmonogramow robot,

- terminy rozpocgia i zakaéczenia poszczegdlnych elementdw robdt,

- przebieg robdt, trudda i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyyzgrzerw w robotach,

- uwagii polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zaniksych i ulegajcych zakryciu, egciowych i ostatecznych odbiorow robot,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania rob6t podiggaih ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoinym w zwrzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnéc¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisedokumentacii projektowej,

- dane dotyexce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych praedrakcie wykonywania robot,

- dane dotyexce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyexe jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki pregg@dzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki pr6b poszczegdlinych elementow budowli dgyeem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacije o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaiienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budogas przedigone Inspektorowi Nadzoru do ustosun-

kowania s¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dzienmikiawy \Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ichqaiay]

lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika \wydobliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowarga si

Projektant nie jest jednak stgarmowy i nie ma uprawniedo wydawania polegé\ykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw
Rejestr obmiarow stanowi dokument pozvealgjna rozliczenie faktycznego pgmi kazxdego z elementdw robét. Obmiary
wykonanych robét przeprowadzesi sposob goty w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodtidub certyfikaty zgodrii materiatow, orzeczenia o jakbmateriatow, recepty
robocze i kontrolne wyniki bada\ykonawcy i Zamawiarego powinny bf/gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakoi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny Byudosgpnione na kade zyczenie
Inspektora Nadzoru.

4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczg sbprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) ngstijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

Cc) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inneowwy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robét,

€) protokoty z narad i ustale

f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowydaly przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoiaezibezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodug@ jeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem. Wszelkie dokumenty budowggipzawsze dogbne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dgdwghazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  0Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robo6t bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dwbntacy projektove i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym pawigehiu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanyiobit i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tymmisem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow .
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Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wdlach podanych \lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwaalni
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. gtne dane zostaipoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie.

Obmiar gotowych robotgolzie przeprowadzony z gstaicia | w czasie okrdonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inspektora Nadzoru.

7.2.  Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugcsci i odlegiaci pomidzy wyszczegblnionymi punktami skrajnynadty obmierzone poziomo wzdlinii osiowe;.

Jali Specyfikacje Techniczne vifziwe dla danych robét nie wymagagego inaczej, obfiosci beda wyliczone w i jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrg;.

llosci, ktore maj by¢ obmierzone wagowoetlh wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganigmeicyfikacji
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdi kaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprg pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawadezeli urzdzenia te lub spgzwymagay bada atestuy-
cych to Wykonawcagdalzie posiadawazneswiadectwa legalizacii.

Wszystkie uradzenia pomiaroweg przez Wykonawgutrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tivesbot.

7.4. Wagiizasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje galzenia wagowe odpowiadeg odnénym wymaganiom Specyfikacji Technicznych.
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb gty zachowanie doktadc wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary fedg przeprowadzone przed ¢gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,aleet w przypadku
wyskpowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podleggjych zakryciu przeprowadze gized ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliazedy wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgisci bedg uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymkanaie
rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkicegrbgg dobczone w formie oddzielnego gegnika do rejestru obmiardw,
ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem diadz

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiorow robot

W zaleindéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegiaastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.2.  Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigdld jakasci wykonywanych robdt, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegrakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uitiaviajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogélnegogmstobdt.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem dentika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbibedrie przeprowadzony niezwtocznie, nieéj jednak ri w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tykaiialinspektora Nadzoru.
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Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podsiekamentow zawieragych komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomia konfrontacji z dokumentacprojektovs, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3.  Odbidr casciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie did i jakasci wykonanych agci robot. Odbioru egciowego roboét dokonujegsivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rdb&bnuje Inspektor Nadzoru.

8.4.  Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzesisgo wykonania robot w odniesieniu do ickdlgakaici | wartaci.
Calkowite zakaczenie robot oraz gotowdbdo odbioru ostatecznegedaie stwierdzona przez Wykonawwepisem do dzien-
nika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem Kanja o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robét ngsitw terminie ustalonym w dokumentach kontraktowickzac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru zakeyenia rob6t i przgria dokumentow, o ktdrych mowa w punkcie 8.4.1.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczmuzez Zamawigfego w obecrioi Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jakmwej na podstawie przedinych dokumentow, wynikdw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgosievykonania rob6t z dokumentagrojektove i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapazaaeslizag ustalé przyjtych w trakcie odbiordw robdt zandgjch i ulegajcych
zakryciu, 2wtaszcza w zakresie wykonania robdilapcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot mépraychiub robot uzupelnigiych w warstwiescieralnej lub robotach
wykanczeniowych, komisja przerwie swoje czysandustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjisje jaka¢ wykonywanych robGt w poszczegolnych asortymentaeinacznie
odbiega od wymaganej dokumenggojojektovs i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma gkiszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpiegievo ruchu, komisja dokona pmig, ocenigc pomniejszam wartd¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymaigprzyjtych w dokumentach kontraktowych.

8.4.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru aatetge robot jest protokdt odbioru ostatecznegd sgmbadzony wg

Wzoru ustalonego przez Zamawigggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zaigamy przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektove podstawowy z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata spogdzona w trakcie

realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumemtimwy | ew. uzupelnigge lub zamienne).

recepty i ustalenia technologiczne.

dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaty)

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badabznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

deklaracje zgod#d lub certyfikaty zgodniei wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew. PZJ.

oping technologiczy sporadzory na podstawie wszystkich wynikdéw badgpomiardéw zajczonych do dokumentow

odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t toygzych (np. na przetenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowe),
cdwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazetych robot wigcicielom uradzeh.

9. geodezyjinwentaryzag powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.

10. kopt mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjnegmiaryzaciji powykonawcze.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego niglgbgotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykoramyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zawzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetseg lzda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiagcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzuipgoych wyznaczy komisja.

NookrwWN

8.5.  Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanybdtrawihzanych z usuetiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnydozie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgbdnieniem zasad opisanych w punkcie
8.4. “Odbidr ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykogiaavjednostkobmiarovg ustalor dla danej pozycii
kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovemgtavy platnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonaswe
danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kimggbwej ledzie uwzgkdniat wszystkie czynniei, wymagania i badania
skladajce st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznejdokumentacii projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgiigoobejmowa:
robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami
- warna¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynayawentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy.
- warta¢ pracy spretu wraz z towarzygzymi kosztami
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- podatki obliczane zgodnie z obemijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie naley wlicza¢ podatku VAT.

9.2.  Warunki umowy i wymagania ogolne ST D.M.00.000

Koszt dostosowania¢sido wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej
D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki dlaae w wiw dokumentach, a nie wyszczegolnione t&ogsie.

9.3.  Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazddw/przejazdow i organizacfiu obejmuje:

(@) zastosowanie uzgodnionego z odpowiednimi uggimni projektu organizacji ruchu na czas trwanidovy, wraz z
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigmikajacych z posipu robot.

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniaigtlenia zgodnie z wymaganiami bezpiéstea ruchu.

(c) opfaty/dzietawy terenu

(d) przygotowanie terenu

(e) konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, ialogl, kraveznikbw, barier, oznakows drenau.

() tymczasowa przebudowa guizer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacjiu obejmuije:
(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i gsigiymczasowych oznakowpgionowych, poziomych, bariefwiatet
(b) utrzymanie plynni@i ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazddw/przejazdow i organizamithu obejmuie:
(@ usurgcie wbudowanych materiatdw i oznakowania
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DRIr89, poz. 414). wraz z fpdejszymi zmianami

2. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budawaiz dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie dziennika
budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 19960z. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publibzidz U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

UWAGA:

We wszystkich przypadkach przywotania jakichkolwiekm w Projekcie Budowlanym i Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robét w nglestosowa obowiazujace normy i przepisy na dzié
sktadania oferty.
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zgdanych z wykonaniem
odtworzenia osi trasy i jej punktow wysckimowych oraz pomiaréw powykonawczych w ramach bydow
nawierzchni wjazdow i chodnikdéw w ul. FrancuskieBiatymstoku na diugei 252,0 m na odcinkach jakzaj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ST dayzasad prowadzenia robot m@jch na celu wytyczenie

powierzchni terenu pod wdzenia komunikacyjne oraz wykonanie inwentaryzaofiwykonawczej -

wytyczenie osi trasy i punktéw wysadaowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgétiowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrotka przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f) wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazopoczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zamjigee aktualne informacje o
przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogolnogeagnafch oraz elementéw ewidencji i budynkdw,
a take sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okienia @ zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjapodanymi w

ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5.  Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawtca robo6t jest odpowiedzialny za jakarykonanych robét oraz za ich zgoéthn dokumentagjprojektovs, ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogolne dotycce materiatdw
Wymagania ogdlne dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagapide”.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trgsyriktow wysokéciowych oraz wykonania pomiaréw powykonawczych

- slupki betonowe,

- paleipaliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- plytki betonowe z krzsem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,
- repery metalowe - jako znaki wységowe,
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- materiaty do prac obliczeniowych i kartografigzm

badZ inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzor

Do utrwalenia punktow gtownych nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone goanig robot

ziemnych, w ssiedztwie punktow zatamania trasy, powinny érfieednic; od 0,15 do 0,20 m i diugobod 1,5
do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugn

okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadgj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od

0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogolne dotycice spratu
Wymagania ogdélne dotygize sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzt do odtworzenia trasy | punktdw wysokdéciowych oraz pomiaréw powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktow wysagkmwych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawezdgzy stosowé odpowiedni
sprzt geodezyjny :

- teodolity lub tachimetry,

-  niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taémy stalowe, szpilki,

lub inny sprzt akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do prac abliczeniowo - kameralnych riglstosowa sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw wysckevych oraz pomiaréw powykonawczych powinien gwianaa
uzyskanie wymaganej doktadoiprzy pracach pomiarowych, jak i przy opracowemkartograficznych.

4. TRANSPORT

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Prace pomiarowe powinny &wykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez
osoby posiadagre odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Daneydaice osnowy geodezyjnej poziomej i
wysokdaciowej oraz punktow granicznych nayepobra& z Powiatowego €@odka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej (zgodnie z obogaujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kaetbgzne — tylko
jednostka wykonawstwa geodezyjnegozmagtaszéroboty i pobiera materiaty z PODGIK).

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #ig si¢
od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inspektora Nadzoru .
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, igjace z rénic rzdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostagwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzmmoacza,ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywigo zostan zniszczone przez Wykonawc
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swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego prowadzenia robot, to
zostam one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powlydyoprzedzone uzyskaniemaanlka dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pédmiu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (pozionwgsokaciowej) oraz 0 mapie
zasadniczej i ewidencji gruntow.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diavigtowe] realizacji robét nalea do obowazkow
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych dsasy i punktow wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty giéwne powinmy¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowgzane do punktéw pomocniczych, padoych poza granic
robét ziemnych.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi odcinka
drogowego , a tale przy kadym obiekcie inynierskim.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem placu i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty statle na stabilnych, istnieych budowlach
wzdhwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repanbocze naley zatary¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosyg niwelacg podwdjrs w nawizaniu do reperéw gatwowych. Repery robocze
powinny by wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radnej.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie trasy naky wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Diugos¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej

od charakterystyki terenu i uksztattowania traggzlnie rzadziej siico 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @Syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 5 cm . Rezdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1cm w
stosunku do rgdnych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie rigierzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowychlcbe stalowych. Usugcie

ich z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczag Wgkonawca robét zagdi je odpowiednimi znakami po obu stronach osi,
umieszczonymi poza gragimbot.

5.4.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzsde krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumergapjojektova oraz w miejscach wymagajch uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscachcemddwanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia kragtizi nasypow i wykopow halg stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy aglstosowa w
przypadku nasypow o wysakbprzekraczapej 1 m oraz wykopdw gbszych ri 1 m. Odlegiét miedzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasyaivefy Odlegié¢ ta co najmniej powinna odpowigda
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utimgac wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnysiokuimentagj
projektov.

5.5.  Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyzngcpanktow granicznych kragzi pasa drogowego na styku z
dziatkami gsiadugcymi z pasem drogowym (okfenie granicy robot). Wyznaczenie granic pasa dwego powinno
by¢ dokonane przez uprawnionego gepdet porozumieniu z RFatwowym Grodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej.
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Zgodnie z dokumentagjprojektovg projektowany zakres rob6t zamykg @ granicach terenu przewidzianego do
zagcia w trakcie realizacji inwestycji.

Do wyznaczenia krayiizi pasa drogowego najestosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Odlegtoniedzy palikami lub
wiechami nalgy dostosow&do uksztaitowania terenu oraz geometrii trasyativep

5.6. Przeniesienie i zabezpieczenie punktéw poligmvych i punktéw osnowy geodezyjnej

Przed przygpieniem do prowadzenia robét drogowychyale sposob trwaly wyznaazyv terenie lokalizagjpunktdw osnowy
geodezyjnej. Lokalizagpunktow osnowy geodezyjnej ngl@kreli¢ w terenie w oparciu o materiaty uzyskane przezahgive
Robdét w Powiatowym &odku Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej.

W tym celu punkty te powinny zoétavyznaczone w terenie i oznaczone w sposob tnkstgntualne zniszczenie lub
uszkodzenie punktow osnowy geodezyjrdiie wymagato ich odnowienia, co alagi\Wykonawe Robot.

5.7.  Wykonanie pomiaréw powykonawczych

W pierwszej kolejnéei nalery pomierzyg wznowiory lub zalaona osnovwg geodezyja. Nastpnie naley wykona pomiary

inwentaryzacyjne, zgodnie z instruké-4 “Pomiary sytuacyjne i wysos@owe”, mierac wszystkie elementy t@ mapy

zasadnicze.

Prace obliczeniowe najewykonywat przy pomocy spetu komputerowego. Whiesienie pomierzondginea map zasadnicz

oraz map ewidencji gruntdw prowadzonych technikami tradygyji naley wykona& metod klasyczi (kartowanie i kréenie

reczne) lub przy pomocy automatowdaeych (ploterow).

Wykonara dokumentagj geodezyja i kartograficza naley skompletowé zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3 “Zasady

kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartogzatj”, z podziatem na:

1) dokumentagtechniczg przeznaczapdla Zamawiajcego,

2) dokumentagjtechniczg przeznaczepdla grodka dokumentacii.

Sposéb skompletowania dokumentacji, 0 ktérej mowaki2) oraz forra dokumentow naley uzgodnt z asrodkiem

dokumentaciji.

Dla Zamawiajcego nalgy skompletowénasgpujace materialy:

- wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkbeicia,

- kopie wykazow wspokednych i wysokéci punktdw osnowy poziomej, wysckiowej oraz wykazy wspokdnych
punktow granicznych,

- kopie protokotow przekazania znakow geodezyjnydgobrog,

- kopie opis6w topograficznych,

- kopie szkicow polowych.

- mag humerycza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem powierzchni i punktow wys@howych naley prowadzé
wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt 5.

6.2.  Sprawdzenie robot pomiarowych
Sprawdzenie robdt pomiarowych powinné pyzeprowadzone wedtug rgstjacych zasad:

- & drogi naley sprawdzana wszystkich zatlamaniach pionowych i krzywiznagioziomie oraz co najmniej co 200 m na
prostych,
- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzéniwelatorem na calej diugm budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogollne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0@Q@Gmagania ogolne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovy rob6t zwizanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysckevych w terenie oraz wykonaniem
pomiaréw powykonawczych jest:

- dlatrasy ulicy (obiekt liniowy) - 1 knasy drogowe;.

- dla obiektow powierzchniowych (rondo) kalpowierzchni obiej pomiarami

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.QEO00Vymagania ogolne”.

8.2. Sposbb odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem osi trasy, powierzchni i piwakvysokdciowych w terenie rowninnym naptije na
podstawie szkicdw i dziennikdw pomiaréw geodezyjriyb protokotu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykmrea przedkiada
Inspektorowi Nadzoru.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyare podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platn@¢ za kilometr naley przyjmowa na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow geadgei lub protokétu z kontroli

geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz po odbiorampletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiary pangwcze).

Cena wykonania robot obejmuie:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych osi trasgktow wysokéciowych,

—  uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—  Wyznaczenia granic pasa drogowego

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysatowych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytycaeniem dodatkowych przekrojow,

- wykonanie opracowania szkic przebiegu granic pralny

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochratmaprzed zniszczeniem i oznakowanie utahe@jodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktow poligonowych,

- odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej w wypadikaiitszczenia w trakcie prowadzonych robét

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesierimian na mggzasadnicz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy
1 PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwysleki@ oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja techniczna O-1. Ogdine zasady wykaemjayrac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowianmaz GUGIK 1978..

Instrukcja techniczna G-2. Wysékinwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacfpédGGiK 1983.

0. Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizac@idGiK 1983..

11. Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kaiftogne (Dz. U Nr 30, poz. 163 zipiejszymi zmianami)

BOooNOMWDN

Odtworzenie trasy i punktow wysdgkimwych 21



D.01.01.01 Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych

22 Odtworzenie trasy i punktow wysakmwych



Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych D.01.02.04

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét zg@anych z
rozbiérky elementéw drogi w ramach budowy nawierzchni wjaedié chodnikbw w ul. Francuskiej w
Biatymstoku na diugii 252,0 m na odcinkach jakzgj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakardent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu aligacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotyeazbidrki elementdw drég (roboty przygotowawdezd)ejmup:
a) rozebranie istniegej podbudowy betonowej

b) rozebranie istniggej nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych

c) rozebranie istniggej nawierzchni z kostki kamiennej

d) rozebranie istniggej nawierzchni z plyt drogowych betonowychisimbgtnych
€) rozebranie istniggej nawierzchni chodnikow z phyt betonowych

f)  rozebranie istniegej nawierzchni chodnikéw z kostki brukowej beteap

g) rozebranie kragenikdéw betonowych

h) rozebranie obrzg betonowych

i) rozebranie przepustow z rur stalowych

i) rozebranie stupkow przeszkodowych

K) rozebranie progbw zwalrigjych

) wywiezienie elementéw z rozbiorki do miejsca wgliji.

Zakres robot rozbiorkowych pokryweaesi zakresami wykonania nowych nawierzchni utwargzbrw ramach
budowy nawierzchni wjazdow i chodnikow w ul. Fraskiej w Bialymstoku jak w pkt. 1.1 n/n ST. Zakmedbot
zostat pokazany na planie sytuacyjnym projektu dwaggo.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambglanymi w ST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine”.

1.5.  Ogolne warunki dotycace robét

Wykonawtca robét jest odpowiedzialny za jlkioh wykonania oraz za zgodaa dokumentagjprojektovs, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Wymagania ogdine datyerobdt podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdine

2. MATERIALY

Materiaty nie przeznaczone do ponownego wbudowdeiez nadajce sé do wykorzystania Wykonawca
przekae Inwestorowi i zlay w miejscu przez niego wskazanym.

Pozostate elementy z rozbidrek staje wkasndcia Wykonawcy i powinny by usungte z terenu budowy i
zutylizowane na jego koszt.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogolne dotycece spratu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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3.2.  Sprat do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementéw drog natg zastosowa sprzt podany pordej, lub
inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

- spycharki,

- koparki,

- tadowarki,

— samochody ezarowe,

—  pity mechaniczne,

— frezarka do nawierzchni drogowych,

- mioty pneumatyczne,

Drobne roboty mina wykonywa recznie przy zastosowaniu prostych edezpomochiczych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayitne”.

4.2.  Transport materiatdw z rozbiorki

Materiaty z rozbiorki naley przewozt transportem samochodowym na miejsce wskazane ipgewera, uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru lub miejsce wyznaczone przésoiedyve Robot. Wykonawca zapewni sukcesywny odwéz maieriat
gruzu z rozbiorki. Sposob gospodarki materiataryskanymi z rozbidrek istniglych nawierzchni i ugeizeh drogowych zostat
okrelony w punkcie 5 niniejszej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  0Ogdlne zasady wykonywania rob6t
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.M000 ,\WWymagania ogolne”.

5.2.  Wykonanie rozbiérki

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujusuneécie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektows, ST lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagyjiventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor
Nadzoru mae polecté Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie o&kmsy
przewidziany odzysk materiatow.

Po dokonaniu rozbiorek oceny stanu materiatu Gl zakwalifikowania materiatu do ponownego wowania dokona
Inspektor Nadzoru, onAgvyznaczy powierzchnie na ktdrych mpstvbudowanie materiatdw z rozbidrek.

Wszystkie pozostate elementy pochgatz z rozbidrki przechogzna wtasnéé wykonawcy robot, ktéry
powinien je wywig¢ i zagospodarowawe wtasnym zakresie. W przypadku wywozu odpaddwpsypisko
koszty korzystania z wysypiskad# utylizacji odpadow obeaiaja Wykonawe Robét.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg& mechanicznie lube¢cznie w sposob okéony w ST lub przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy drogi nagleg s do powtdrnego wykorzystania powinny¢hysuwane bez powodowanisedbych
uszkodza.

Uzyskany gruz, bezyteczne elementy i materialy z rozbiorki, nadajsé do wykorzystania natg odwiez¢ z terenu budowy,
przy czym:

- elementy betonowe pochade z rozbidrek w miejsce wyznaczone przez Wykop&ebot.

Ewentualne doty (wykopy) natg wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otegzgjo
terenu i zagici¢c zgodnie z wymaganiami normy PN-S-02205 “Drogi sehoalowe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania” .
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jaé@ rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakoi rob6t polega na sprawdzeniu kompléthavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzetipnia
uszkodzenia elementow nagsich s¢ do powtdrnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigiego doty po usugtiych elementach powinno spethiadpowiednie wymagania okiene w
PN-S-02205.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@QWEmMagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg robét zwizanych z rozbiork elementow drégasjednostki wskazane w kosztorysach i
przedmiarach

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@QMG/magania ogoline”.

8.2. Sposéb odbioru robo6t

Roboty obgte niniejsa ST obejmu:

— odbiér robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

- odbiér ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Vgamia ogdine”.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Platné¢ za jednostk obmiarovg robét (pkt. 7.2) zostanie dokonana na podstawiganb i oceny jakéi robdt w oparciu o

pomiary i badania.

Cena jednostkowa wykonania rob6t obejmuije:

- oznakowanie robot

— wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbiorki,

— rozebranie elementéw drog

— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorkiglu ponownego jejaycia, z utaeniem na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki misplatnych do ponownego wbudowania w miejsce wyznmacprzez
Wykonawe Robdt,

- ew. przestawienie wskazanych w dokumentacji eleévent

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbidrki;

- wyréwnanie, upotgdkowanie i rekultywacja miejsca wytadunku mateviekozbiorki, o ile zachodzi taka potrzeba,

— optaty za uytkowanie wysypiska lub opfaty z tytutu zanieczysmiasrodowiska, o ile zajdzie taka potrzeba,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. &ggma i badania.
2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanieavblgezagszczenia gruntu.
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I+V KAT.

1. WSTEP

11 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z
wykonaniem wykopow w ramach budowy nawierzchni afaz i chodnikéw w ul. Francuskiej w Biatymstoku na
diugaici 252,0 m na odcinkach jakzgj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakardent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu aligacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

13. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST dotyezykonania robot ziemnych w wykopach i obepmuj
- wykopy z transportem urobku na odklad na odié@e- 15 km

14. Okreslenia podstawowe

1.41. Gbokai¢ wykopu- raznica rzdnej terenu i gdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

142. Wykop plytlki wykop, ktdrego gbokai¢ jest mniejsza ail m.

1.4.3.  Wykogredni-wykop, ktdrego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. Wykop gboki - wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.5. Bagno- grunt organiczny nasycony wgdo malej néncsci, charakteryzujcy sk znacznym i

diugotrwatym osiadaniem pod obgeniem.

1.4.6. Ukop- miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasygilgzone w obgbie pasa rob6t drogowych.

1.4.7. Dokop miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyginlgzone poza pasem robét drogowych.

148. Odkiad -miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezieniantgww pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw ioraych prac zvizanych z tragdrogovd.

1.4.9. Wskénik zageszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzuyjca stan zagszczenia gruntu, okina wg

wzoru:

| = &
pds
gdzie:
Pa - Oestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mgfn

pss - mMmaksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod optymalnej, okrélona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-0448tLizgsa do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z narBiN-77/8931-12 , (Mg/r).

1.4.10. Wskénik réznoziarnistoici - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢é gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U= %
do
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
Pozostate okétenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjanaganymi w
ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

15. Ogodlne wymagania dotyegce robét

Wykonawtca robo6t jest odpowiedzialny za jakarykonanych robét oraz za ich zgoéthn dokumentagjprojektovs, ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.
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Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania od@kiel.5..

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1 Wymagania ogéine dotyegce materiatow
Wymagania ogoine dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, goadv ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 2.

2.2. Charakterystyka i podziat gruntow wysgépujacych w wykopach

Zgodnie z przeprowadzonymi badaniami geotechnidamymodiazu stwierdzono wyspowanie gruntow z grupy frasci G,.
Podstaw podzialu gruntdw na kategorie pod wdgim trudnéci ich odspajania oraz przettie wartéci gestcici
objetosciowej gruntbw w stanie naturalnym oraz wspdicmi spulchnienia nalg przyjmowa na podstawie normy
PN-S-02205 .

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowszi podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzegllem wysadzinowdei wg PN-S-02205:1998

Lp. Wyszczegolnienie Jednostki Grupy gruntow
wiasciwosci niewysadzinowe wipliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |- glina piaszczysta zwita,
- Zwir gliniasta glina zwkzla, glina pylastal
- pospotka - rumosz Zwiezta
- piasek gruby gliniasty - it, it piaszczysty, it pylasty
- piaseksredni |- zwir gliniasty |bardzo wysadzinowe
- piasek drobny| - pospétka - piasek gliniasty
- zuzel gliniasta - pyth pyt piaszczysty
nierozpadowy - glina piaszczysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartdé czstek
<0,075 mm % <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnag¢ bierna Hiy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Warunki wykorzystania gruntow z wykopu

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinng/ lymaksymalnym stopniu wykorzystane przez Wykogasiecbudowy
nasypéw, zgodnie z dokumenigajojektove, ST i poleceniami Inspektora Nadzgedsli dokumentacja projektowa przewiduje
budowe nasypow).

Grunty spoiste uzyskane z wykopOw nie grogsté zastosowane na nasypy wykonywane na poziomieodyia god konstruke
nawierzchni lub wgszym.

W przypadku wysgpienia w podieu gruntdw staborsoych calé¢ tych gruntow przewidziana jest do usaiaii odwozu na odktad na
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.sleRie gruntow pod wzgllem przydatn@i do budowy nasypow naie
przyjmowat wg tablicy 2 zawarte] w PN-S-02205 .

W czasie trwania robét ziemnych, Wykonawca powipizaprowadzabadania laboratoryjne gruntéw pozyskanych z wykopo
celem okrélenia ich przydatrigi do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205 [11].

Grunty nieprzydatne do budowy nasypdw powinrémaywiezione przez Wykonawoa odktad zgodnie z pkt. 5.2.3. n/n ST.
(Wykonawca powinien zutylizowagrunt z wykopow we wiasnym zakresie).

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyee spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
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3.2 Spret do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazg maziwoscia korzystania z nagiujacego

sprz:tu do:

—  odspajania i wydobywania gruntéw (r@izia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakgpadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruiisycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody samowytadovskzayniowe itp.),

—  sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

— drobny sprzt do wykonywaniagcznie wykopow

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyege transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymaganidne” pkt. 4..

4.2. Transport gruntu pozyskanego z wykopow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinié dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jlgjetosc,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odiegiansportu. Wydajrio srodkéw transportowych powinna dponadto
dostosowana do wydajmsprztu uzywanego do wykonania wykopow.

Zwigkszenie odlegkei transportu ponad wado zatwierdzone nie me by podstavy roszczé Wykonawcy,
dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odleghkxi nie zostaty wczaie] zaakceptowane
na pgmie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.I000 , Wymagania ogolne” pkt. 5..
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akogpprojekt organizacji, harmonogram robét, uadigfapce
wszystkie warunki, w jakichela wykonywane wykopy.

5.2. Zasady prowadzenia robét

5.2.1. Odwodnienie pasa robGt ziemnych

Niezalenie od budowy ugdzer stanowicych elementy systemdéw odwadgigch, ugtych w dokumentaci projektowe),
Wykonawca powinien, o ile wymagaipgo warunki terenowe, wyka@narzidzenia, ktore zapevgddprowadzenie wdd opadowych
poza obszar robét ziemnych, tak aby zabezdigrapty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Wykonawca ma obowgiek takiego wykonywania wykopdw, aby powierzchnigomtu nadawaw calym okresie trwania robét
spadki, zapewnigge prawidlowe odwodnienie.

Jereli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty uaggawodnieniu, kidre spowoduije ich diugotawikprzydatnét, Wykonawca ma
obowhzek usuricia tych gruntow i zagtienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt jekichkolwiek oplat ze strony
Zamawiajcego za te czynio, jak rownie za dowieziony grunt.

W czasie prowadzenia robét ziemnych ayalsachowé odpowiedni spadek podhy i nadé przekrojom poprzecznym spadki
umardiwiaj ace szybki odphlyw wod z wykopu, zgodnie z Dokumginojektovy | poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wody opadowe natg odprowadd poza teren pasa robét ziemnych.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikbw naturalnych i usdzer odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.2.2. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usiwiia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno gpstwat w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umeliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentgmjojektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinied byniejszy nk 4% w przypadku gruntow spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnai i
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sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonyavamnych robét na spetnienie wymagdotycacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie ppstrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzi poza teren pasa robot ziemnych. W przypadku braéiliwosci odwodnienia
liniowego naley zastosowa mechaniczne osuszanie terenu budowy np.: pomffility itp., ktérych koszty
nalezy wliczy¢ w niniejsz jednostk obmiarova.

5.2.3. Wykonanie wykopow

Wykopy powinny by wykonywane w takim okresie, aby po ich Zaieniu mena bylo przysipic do wykonywania
kolejnych warstw nawierzchni.

Whykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty amym stopniu przydatisoi do budowy nasypow byly
odspajane oddzielnie, w sposob unigivwj acy ich wymieszanie.

O ile Inspektor Nadzoru dofmi czasowe skladowanie gruntow, nalge odpowiednio zabezpiedzyrzed nadmiernym
zawilgoceniem. Jeli grunt jest zamarzty, nie naley odspaja go do glokaci okolo 0,5 m powsej projektowanych ezinych
rob6t ziemnych.,

Grunty nieprzydatne do wbudowania w nasypmaewiez¢ na odklad na miejsce wskazane przez Inspektozivad

W odlegitaci mniejszej ni 1,5 m od urgdzer podziemnej infrastruktury technicznej (kable tafzne, kable elektryczne, sie
gazowa), roboty natg prowadzt recznie, z zachowaniem szczegéinej GainéLi.

Wymiary wykopow powinny ki dostosowane do sposobu ich wykonywanighaligici, rodzaju gruntu, poziomu wody
gruntowej oraz konieczia i mazliwosci zabezpieczenigian wykopu.

W przypadku zastosowania zabezpieczésign wykopu nalgy uwzgednic w szerokéci dna wykopu dodatkowo wymiary
konstrukcji zabezpieczg@iej oraz swobodn przestrzé na prag ludzi pomeédzy zabezpieczenienscian wykopu a
wykonywanym w wykopie elementem (np. kanal). Przgsta powinna wyno&inie mniej nt 0,6 m a w przypadkécian
izolowanych nie mniej 70,8 m. Materialy zastosowane do wykonania zabezgiia i rodzaj konstrukcji zabezpiegzej
powinny by uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

Wykopy naley wykonywa z zachowaniem wymagaotyczcych dokladngzi, okreslonych w pkt. 5.2.5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwararddela stateczrig¢ w catym okresie prowadzonych robét, a naprawa
uszkodzé, wynikagcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojoh, podcicia lub innych odspstw od
dokumentaciji projektowej olagia Wykonawe robét ziemnych.

5.2.4. Wymagania dotygze zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclbraiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartéci wskanika zagszczenia (), w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Strefa korpusu Drogi o ruchuegkim i bardzo Drogi o ruchu
cigzkim mniejszym od eikiego
KR3-KR6 KR1-KR2
GOrna warstwa o gruloi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowywh spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utaeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is, podanych w tablicy 2.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 2 nie magby¢ oshgnicte przez bezpwednie
zag;szczanie gruntow rodzimych, to nafepodja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podé umdliwiajacego
uzyskanie wymaganych wa#tm wskanika zagszczenia. Mdiwe do zastosowanigrodki, o ile nie g
okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia deepkaciji Irzynierowi.

Dodatkowo irtynier maze polecé sprawdzenie rimosci warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniadetinie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

Na gruntach spoistych 2, E60 MPa

Na gruntach nie spoistych . E80 MPa
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5.25. Dokladn&¢ wykonania wykopow
Dopuszcza ginastpujace tolerancje:

- przy usuwaniu gruntow stabych najenvybrat wszystkie grunty organiczne

- wymiary wykopu w planie nie magézni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm, a
krawedzie dna wykopu nie powinny néievyraznych zatama,

- ré&nica w stosunku do projektowanyckdych robot ziemnych nie m przekracza+1 cm i -3 cm, 95 % zmierzonych
rzednych nie powinno przekraczaartgci dopuszczalnych

- pochylenie skarp wykopu nie m® r&@ni¢ sie od projektowanego o wéej niz 10% jego warteci
wyrazonej tangensengia,

- maksymalna ghbokas¢ wklgsnig¢ na powierzchni skarp wykopu nie peo przekracza 10 cm przy
pomiarze taf 3 m.

5.26. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile gidlwarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzdnych robot
ziemnych jest mniejszax®,3 m.

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t czynnd¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni rob6t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obciza Wykonawe robot ziemnych.

5.2.7. Umocnienigcian wykopdw.

Sciany wykopow winny by zabezpieczone na czas rob6t wg, ST i zaldogyniera zgodnie z warunkami
BHP. W szczegdlnwi zabezpieczenie me polegé na:

— stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,

— podparciu lub rozparciécian wykopéw,

Do podparcia lub rozparcigcian wykopow meéna stosowa drewno, elementy stalowe lub inne materiaty
zaakceptowane przezzymiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakéci robot
Zasady ogdlne kontroli jaka robét podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania odgthe 6..

Przed przygpieniem do rob6t ziemnych Wykonawca powinien spzainorawidiowaé wykonania robdt pomiarowych i
przygotowawczych.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wykopow
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleganmisoli zgodnéci z wymaganiami ST podanymi w pkt. 5.2.1, 5.2.2

oraz dokumentagjprojektove.
Szczegdlauwag nalery zwroct na widciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych.

6.2.2. Sprawdzenie jakd wykonania robét

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawagodnéci z wymaganiami ok&®nymi w n/n ST oraz w
dokumentacji projektowe;.

W czasie kontroli szczegélowag nalezry zwroct na:

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogaegaajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igozakaczeniu,

d) dokfadnad¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkt.5.2.5.
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6.3. Badania w czasie odbioru wykopéw

6.3.1. Sprawdzenie dokumentdw kontrolnych

Sprawdzenie dokumentow kontrolnych dotyczy:

a) oznacze laboratoryjnych,

b) dziennikobw budowy,

c) dziennikéw laboratorium Wykonawcy,

d) protokotow odbiorow robét zanikegych i ulegagcych zakryciu.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawszystkie dokumenty z ligeej kontroli jakdci robot.

6.3.2. Sprawdzenie szergkbkorpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadzaszastosowaniemstay, szablonu lub taty, w oggach co 100 m na prostych, co 50 m natuku, a
takze w miejscach, ktére bugatpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od dokuemginprojektowej nie mag przekracza wartgici dopuszczalnych,
podanych w pkt.5.2.5.

6.3.3. Sprawdzeniegdnych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar przeprowadza; sk zastosowaniem niwelatora zstatliwascia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentadii projektowej nie araigekracaawartaci dopuszczalnych, podanychw pkt. 5.2.5.

6.3.4. Sprawdzenie pochylenia skarp

Sprawdzenie przeprowadzgzstastosowaniem szablonu, taty | poziomicy lulelaiara z estotiwaicigwg — pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentadii projektowej nie sragekracaawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.5.

6.3.5. Sprawdzenie rowfebpowierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadzazszastosowaniem faty o dhégo3 m. z cestotliwascia wg pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentadii projektowej nie sragekracaawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.5.

6.3.6. Sprawdzenie spadku pagitago powierzchni korpusu

Kontrok spadkow podiinych naleéy oprz€ na ocenie enych wysokéciowych, pomierzonych niwelatorem z
czstotliwascig podan w pkt. 6.3.2.
Odchylenia od dokumentadii projektowej nie sraigekracaawartaci dopuszczalnych, podanych w pkt. 5.2.5.

6.3.7. Sprawdzenie zggczenia gruntw

Sprawdzenie przeprowadza sa podstawie wynikow podanych w dokumentach Kogtb oraz przez przeprowadzenie
wyrywkowych bada bezpérednich.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogdlne dotygeze obmiaru robét
Wymagania ogélne dotygze obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagegblne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostiobmiarova jest 1 m (metr szécienny) wykonanych robét w wykopach na podstawisi@aw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogdlne zasady odbioru robo6t

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0@OMWYmagania ogoine” pkt 8.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbidr robét ziemnych w wykopach dokonywany jestasadach odbioru robot zandkgich i ulegajcych zakryciu zgodnie z
wymaganiami podanymi w ST D.M.00.00.00.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumertgmpjekiova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoraglewszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wggRtdaty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzstali zakres robét poprawkowych do wykonania, &ahgwea wykona je
na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach |-V kategorii obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— o0znakowanie robdt,

- wykonanie wykopu z transportem gruntu na odklaejminjace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie, wytadunek, rozplantowanie i zabezzgaie urobku na odkladzie,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania - paxgeniowe lub mechaniczne,

- zabezpieczanigcian wykopu zgodnie z wymaganiami BHP

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z dokumejatarojektows,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— uporzdkowanie odktadu

- przeprowadzenie wymaganych pomiarow i biakddooratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Gitesia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gmnto
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapiarhierne.
PN-B-06050 Raoboty ziemne budowlane. Wymaganigwega wykonywania i badania przy odbiorze
PN-B-06714/28  Kruszywa mineralne. Badania. Czamie zawartai siarki metod bromovy.
BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczenieawkk piaskowego
BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanieulmoodksztalcenia nawierzchni i padioprzez
obchzenie plys.
9. BN-75/8931-03  Drogi samochodowe. Pobieraniagbrgruntdéw do celéw drogowych i lotniskowych.

10. BN-70/8931-05  Drogi samochodowe. Oznaczariiemiga nadnasci gruntu jako podia nawierzchni
podatnych.

11. BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczarkezmiga zagszczenia gruntu.
12. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen&fginia i badania.
13. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.

© N Ok~ WDN

10.2.  Inne dokumenty

14. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog digho ruchu. Instytut Badawczy Drog i Mostéw,
Warszawa, 1978.

15. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podach - IBDiM, 1997

16. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatldrogi publiczne i ich usytuowanie — Dz.U. Nr 43ak&zawa dn.
1 maja 1999 r.
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D.03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA Z REGULACJ A WYSOKOSCIOW A URZADZEN
PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z
regulacy wysokaciowa urzadzen podziemnych (armatura na sieci wodgowej, na sieci gazowej, studni
telekomunikacyjnych) w ramach budowy nawierzchrazgiéw i chodnikéw w ul. Francuskiej w Biatymstolka n
diugaici 252,0 m na odcinkach jakzaj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobGt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngpreastosowanie przy wykonywaniu robo6t gzsinych z wysolkigiowg
regulacy urzdzer podziemnych (armatura na sieci woggoivej, na sieci gazowej, studni telekomunikacyjinych

Wykonanie nowej konstrukcji pod nawierzchnie zostahowione przy specyfikacjach na robotyszane z wykonaniem
podbudowy i na roboty nawierzchniowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowsasig& kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzania wod
opadowych.

1.4.2. Przylgcze (Przykanalik)} kanat przeznaczony do pokenia wpustu deszczowego z sid@nalizacji
deszczowej.

1.4.3. Wpust deszczowyurzzdzenie do odbioréciekéw opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Kanalizacja sanitarna siet kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzaciakow.
Pozostate okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w ST
D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine”.

1.5. Ogolne warunki dotycace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za zgodda dokumentagjprojektova, ST i poleceniami

Inspektora Nadzoru
Ogdlne wymagania dotygze robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogdlne dotycice materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materialow podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagapide”.

2.2.  Studzienki kanalizacyjne

2.2.1 Komora robocza

Komora robocza studzienki (powsj wefgcia kanatdw) powinna liywykonana z:

- kregdw betonowych lubelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08

— muru z cegly kanalizacyjnej odpowiagegj wymaganiom PN-B-12037

Komora robocza pome¢j wefcia kanatow powinna ldywykonana jako monolit z betonu hydrotechnicznego
klasy B 25 odpowiadagego wymaganiom BN-62/6738/03, 04, 07 lub aligwnie z cegly kanalizacyjnej.
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2.2.2 Komin wiazowy
Komin wtazowy powinien by wykonany z kggéw betonowych lubzelbetowych odpowiadagych
wymaganiom BN-86/8971-08.

2.2.3 Wtazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalg wykonywa jako:

- wihazyzeliwne typu cgzkiego odpowiadajce wymaganiom PN-H-74051-02 umieszczane w korplreigi

- wilazy zeliwne typu lekkiego odpowiadgie wymaganiom PN-H-74051-01 umieszczane poza kenpus
drogi

2.3.  Studzienki sciekowe
2.3.1 Wopusty uliczngeliwne
Whpusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74080-01 oraz PN-H-74080-04.

2.4. Beton
Beton hydrotechniczny C12/15 [B-15] i C16/20 [B-2@winien odpowiadawymaganiom normy
PN-EN 206-1 [BN 62/6738-07].

2.5. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wiazy zeliwne i wpusty deszczowe mpghby magazynowane na powietrzu otwartym w terenieadmpnym

i zabezpieczonym przed kradzie

Uszczelki, cement i inne materialy pomocnicze wirby¢ magazynowane w pojemnikach i workach w
pomieszczeniach zamkitych i zabezpieczonych przed kradaie

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogéine dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2.  Sprzt do budowy przylaczy (przykanalikéw)
W czasie wykonywania wysol@owej regulacji uradzer podziemnych naly stosowda sprzt zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przyspuijacy do wykonania rob6t powinien wykézse maziwoscia korzystania z nagiujacego sprau:
mioty pneumatyczne do rozbiorki podbudowy
- koparki
— sprzt do zagszczania gruntu: ubijakéczne, ubijaki spalinowe, zaggczarki wibracyjne
— samochdd skrzyniowy 5-10 ton
— samochdéd samowytadowczy 5-10 ton
— zuraw do 6 ton
Wybor sprztu do wykonania wysolsgiowej regulacji uzbrojenia wg uznania wykonawcyzaakceptowaniu
przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dla transportu
Wymagania ogdlne dla transportu podano w ST D.BDOID , Wymagania ogdine”.

4.2.  Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewhkietsrodki transportowe, ktére nie spowoguj
segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, i@yszczenia mieszanki i oliehia temperatury
przekraczajcej grani¢ okreslona w wymaganiach technologicznych.
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4.3. Transport kruszywa

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieszajje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.4.  Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i jego przechowywanie powinny zgodne z BN-88/6731-08.

4.5.  Transport materiatdw do wykonania regulacji wsokadciowej

Do transportu kigéw zelbetowych, wiazdw i wpustdéw nale uzywaé samochodow skrzyniowych. Zatadunek i
wytadunek kegow zelbetowych winien odbywasie przy pomocy dwigébw z zastosowaniem lin nylonowych
lub paséw.

Pozostate materiaty madpy¢ transportowane dowolnynsfodkami.

Wszystkiesrodki transportu winny hyyzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST D.X3000 ,\Wymagania ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcgjpirojekt organizacii i harmonogram robét, uacigiace warunki w
jakich wykonywane dah roboty zwizane z wysokigiows regulacy urzdzer podziemnych.

5.2. Roboty przygotowawcze i roboty ziemne

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona wytyczenia mejsmowadzenia robét i trwale oznaczy je
w terenie za pomadkotkdéw osiowych, kotkowswiadkow i kotkow kravedziowych.

Sposbéb wykonywania robo6t — sposéb prowadzenia rpbdtinien by dostosowany do wielkoi rob6t oraz
posiadanego spgts mechanicznego.

5.3. Pionowa regulacja urgdzen podziemnych

Po zakéczeniu realizacji nawierzchni drogowych nagledokon& wysokaciowej regulacji istnigjcych
urzagdzen podziemnych —armatury na sieci wodggiwej, na sieci gazowej oraz studzienek telefoniclan
Przed przysipieniem do wykonywania wykopoéw Wykonawca winien §&ejv kontakt z poszczegolnymi
uzytkownikami uzbrojenie nadziemnego i podziemnego.

W miejscu skrzgowan z istniejcym uzbrojeniem naky wykona przekopy prébne w celu dokladnej
lokalizacji przewodow.

Dokonanie regulacji wysokoiowej armatury na sieci wodagiowej powinno polegana wysokéciowym
dostosowaniu uggzeh podziemnych do nowych nawierzchni drogowych z ddkiscig do + - 2 mm.

Posadowienie wlazéweliwnych studni, kratekciekowych, skrzynek, zasuw itp. powinnachyykonane z
doktadndcia + - 2 mm w stosunku do niwelety jezdni. W przypagkzekroczenia dopuszczalnych odchyle
wykonawca zostanie okyziony kwot netto 5000 zt za kale zle posadowione uggzenie jw. Niedopuszczalna
jest requlacja urglzen po wykonaniu warstwycieralnej. W przypadku regulacji wdzex na wykonanej j#
nawierzchni, niezalamie od ww. kar, wykonawca odbuduje warstgieralra na catej dtugéci i szerokdci
jezdni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Zakres wymaganych bada i pomiaréw

Kontrola jakaci powinna by przeprowadzona w czasie poszczegolnych faz robét.

Wyniki przeprowadzonych baflanalezy uzna za dodatnie, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot
zostaly spetnione.

Kontrola jakaci robét powinna obejmowa

Kanalizacja deszczowa z regulaeyysokéciowg urzgdzei podziemnych 37



D.03.02.01 Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych

a) sprawdzenie zgods§oi z dokumentagj projektowg

b) sprawdzenie jak@i materiatow

Wszystkie badania przeprowaélzgodnie z PN-92/B-10735.

- wykonania wysokiowej regulacji urzdzex podziemnych — pomiar przeprowadzony za pamaty i
klina

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

Rzedne uradzen podziemnych (krateksciekowych, studnie kanalizacyjne, armatura na sistiidzienki
telefoniczne) powinny hiywykonane z doktadricia 0,5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru rob6t
Wymagania ogdlne dotygze obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagegoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg 1 szt. regulacji pionowej istniglych krateksciekowych ulicznych, studni na kanalizacji deszegpw
armatury na sieci wodagjowej.

llos¢ robdt okréla se na podstawie dokumentacji projektowej i obmiaobot z uwzgtdnieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawazow naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robo6t
Zasady ogdlne odbioru rob6t podano w ST D.M.0000@@/magania ogdlne”.

8.2. Odbior robat zanikapcych

Odbiorowi robot zanikacych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- podbudowa pod wzglem jakdci a w szczegolriei stopnia zagszczenia
- zasypka wykopow pod wzglem jakdci i stopnia zagszczenia.

8.3. Odbiér karcowy
Odbiér kmcowy wykonania regulacji pionowej wdzen podziemnych jest dokonywany po zékaeniu robot
na podstawie sprawdzenia jgkowykonania.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,WWymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 szt. (jednsztuk) regulacji wysokéciowej uradzer podziemnych naly przyjmowa zgodnie z obmiarem i
oceny jakasci robot na podstawie odbioru.

a) Cenawykonania robot zwanych z wysok@iows regulacy urzdzer podziemnych obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

—  dostarczenie materiatéw,

- powiadomienie tytkownikow sieci

—  demontaurzdzenia

- przeprowadzenie regulacji wysékowej pod nadzorenrytkownikow sieci

—  zasypanie i zggzczeniegsiadujcego terenu

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2  Normy
. PN-B-06711
. PN-B-06712
. PN-B-10729
. PN-B-11111

A WN PP

6. PN-B-14501

7. PN-B-24003

8. PN-H-74051-00
9. PN-H-74051-02
10. PN-EN 124:2000
11. PN-H-74080-01
12. PN-H-74080-04
13. PN-H-74086
14. PN-B-30000
15. PN-B-06250
16. BN-86/8971-08

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw
Kruszywa mineralne do betonu
Kanalizacja. Studzienki kanalizaeyj
Kruszywa mineralne. Kiywwsa naturalne do nawierzchni drogowyZkwir i
mieszanka
Zaprawy budowlane zwykte
Asfaltowa emulsja kationowa.
Wiazy kanatowe. Ogoélne wymagaiiadania
Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (@ytdypu cizkiego)
Wiazy kanatowe. Klasy B, Cvibagy typu cézkiego)
Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania
Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C
Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych
Cement portlandzki. Transport i phoevywanie
Beton zwykly
Prefabrykaty budowlane z betdtrggi betonowe elbetowe.

17. PN-EN 1917/2002 Budowa i badania przewoddmakzacyjnych

10.3. Inne dokumenty

17. ,Katalog powtarzalnych elementow drogowychTransprojekt” - 1979 -1982 r. Warszawa.
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D.04.01.01 KORYTO Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X&I wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniemaigszczaniem podi@ pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni w ramach budowy nawierzchni wjazdowhoanikéw w ul. Francuskiej w Bialymstoku na digjo
252,0 m na odcinkach jakzaj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi obgmijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy reatjzaobdt
wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjadgce wykonania koryta wraz z profilowaniem i ggggzaniem podia
obejmug (lokalizacja wg dokumentacji projektowej):
- podiaze pod projektowane wjazdy, chodniki - mechanicznie

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podige- grunt rodzimy lub nasypowygcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania
1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w cdhlgzenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogoélne” .

1.5. OgoIlne wymagania dotyaze robo6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditaz Dokumentagj projektow ,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.
3. SPRET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 3

3.1 Sprzt do wykonania robo6t

Do profilowania i zagszczania podiza naley stosowa nastpujacy sprzt:

- réwniarki

— spycharki uniwersalne z ukaie ustawianym lemieszem;

— drobny sprzt reczny do profilowaniagcznego , w miejscach gdzie inny sgiraie mae mi€ zastosowania
- walce statyczne i wibracyjne dostosowane do wiglkvagszczanej powierzchni,

— ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne do zastos@varmiejscach trudnodephych dla wgkszego spetu

— lubinny sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Stosowany spgz nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu materiatbw podano w ST D.M.00.00,80ymagania ogolne ,,.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.000MNymagania ogdlne” pkt 5.
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5.1. Warunki przysfapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢c do profilowania i zagszczenia podita bezpérednio przed rozpoeziem
robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witiejsze przysfpienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podi@m, jest maliwe wylgcznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podiu nie mae odbyw& sig ruch
budowlany, niezwjzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanisorigta w planie i profilu powinny ky wcze&nie]
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Ayniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinamazliwia¢ nacihgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisich nie wgkszych nk co 10metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrfgi jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzore s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakreSposéb wykonania musi dyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powini®y wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.3.  Profilowanie i zagszczanie podiaa

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane raine podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowiec¢
dodatkowy grunt spelniggy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w $lb koniecznej do
uzyskania wymaganych gdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania warfoi wskanika
zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podia (l)

Strefa korpusu Minimalna wagbl.
Gdrna warstwa o0 grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioa 1,00

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osagnigcia wskanika zagszczenia zgodnie z BN-77/8931-12

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podize uniemdaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrelzag:szczenia nalg/ oprze& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny

i wtérny modut odksztatcenia podim wedlug PN-S-02205 . Stosunek wtdrnego i piernwggnenodutu
odksztatcenia nie powinien przekraczg2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza
Podtaze( koryto )po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym stanie.
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Jezeli po wykonaniu robot zwizanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczyodtaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przetorenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakéejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

6.1. Badania w czasie robot
6.1.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i z@gczenia koryta i
wyprofilowanego podia podaje tablica .

Lp. | Wyszczegolnienie bada
i pomiaréw

Minimalna czstotliwoi¢

bada i pomiaréw

")

1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Rbwna¢ podiuzna co 20 m na kadym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokeéciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w plani co 100 m

7 Zagzszczenie, wilgotng

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecazaeziej ni

gruntu poataa raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.1.2.

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ naley sprawdzéa co 100 m i szeroké nie maze r&ni¢ sig od
szerokaci projektowanej o wicej niz +10 cmi -5 cm.

6.1.3.

Nieréwnaci podiwzne koryta i profilowanego podita naley mierzye 4-metrovg latg zgodnie z norm
BN-68/8931-04 .

Nierébwnaici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy faty.

Nieréwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.1.4.
Spadki poprzeczne profilowanego pag@tgpowinny by zgodne z dokumentacprojektowy z toleranc 0,5%.
6.1.5.

Réznice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi Kkoryta
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.1.6.

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz 5 cm

Szerok&¢ profilowanego podiaa

Rowné¢ profilowanego podiaa

Spadki poprzeczne

Redne wysokdciowe

lub  wyprofilowanego podia i rzdnymi

Uksztattowanie osi w planie
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6.1.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podia)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéo okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy .

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to wagto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@gcerkrelonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02 nie
powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly bad& wedtug PN-B-06714-17. Wilgot§é gruntu podtéga powinna
by¢ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00B@nagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00M¥magania ogolne”.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelto®T i wymaganiami Inspektora Nadzoru
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mprofilowanego i zagszczanego podia obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i ropplamiem,

— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
— profilowanie dna koryta lub podia,

— zagszczenie,

— utrzymanie podiza,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétno

3.  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcemaierzchni
podatnych i podiza przez oberzenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowéepnawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu
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D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyege wykonania i odbioru Robét
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa naturanstbilizowanego mechanicznie w ramach
budowy nawierzchni wjazdéw i chodnikéw w ul. Fraskiej w Biatlymstoku na diugoi 252,0 m na odcinkach jak
nizej:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzaRobot
wymienionychw p. 1.1.

1.3.  Zakres Robot ob¢tych ST

Ustalenia zawarte w n/n  Specyfikacji Technicziotyaky wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego steintinego

mechanicznie i obejnmyyj

- podbudow grubcdci 10 cm z kruszywa naturalnego stabilizowanego haeitznie pod nawierzchni
chodnika,

- podbudow grubcdci 20 cm z kruszywa naturalnego stabilizowanego haeitznie pod nawierzchni
wjazdow,

1.4. Okreslenia podstawowe

14.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny poleggj na odpowiednim zagzczeniu kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotm optymalne;.

14.2. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wgcej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasng nawierzchni drogowe;j.

Pozostate okigenia § zgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami ganymi w

ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5.  Ogdlne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za fékah wykonania oraz za zgodtoz Dokumentagj Projektovd, ST i
poleceniami liyniera.

Ogdlne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1.  Warunki og6lne stosowania materiatdw
Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w $7.00.00.00.

2.2. Rodzaje materiatlow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa nkteg®d stabilizowanego mechanicznie powinné tojeszanka
kruszyw skladara s¢ z: piasku, mieszanki i/lubniru i kruszywa tamanego spetaieg wymagania niniejszej specyfikacii.
Kruszywa przeznaczone do wytwarzania mieszankvijganej powinny spetntavymagania WT-4 2010 tablica 1.
Kruszywo tamane nie pochodzi z przekruszenia ziarewiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.
Dopuszcza i wycie do przekruszenia betonowych elementéw pogbgcz z rozbidrek istniggych elementow
zagospodarowania pasa drogowego, przed przekerszeismenty betonowe ngleczyicic z zanieczyszche

Kruszywo powinno b¥/jednorodne bez zanieczysacebeych i bez domieszek gliny.

Materialy pozyskane z rozbiérki po uzgodnieniu z Iispektorem Nadzoru mana wykorzystaé (po przekruszeniu)
jako podbudowe $ciezek rowerowych, wjazdéw i wyjazdéw do bramoraz chodnikéw z zachowaniem frakcji

0/31,5 mm

2.3. Wymagania dla materiatow

231 Uzarnienie kruszywa

Do wykonania podbudowy nalezastosowékruszywo o uziarnieniu 0/31,5 mm .

Okreslone wg PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanek kruszymbwprzeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej
powinno speni& warunek, aby krzywa uziamienia kruszywa znajdavegt miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego
uziarnienia.
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Powinna ona hiyciagla i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goknejwej granicznej uziarnienia

na gsiednich sitach.
Oprécz wymagania dotygzego krzywej uziarnienia wymaga,siby 90% uziarnienia mieszanek badanych w okéesie

mieskcy spetnito wymagania kategorii podanych w tabich@, aby zapewfjednorodnét i ciaglos¢ uziarnienia mieszanek.
Tablica 1. Wymagania wobec jednorodabuziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnardekdarowan przez producenta

wartdicig (S). Wymagania dotygzorodukowanej i dostarczonej mieszankiellanieszanka zawiera nadmigiitos¢ ziarn
stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przezipenth uziarmnienia mieszanki pegmkrotnym zagszczeniu meted

Proctora.
Mieszanka Poréwnanie z deklaronaprzez producenta wati (S)
niezwgzana Tolerancje przesiewu przez sito (mm) % (m/m
05 1 2 4 5,6 8 112 16 224 315
0/315 15 15 17 18 18 18
0/63 15 15 7 18 18 18

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenieszanek powinna ndEc s w krzywych uziarnienia z
uwzgkdnieniem dopuszczalnych tolerancji zawartych widghl, a take powinna spetntawymagania @tosci uziarnienia

zawarte w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobeaggiosci uziarnienia na sitach kontrolowanych #znide przesiewu podczas bad@antrolnych
produkowanych mieszanek

Mieszanka Poréwnanie z deklarowpreez producenta walti (S)
Tolerancje przesiewu przez sito (mm) % (m/m)
12 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2122 4 16/31,5
min | max| mn| max}] mn ma¥ mn max mh max njin mMax  rhimax min max
0/315 4 15 7 20 - - 10 25 - - 10 25 -
0/63 - - 4 15 - - 7 20 - - 10 25 - - 10 25

Wymagania wobec jednorodebuziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnaniteldarowan przez producenta wadtiy

(S). Wymagania dotygzprodukowanej i dostarczonej mieszankiellenieszanka zawiera nadmiglitos¢ ziaren stabych,

wymaganie dotyczy deklarowanego przez produceiatanignia mieszanki poggiiokrotnym zagszczeniu metepProctora.

232 Wiaciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetniavymagania okigone w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek niezyzanych podbudowy zasadniczej

Rozdziat W Wyszczegdlnienie Wymagania wobec mieszanek nieganych
PN-EN wiasciwosci przeznaczonych do stosowania w warstwie
13285. Podbudowa QOdniesienie do tablicy w
KR1-KR2 PN-EN 13285
431 Uziarnienie mieszanek 0/31,5 0/63 Tabl. 4
432 Maksymalna zawaftopytow: kategoria UF UE Tabl. 2
432 Minimalna zawaréo pytow: kategoria LF Lk Tabl. 3
433 Zawart& nadziarna OC OCq Tabl.4i6
44.1 | Wymagania wobec uziarnienia Krzywe uziaraieni Tabl.5i16
rys 12 lub 14 wg WT-4
442 | Wymagania  wobec  jednorodtio  uziarnienig
poszczegblinych partii — poréwnanie z deklarewprzez Wg tabl. 1 Tabl. 7
producenta wargig (S)
442 | Wymagania wobec jednoroéiouziarnienia na sitagh
kontrolowanych — rinice w przesiewach W(g tabl. 2 Tabl. 8
45 Wreidiwo$¢ na mrdz, wskanik piaskowy SE, co najmniej 45 -
QOdporné¢ na rozdrabnianie (dotyczy frakcji 10/14 odsiane; LAss -
z mieszanki wg PN-EN 1097-1, kategoria niesma ni
Mrozoodpornét (dotyczy frakcji 8/16 kruszywa odsiangj z F4 -
mieszanki wg PN-EN 1367-1
Wartgi¢ CBR po zagszczeniu do wskaika zagszczenia 120% -
I< = 1,03 i moczeniu w wodzie 96h, co najmniej
46 Podbudoxveruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
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45 Wodoprzepuszczakitomieszanki w warstwie ogiszapcej Brak wymaga -
po zagszczeniu wg metody Proctora do wiskia
zagszczeniad =1,0 wspdlczynnik filtracji k, co najmnigj

cm/s
Zawarté¢ wody w mieszance zeggczonej, % (m/m) 80-100 -
wilgotnasci optymalnej wg metody Proctora

45 Inne cechyrodowiskowe Wikszai¢ substancii niebezpiecznych dloaych w

dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie
wysepuje wzrédiach kruszywa pochodzenia
mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych najdbadé czy zawartét
substanciji niebezpiecznych nie przekracza veartqg
dopuszczalnych wg aghmych przepiséw.

Badanie wskanika piaskowego SE naiewykona na mieszance pogpiokrotnym zagszczeniu metegProctora wg PN-EN
13286-2.

2.3.3. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-EN 1008.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogoélne dotycgce sprztu
Ogdblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzt do wykonania Robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyskchanicznie powinien wykazasi

mazliwoscia korzystania z nagiujacego sprau:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w urzdzenia dozuajce woe. Mieszarki powinny zapewfi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgatoimptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lubystahych do zagzczania. W miejscach trudno ¢pet/ch powinny by
stosowane zagzczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male avalbracyjne.

Producent musi prowadzaktadovy kontrok produkcji ZKP opisanw zat. C do WT-4 2010, aby zapewye wyrob spetnia

wymagania niniejszej ST. Przy produkcji mieszaniekwiazanych przeznaczonych do wykonywania warstw kdagiru

nawierzchni drog nalg stosowa system 4.

Sprzt powinien zosiaizaakceptowany przezimiera/Kierownika projekiu.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
Wymagania ogdlne dotygize transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagaiine”.

4.2.  Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiecyah je przed zanieczyszczeniem,
Zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wiestiem i zawilgoceniem.

Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podiodrogi powinien b tak zorganizowany, aby nie dépid do jego uszkodzei
tworzenia kolein.

Transport pozostatych materiadéw powinien odldysiggzgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogo6lne zasady wykonywania Robét

Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w ST D.BDD ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do atageptojekt organizacii i harmonogram Robdt, ugdrghizce wszystkie warunki
w jakich lzdzie wykonywana podbudowa z kruszywa famanegiizsiabinego mechanicznie.

5.2.  Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudogz kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznienpo spetnia wymagania okrdone w
ST D.04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i gzegczeniem podi@, ST D.02.01.01. Wykonanie wykopow w
gruntach | -V kat. oraz ST D.04.05.01 Podbudoweygszone podi@ z kruszywa stabilizowanego cementem.
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Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny ¢kiie miejsca podia oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiednio
zagszczone lub wykazage odchylenia wysokoiowe od zalgonych razdnych powinny b naprawione przez spulchnienie,
dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszaniéggmiosia wilgotngci optymalnej, powtornie wyréwnane i zagczone.

53. Whytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa o scisle okrélonym uziamieniu i wilgotnéei optymalnej naley wytwarz& w mieszarkach
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdigina konieczrio zapewnienia jednorodée nie dopuszczacsi
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczedolngkeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwipoa by od
razu transportowana na miejsce wbudowania w tekixpaby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.
Recepta laboratoryjna powinna zawdera
- ustalenie agregatu kruszynowego
- okrdlenie wigciwosci kruszyw
- wymagag zawarté¢ wody w mieszance odpowiagtaj wilgotnasci optymalnej mieszanki kruszywa
- ustalenie gstaici nasypowej w staniezaym, ustaleniegptasci objetosciowej szkieletu gruntowego i
maksymalnejggptaici objgtosciowej szkieletu gruntowego
- okrellenie wilgotndci optymalnej mieszanki

54. Whbudowywanie i zagszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinnadapzikiadana w warstwie o jednakowej géaidakiej, aby jej ostateczna gribhpo zagszczeniu
byta rwna grubimi projektowanej. Grukié pojedynczo ukladanej warstwy niezmprzekracZe25 cm po zagzczeniu.
Warstwa podbudowy powinnadapziazona w spaséb zapewiay osigniccie wymaganych spadkéw édnych wysokéciowych.
Jereli podbudowa skladacst wiecej niz jednej warstwy kruszywa, toAda warstwa powinna bywprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkoveaigch wysokéciowych. Rozpoegie budowy kadej nasipnej warstwy mae nagipic po
odbiorze poprzedniej warstwy przeaiera/Kierownika projektu.
Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jesgregacja powinnodygrzed zagpzczeniem zaglione materialem o odpowiednich
wiasciwasciach..
Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczasegagzania powinna odpowigdailgotnaici optymalnej, okiéonej wediug proby Proctora
PN-B-04481 (metoda Il). Materiat nadmiemie nawilgiy, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzariel iégotnas
mieszanki kruszywa jestaza od optymalnej 0 20 % jej wétiomieszanka powinnadgwilzona okréong iloscia wody i réwnomiemie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgdthoieszanki kruszywa jest waza od optymalnej o 10 % jej wétipmieszanknalery osuszy.
Wilgotnas¢ powinna znajdowissie w przedziale od 10 % powaj wilgotnaci optymalnej do 20 % paiaij wilgotnaci optymalne.
Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa najgorzyspic do jej zagszczania przez walowanie.
Jakiekolwiek nierownigi i zagkbienia powstale w czasie zsgrzania powinny byvyrownane przez spulchnienie kruszywa i dodanie
lub usuricie materialuado otrzymania rownej powierzchni.
W migjscach niedaginych dla walcow podbudowa powinnaé tgegszczona zagzczarkami plytowymi lub ubijakami
mechanicznymi, zaakceptowanymi przeriiera/Kierownika projektu.
Zag:szczenie nalgy kontynuowad do osigniecia wskanika zagszczenia || podbudowy nie mniejszego od 1,00, ékneego
zgodnie z norm BN-77/8931-12, ktdry powinien odpowiddarzyjgtemu poziomowi wskaiika nénacsci podbudowy
wg tabl. 6.
Jereli nie mana okrdli¢ wskanika zagszczenia, to nalg sprawdzastosunek modutu odksztalcenia widmegddpierwotnego £
ktdry nie powinien biwiekszy ni. 2,2.
5.5. Odcinek prébny
Nazadanie Irryniera/Kierownika projektu Wykonawca powinien wyibodcinek prébny przed rozpeciem robét.
Odcinek prébny powinien byvykonany w celu stwierdzenia czy pido mieszania, rozkladania i zegczania jest waaiwy,
- okreslenia grubéci warstwy w stanie linym koniecznej do uzyskania wymaganej gichwarstwy po zagszczeniu
- okrélenia potrzebnej liczby prZéjsprztu zagszczajcego potrzebnej do uzyskania wymaganego

wskanika zagszczenia
Dlugai¢ i lokalizacg odcinka prébnego ustaliAynier/Kierownik projektu.
Wiasciwe roboty mogby¢ rozpoczte po zaakceptowaniu odcinka prébnego przsmitera/Kierownika projektu.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedzefiem nagpnej warstwy, powinna Byutrzymywana w dobrym stanie.zéle
Whykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera/Kierownika projektu, gotanpodbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wynikkych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy dlpa Wykonawe Robodt.
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6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci Robét
Ogdlne zasady kontroli jak@ Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne

6.2. Badania przed przysgpieniem do Roboét

Przed przygpieniem do Rob6t Wykonawca powinien wyldbadania kruszyw przeznaczonych do wykonania Roiggdstavd
wyniki tych bada Inzynierowi/Kierownikowi projektu w celu akceptacii teaatow.

Badania te powinny obejmodvaiszystkie widciwosci okreslone w pkt 2.3. ninigjszej ST.

6.3. Badania w czasie Robot
631  Castotliwosé oraz zakres bada i Robot
Czstotliwas¢ oraz zakres batiodano w tablicy 4.

Tablica 4. Castotliwosé oraz zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyclmechanicznie

Czstotliwai¢ bada

Lp. Wyszczegdblnienie batla Minimalna liczba | Maksymalna powierzchnia podbudoyvy
bada na dziennej przypadajca na jedno badanie{m
dzialce roboczej

1 | Uziamienie mieszanki

2 | Wilgotngi¢ mieszanki 2 600

3 | Zagszczenie warstwy 1 prébka na 500

4 | Badanie wiiwosci kruszywa wg tab.1, pkt 2.3.2. dlzttej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.32.  Uziarnienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prodkzngoobieré w sposob losowy, z
roziazonej warstwy, przed jej zeggczeniem. Wyniki bagéigpowinny by na bigaco przekazywane tgnierowi/Kierownikowi
projektu.

6.33.  Wilgotnasé¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiatiailgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481
(metoda lI), z tolerangi+10 % -20 %.

Wilgotnas¢ nalery okresli¢ wg PN-B-06714-17.

6.34. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osjgniecia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931 W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niermitiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia nalg/ oprze

na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziejznmaz na 5000 f lub wedtug zalede
Inzyniera/Kierownika projektu.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena& za prawidlowe, gdy stosunek wtdrnego
modutu E do pierwotnego modutu odksztatceniaj&st nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej

podbudowy.
LY.
Eq

6.35. Wiasciwasci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmain@cerg wszystkich wisciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badapelnych powinny kiypobierane przez Wykonaywe sposob losowy w obegodinzyniera/Kierownika projektu.
6.4. Wymagania dotyegce cech geometrycznych podbudowy

641  Czestotliwosé¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwas¢ | zakres pomiarow dotygzych cech geometrycznych podbudowy podano w teblicy

Tablica 5. Czstotliwosé oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszyerstabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bablapomiarow Minimalna egstotliwa¢ pomiardw

1 | Szeroké& podbudowy c0100m
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2 | RGwnd¢ podizna co 20 mfgtna kadym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna c0100m
4 | Spadki poprzeczne
a) na odcinkach prostych co100m
b) na odcinkach tukowych €0 hajmniej w 5 miejscachiaego tuku
5 | Rzdne wysokéciowe w przekrojach podanych w Dokumentacji Projed, nie rzadziej jak co 100 m
6 | Uksztattowanie osi w planie c0100m
7 | Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kaej dzialce roboczej, lecz nie rzadzigjraiz na 400 i
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz na 2000 fn
8 | Nasnacs¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwach przekrojach nadte 1000 m
- Uugkcie spezyste co hajmniej w 20 punktach nazkie 1000 m

642. Szeroka¢ podbudowy

Szerok& podbudowy nie nie rénic sk od szerokii projektowanej o weej Nz +5 cm.

Na jezdniach bez kranikow szeroké& podbudowy powinna byvigksza od szeroka warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cmlub o
warta¢ wskazagw Dokumentacji Projektowe.

64.3. RoOwnasé¢ podbudowy

Nierdwndci podiune podbudowy nalg mierzy 4-metrovy tat, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najenierzyt 4-metrovd tata.

Nieréwndaci podbudowy nie magorzekracza

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej

- 10 mm dla podbudowy zasadnicze).

644. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukasimpy by¢ zgodne z Dokumentadprojektovs, z tolerangg + 0,5 %.

645. Rzedne wysokdciowe podbudowy

Rd&nice pomdzy rzdnymi wysokéciowymi podbudowy i dnymi projektowanymi nie powinny przekraczd. cm, -2 cm.
64.6. Uksztattowanie osi podbudowy

05 podbudowy w planie nie raby przesuria w stosunku do osi projektowane] gosj niz+ 5 cm.
64.7. Grubos¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie s rézni¢ od grubéci projektowanej o wicej niz:

- +10 %. dla podbudowy zasadniczej

- +10%, -15% dla podbudowy pomocniczej

64.8. Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg PN-S-02205 powiniefidgodny z podanym w tabl. 6

- ugkcie spezyste wg BN-70/8931-06 powinnodyggodne z podanym w tabl. 6

Tablica 6. Cechy podbudowy

Podbudowa q Wymagane cechy podbudowy
wskazniku W)Oéon'e Wskaznik Maksymalne ugtie spezyste pod| Minimalny modut odksztalcenia mierzomy
mniejszym i, % | zagszczenia d nie | kolem, mm plyta osrednicy 30 cm, MPa
mNIejSzy ne 40 kN 50 kN Od  pierwszegpOd drugiego
obcizenia i obcizenia &

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 10 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpbowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

651  Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, kidre wykamigksze odchylenia od okfenych w punkcie 6.4. powinny &yaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie dgpgkdici co najmniej 10 cm, wyrdwnane i powtorieggagzone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
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Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szer@ioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia przez
spulchnienie warstwy na petgruba¢ do polowy szerokei pasa ruchu, datenie materiatu i powtdrne zgggczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wvedgim grubéci, Wykonawca wykona naprgwpodbudowy.
Powierzchnie powinny ldynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstagdpowiedai giebokai¢, zgodnie z
decyzj Inzyniera/Kierownika projektu, uzupetnione nowym miatem o odpowiednich wiaiwosciach, wyréwnane i
ponownie zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wsthiu tych Robét nagii ponowny pomiar i ocena grudod

warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nanosé podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkisz Roboty niezine do
Zapewnienia wymaganej $mmsici, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych Rob6t poniesie Wykonawcdbpdowy tylko wtedy, gdy zarénie nénasci podbudowy
wyniklo z niewtdciwego wykonania Robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robét
Ogdlne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D.M.0@Q@A@magania ogoine”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostikobmiarovy jest M (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudokmyszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogdlne zasady odbioru Robdt
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D.M.0000¥ymagania ogdlne”.

8.2.  Sposotb odbioru Rob6t

Odbior podbudowy pomocniczej jest dokonywany nadash odbioru robot zanilgaych i ulegajcych zakryciu
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenjapyrojektows, SST i wymaganiami fyniera/Kierownika
projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem éolejr wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotygze podstawy platnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Platng¢ za 1 Miwykonanej podbudowy naieprzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny j&kidRobdt w oparciu o pomiary i

wyniki bada laboratoryjnych.

Cena wykonania Robét obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie Robdt,

- sprawdzenie i ewentuaimapraw podiaza,

- opracowanie recepty laboratoryjnej na miesgdakiszywa,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z r&cegostarczenie na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki warstwami zgodnie z zahw grubdcia, szerokécia i profilem z zachowaniem
projektowanej niwelety,

- zagszczenie rozkonej mieszanki,

- dowdz wody do zagszczania,

- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w ST,

- utrzymanie podbudowy w czasie Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skéhoelzial, nazwy i okienia.
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2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekigrun
3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Camée zawartei zanieczyszczsobcych.
4. PN-EN 933-1:2000/ Badania geometrycznych idawosci kruszyw — oznaczanie skladu ziarnowego —
Al1:2006 metoda przesiewania.
5. PN-EN933-4:2008 Badania geometrycznyckomasci kruszyw — cgs¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren —
wskaznik ksztattu.

6. PN-EN1097-5:2008 Badania mechanicznych i figyez wigciwosci kruszyw — cgs¢ 5: oznaczanie
zawartéci wody przez suszenie w suszarce z wendylac

7. PN-EN 1097-6:2002/Badania mechanicznych i fizycznych $davosci kruszyw — czi¢ 6: oznaczanie
Al1:2006 gestaici ziarn i nagikliwosci.
8. PN-EN 1367-1:2007 Badania wdmvosci cieplnych i odpornii kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — e 1: oznaczanie mrozoodpogob
9. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Camée rozpadu krzemianowego.
10. PN-EN 1744-1:2010 Badania chemicznyclaMansci kruszyw — cgs¢ 1: Analiza chemiczna.

11. PN-EN 1097-2:2002 Badania mechanicznych idiayeh widciwosci kruszyw — metody oznaczania
odporndci na rozdrabnianie.
12. PN-EN 13285-2010 Mieszanki niezzéine — specyfikacja.
13.  PN-EN 1097-1:2000Badania mechanicznych i fizycznych $davosci kruszyw — oznaczanie odpofbima
Al1:2004 scieranie (mikro — Deval).
14. PN-EN 1367-1:2007 Badania ydavosci cieplnych i odpornii kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — e 1: Oznaczanie mrozoodpo$ob

15. PN-EN 13286- Mieszanki niezwgzane i zwazane hydraulicznie —gZ 2: Metody bada
2:2002 laboratoryjnych gstaici na sucho i zawada wody — zagszczanie metadProctora.

16. PN-EN 10082004  Woda zarobowa do betonu —fifaesjg pobierania probek, badanie i ocena
przydatnéci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskamepcesow
produkciji betonu.

17. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy zyksustabilizowanych mechanicznie.
18. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieaniita piaskowego.

19. PN-S-02205-15 Drogi samochodowe. Roboty ziemmgmagania i badania.

20. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réesingawierzchni planografem i tat
21. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiagaympdatnych ugtiomierzem belkowym.
22. BN-77/8931-12 Oznaczanie wahiia zagszczenia gruntu.

10.2.  Inne dokumenty
23. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni pioglah i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
24 WT-4 Wymagania techniczne. Mieszanki niezane do drég krajowych. Warszawa 2010.
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D.07.02.01 URADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU DROGOWEGO
(SLUPKI BLOKUACE)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejvgymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgaanych z
wykonaniem dostarczonych ydzen bezpieczastwa ruchu drogowego w postaci stupkow blakygh typu

U-12c w ramach budowy nawierzchni wjazdéw i chodmikw ul. Francuskiej w Biatymstoku na diggo252,0 m na
odcinkach jak riej:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyegykonania oznakowania pionowego na terenietgh) zakresem
jak w pkt. 1.1 i obejmuj:

- ustawienie urgdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego w postaci stupkéw blakygh typu U-12c
llosci i lokalizacje projektowanych udzer bezpieczéstwa ruchu drogowego zostaty pokazane na planigcsyym projektu
stafej organizacji ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stupek blokyicy U-12c¢- urzgdzenie bezpiecistwa ruchu drogowego, shice do niedopuszczania do
wjezdzania pojazddéw na chodniki lubagii piesze lub rowerowe.

Pozostate okéenia @ zgodne z obowkujgcymi, odpowiednimi  polskimi normami i definiciamioglanymi w
ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za zgodda dokumentagjprojektova, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotycice materiatow

Wymagania ogoine dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, poda ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 2.

2.2. Ogo6lne wymagania dotyaze stupkow blokujacych

Stupek blokujcy typu U-12c powinien miew przekroju poprzecznym ksztatt agty o srednicy 120 mm.
Korpus stupka powinien IByoklejony poziomymi pasami z folii odblaskowej, pezemian barwy biatej i
czerwonej dla U-12c, o szerckd 150 mm. Od gory stupek powinien dyamknety pokrywka. Wysokaé
stupka U-12c powinna wyndasi80 cm nad powierzchsipobocza. Stupek ¢bzie mocowany w gruncie,
catkowita wysokéc stupka powinna wynoéil30 cm dla U-12c.

Ksztalt i wymiary stupkédw powinny iyzgodne z zatznikiem 4 do rozpogglzenia Ministra Infrastruktury z
dn. 3 lipca 2003 r.

Stupki blokupce powinny posiadaaprobat technicza wydary przez uprawniopjednostl.

2.3. Rodzaje materiatow na stupki blokujce

Do wykonania stupkéw blokagych i ich oznakowania wykorzystuje: siastpujace materiaty:

— tworzywa sztuczne takie jak polietylen (PE), pdicckk winylu (PVC), (ozn. wg PN-EN ISO 1043-1:2004)
itp.,
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blacke stalowa ocynkowam, wg PN-EN 10327:2006, minimalna grébopowioki cynkowej powinna
wynosg 60 um.

— black aluminiowg, wg PN-EN 485-1:1998,

- folie odblaskowe barwy biatej i zielonej oraz bjatezerwonej, do naklejania w formie paséw na kip
stupka,

W niniejszej dokumentacji przyjeto stupki U-12c wykonane z rury stalowej ocynkowaned 120 mm, o
grubosci scianki do 3 - 4 mm i wysokdéci od 600 mm do 800 mm po zamontowaniu, malowanydhrb a
proszkowa na kolor bialy i oklejany pasami czerwonej folii @blaskowej.

Ponizej podano przyktady innych rodzajéw stupkow.

2.4. Stupki blokupce z tworzyw sztucznych

Stupki mog by¢ wykonywane z tworzyw sztucznych wg pktu 2.3. Panglnia stupkow blokacych powinna
by¢ gtadka, czysta, pozbawiona rygcperzy i wgébien.

Stupek przeznaczony do mocowania w gruncie, powim@el w dolnej czsci otwdér do umieszczenia
przetyczki (stupek naiy dostarczy wraz z przetyczko srednicy od 15 do 20 mm i dtuga od 200 do 300
mm), utrudniagcy wyciggniecie stupka z gruntu, . Dopuszcza siastpujace tolerancje wymiarow stupka
z tworzyw sztucznych:

— érednica - tolerancja 1,0 mm,

— grubai¢ scianki od 3 do 5 mm - tolerancja +0,5 mm.

Stupki na czas sktadowania i transportu powinng Igbezpieczone przez owgnie folig polietylenows lub w
inny sposob. Sktadowane powinnychy pozycji poziomej na ptaskim i rownym podio  w przygotowanych
boksach. Wysok& sktadowania nie powinna przekra¢z& m. Zaleca si przechowywéa stupki pod
zadaszeniem w celu utrzymania ich w czysito

2.5. Stupki blokupce z innych materiatow

Stupki mog by¢ réwniez wykonywane z innych materiatéw takich jak blachal@va ocynkowana i blacha
aluminiowa. W przypadku zastosowania blachy, gétlgej powinna wynosi od 1 do 3 mm, tolerancja
grubdci £0,25 mm, a tolerancgaednicy stupka +£1,0 mm.

Stupki te powinny réwnie odpowiadéd wymaganiom podanym w zgizniku 4 do rozporgzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. oraz posiad@roba¢ technicze wydary przez uprawnios jednostk i
deklarac¢ zgodndci z nig.

Stupki z blachy powinny hyzabezpieczane i skladowane podobnie jak stupkizayw sztucznych.

2.6. Elementy odblaskowe stupkow blokagych

Widzialncé¢ stupka podwyszap pasy odblaskowe umieszczane na korpusie stupkarz&wxne pasy z folii
barwy biatej i czerwonej dla U-12c o szerékiol50 mm, naklejanegshaprzemiennie na korpusie stupka.
Odblaskows¢ takich folii powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w gainiku 1 do rozpoegdzenia
Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 r. orawymaganiami wigciwej aprobaty technicznej.

2.7. Beton i jego skfadniki

Beton klasy C16/20 do wykonania fundamentéw poglgtpowinien odpowiadaPN-EN 206-1.

Skiadniki betonu:

Cement stosowany do betonu powinie bgmentem portlandzkim klasy co najmniej ,32,5"podiadajcym
wymaganiom normy PN-EN 197-1.

Kruszywo do betonu powinno odpowiadaymaganiom PN-EN 12620 [3].

Woda powinna odpowiadaymaganiom normy PN-EN 1008 [6]. Bez badan laboyjalych mana stosowawodk pitrg.

28. Warunki gwarancyjne producenta lub ddaswcy stupkéw blokujacych

Producent lub dostawca stupkéw blakyich obowazany jest przy dostawie oklié, uzgodnion z odbiorg, trwalc¢ stupkow
blokujacych oraz warunki gwarancyjne dla stupkéw blasygh, a take udosgpnic nazyczenie odbiorcy:

a) instrukcg monteau stupkow blokujcych,

b) dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniaasavginiu stupkdw blokagych,

C) instrukcg utrzymania stupkow blokagych.
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3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogdine dotycice sprztu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne’3okt

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyegce transportu
Wymagania ogdlne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,\WWymagaggine” pkt 4.

4.2.  Transport materiatow

Transport stupkow kragdziowych mae by dokonywany dowolnymsrodkiem transportu, w sposéb
zabezpieczagy je przed uszkodzeniem.

Drobne materiaty, jak elementy pokeniowe, farby itd. naky przewozé w warunkach zabezpiecaaych je
przed uszkodzeniami mechanicznymi i wplywami atengstnymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D.II000 , Wymagania ogolne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Neadamjekt organizacji rob6t i harmonogram robétzgledniace
wszystkie warunki w jakich dola wykonywane roboty zwrane z wykonywaniem motta dostarczonych stupkéw
blokujacych.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przygpieniem do robét natg wyznaczy:

- lokalizagy stupkéw blokujcych, ti. jego pikietaoraz odlegié od kravedzi jezdni lub krawdzi pobocza umocnionego,

- lokalizagj stupkow blokujcych naley przyjmowa zgodnie z dokumentagprojektovs oraz wymaganiami podanymi w
“Szczegdtowych warunkach technicznych dla znak&sygnaléw drogowych oraz gdzer bezpieczéstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogacttzegétowe warunki techniczne dla znakéw drogoypiatiowych
i warunki ich umieszczania na drogach”.

5.3 Wykonanie dotéw pod stupki

Przed wykonaniem rob6t nalewytyczy¢ na podstawie Dokumentacji Projektowej, ST lub ealdnspektora
Nadzoru.

Doty pod stupki powinny mie wymiary w planie co najmniej o 20 cm ¢kisze od wymiaréw stupka, a
gtebokas¢ od 0,5 do 1,2 m.

5.4.  Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem furainentéw betonowych pod stupki

Stupek naley wstawt w gotowy wykop i napetdi otwor mieszanka betonowa odpowiagtaj wymaganiom
punktu 2.7.

Do czasu stwardnienia betonu stupek aalgodeprzé.

Fundament betonowy wykonany ,na mokro”, w ktérynadmono stupek, nima wykorzysté do dalszych prac
co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w tieta jéli temperatura w czasie wykonywania fundamentu
jest nizsza od 10C - po 14 dniach.

5.5.  Ustawienie stupkéw

Stupki, bez wzgjdu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powista§ pionowo w linii urzdzenia
bezpieczéstwa ruchu, a ich wierzchotki powinny znajdawaic na jednakowej wysokei. Stupki z rur
powinny mie zaspawany gorny otwor rury.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyegce kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jaé@ rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogghke6.

6.2. Badania w czasie wykonywania robét

6.2.1. Badania materiatdw w czasie wykonywania tob6

Wszystkie materialy dostarczone na bugavdeklaracjami zgodéd producenta powinny Bysprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Czstotliwas¢ bada i ocena ich wynikéw powinna bygodna z zaleceniami tablicy 1.

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zleat uprawnionej jednostce zbadanie dalaosci dostarczonych wyrobdw i
materiatow w zakresie wymagpodanych w pkt.2.

Tablica 1. Czstotliwosé¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiardéw wyrobow dstarczonych przez producenta

Lp Rodzaj Liczba badan Opis badai Ocena wynikow
: badania badai

1. | Sprawdzenie| 5 do 10 badaz wybranych | Powierzchrg zbadé nieuzbrojonym Whyniki powinny by zgodne
powierzchni | losowo elementow w kedej | okiem. Do ew. sprawdzeniglbkaici | z wymaganiami p.2 i
dostarczonej partii wyrobdwwad wy¢ dostpnych nargdzi (np. katalogiem (informag)
liczacej do 1000 elementdwy liniatdw z czujnikiem, suwmiarek, producenta
mikrometréw itp.)

2. | Sprawdzenie Przeprowadziuniwersalnymi
wymiarow przyrzdami pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot najezbadé:

- zgodné¢ wykonania znakow pionowych z dokumenjgepjektovy i ST (lokalizacja, wymiary),
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,

- prawidlowd¢ wykonania dotéw pod stupki,

- prawidlowd¢ wykonania fundamentéw pod stupki,

- prawidtowé ustawienia stupkdw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Wymagania og6ine dotygze obmiaru robot
Wymagania ogdélne dotygize obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymaagoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest 1 szt.(sztuka) wykonanego stupka blgiego na podstawie dokumentaciji projektowej i olinmviar
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0@MOWYmagania ogoine”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi deklaracje zg&mingzyskane od dostawcow materiatdw, wyniki pormiardoada z
biezacej kontroli materiatow i robdt.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbidr stupkdow blokigcych obejmuije:

a) odbior ostateczny,

b) odbi6r pogwarancyjny,

wedtug zasad okitenych w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogéine”.
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9.

9.1.

9.2.

Platn@¢ za 1 szt. ustawionego stupka blgkago nalgy przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jéiorobdt i

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyare podstawy ptatndci
Ogdine ustalenia dotygze podstawy platroi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Cena jednostki obmiarowej

zastosowanych materiaow.

Cena wykonania rob6t obejmuije dla stupka bigego:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiaddw na miejsce wbudowania,

wykopanie dotkdw pod stupki,

zainstalowanie stupkéw w fundamencie betoymavegodnie z dokumentagcprojektows i n/n ST,
przeprowadzenie batligontrolnych, wymaganych w n/n ST,

uporzdkowanie miejsca prowadzenia robét do stanu przewieho w Dokumentacji Projektowej lub wg zalece
Inspektora Nadzoru,

10.

10.1.

1.

2.
3.

© N

10.

11.

12.

13.
14.
15.

16.
17.
18.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-03020

PN-EN 206-1
PN-EN 10210-1

PN-EN 10210-2

PN-EN 10224
PN-H-74220
PN-EN 1179
PN-EN 10025-1
PN-EN 10025-2

PN-EN 10025-3

PN-EN 10025-4

PN-EN 10083-1
PN-H-84023-07
PN-EN 10084
PN-EN 10327

PN-H-93010

Grunty budowlane. Posadowienie b@rpmie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

Beton. @&¢ 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodrig.

Ksztattowniki zamkie wykonane na geco ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych. €z 1: Warunki techniczne dostawy.

Ksztaltowniki zamkte wykonane na gaco ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych. €z 2: Tolerancje, wymiary i
wielkosci statyczne.

Rury i z€zki ze stali niestopowej do transportu wody i icmyptynéw
wodnych. Warunki techniczne dostawy.

Rury stalowe bez szvagiaione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia.

Cynk i stopy cynku. Cynk pierwotny.

Wyroby walcowane na g ze stali konstrukcyjnych. €& 1: Ogolne
warunki techniczne dostawy.

Wyroby walcowane na g ze stali konstrukcyjnych. €& 2: Warunki
techniczne dostawy stali konstrukcyjnych niestopduwy

Wyroby walcowane na g ze stali konstrukcyjnych. €& 3: Warunki
techniczne dostawy spawalnych stali konstrukcyjmyibnoziarnistych po
normalizowaniu lub walcowaniu normalizgym.

Wyroby walcowane naggar ze stali konstrukcyjnych. €& 4: Warunki
techniczne dostawy spawalnych stali konstrukcyjmyibnoziarnistych po
walcowaniu termomechanicznym.

Stale do ulepszania cieplneges€t: Ogolne warunki techniczne
dostawy.

Stal okénego zastosowania. Stal na rury. Gatunki.

Stale do ngglania. Warunki techniczne dostawy.

Tamny i blachy ze stali niskoyglowych powlekane ogniowo w sposéb
ciagly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki tecznie dostawy.

Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

PN-EN ISO 7089 Podktadki algte. Szereg normalny. Klasa doktadcicA.
PN-EN ISO 898-1 Wtasho mechaniczne gZci ztacznych wykonanych ze staliggiowe;j

oraz stopowej. G#¢ 1: Sruby i sruby dwustronne o okénych klasach
wiasnaci. Gwint zwykty i drobnozwojny.
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19. PN-ENISO 898-6 Wiasto mechaniczne eZci ztagcznych. Cgs¢ 6: Naketki z okreslona
wartasciag obcihzenia probnego. Gwint drobnozwojny

20. PN-EN 20898-2  Wiasko mechaniczne gZci ztacznych. Nakgtki z okreslonym
obcigzeniem probnym. Gwint zwykty.

21. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnan'#gania i badania.

22. BN-89/1076/02 Ochrona przed korpZpowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnycheliwnych. Wymagania ogolne.

23. PN-EN 12899-1  State pionowe znaki drogowe:s€2: znaki state.

24. PN-EN/10142+A1 Stal niskowglowa. Tamy i blachy ze stali niskayglowej ocynkowane ogniowo w sposdb
Ciaghy do obrdbki plastycznej na zimno. Warunki techmé dostawy.

25. PN-EN 485-1 Aluminium i stopy aluminium. Blachgmy i ptyty. Warunki techniczne
kontroli i dostawy.

26. PN-EN 485-2 Aluminium i stopy aluminium. Blachgmy i ptyty. Czs¢ 2: Wiasciwosci
mechaniczne.

27. PN-EN 485-3 Aluminium i stopy aluminium. Blachgmy i ptyty. Cz$¢ 3:
Dopuszczalne odchytki wymiaréw i ksztattu wyrobdwleowanych na
goraco.

28. PN-EN 485-4 Aluminium i stopy aluminium. Blachgmy i ptyty. Tolerancje ksztaitu i
wymiarow wyrobow walcowanych na zimno.

29. PN-EN 60598-2  Oprawywietleniowe. Wymagania szczegGtowe. Opravwyietleniowe drogowe.

30. PN-EN 60529 Stopnie ochrony zapewnianej pizedawy (Kod IP)

10.2. Inne dokumenty

31. Szczegotowe warunki techniczne dlaadzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na
drogach” do rozpoggizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegdtowych warunkéw
technicznych dla znakoéw i sygnatéw drogowych anazdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkdw ich umieszczania na drogacha¢zadik do Dz. U. nr 220, poz. 2181).
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D.07.06.02 URADZENIA ZABEZPIECZAJACE RUCH PIESZYCH
(PROGI ZWALNIAJ ACE)

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej wymagania dotygre wykonania i odbioru robét zygianych z
wykonaniem progéw zwalniggych w ramach budowy nawierzchni wjazdoéw i chodwniké ul. Francuskiej w
Biatymstoku na diugii 252,0 m na odcinkach jakzaj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKurpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotya@asad prowadzenia robo6t geénych z wykonywaniem i odbiorem progéw
zwalniapgcych iobejmuj:

- wykonanie progéw zwalniggych wypuktych prefabrykowanych szt. 2 wchgyzh w zakres robot

Dokiadna lokalizacja wg. dokumentacii projektovpepjekt statej organizaciji ruchu).

1.4.  Okreilenia podstawowe

1.4.1. Pr6ég zwalniaicy - urzadzenie bezpiechstwa ruchu drogowego, wykonane zwykle w formie
wygarbienia, ktére stosujecsiv celu wymuszenia zmniejszenig@kosci pojazdoéw na jezdni.

1.4.2. Pr6ég zwalniajcy listwowy — wykonany na szerokoi catej drogi w formie elementu listwowego
jednolitego lub skladanego z segmentow

1.4.3. Prog zwalniajcy ptytowy— wykonany w formie ptyty poprzez odpowiednie uk#ipwanie nawierzchni
jezdni lub utgenie i zamocowanie na niej odpowiedniej konstrukdja progach zwalniagych
ptytowych o dtugéci ptyty > 4m dopuszczagivyznaczanie przé dla pieszych

1.4.4. Prég zwalniajcy wyspowy— wykonany w formie wydzielonej wyspy lub wysp w@siczonych
na jezdni

1.4.5. Proég skrocony prog zwalniajcy posiadajcy zmniejszon szeroké¢ w stosunku do szeroka jezdni.
Stosowany jest w przypadku trudisow zapewnieniu prawidtowego odwodnienia. Odwodregezdni
odbywa s§ wéwczas ciekiem przykraynikowym.

1.4.6. Prog zwalniagjcy podrzutowy prog o matej diugiei i stromej ptaszczinie najazdowej, powodagy
przy najechaniu silny podrzut pojazdu.

1.4.7. Diugd¢ progu- wymiar progu rownolegty do osi jezdni.

1.4.8. Szerok& progu- wymiar progu prostopadty do osi jezdni w miej$ego umieszczenia.

1.4.9. Wysok& progu - wymiar progu mierzony prostopadle do nawierzgbandni.

1.4.10. Nachylenie powierzchni najazdowej (zjazdpwpeogu - nachylenie ukénej lub tukowej powierzchni
progu od strony najazdu (zjazdu), mierzone jakeistek jej wysokéci do dtugdci.

1.4.11. Graniczna pdkosé przejazdu przez pg - najwysza pedkosé, przy ktorej samochdd osobowy
sredniej wielkagci (o masie 950 - 1050 kg) m® przejeché&przez prog bez wytaych niedogodnii
ruchu oraz bez zagrenia bezpieczestwa ruchu.

1.4.12.Pozostate okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagangotne” pkt 1.4.

1.5.  Ogolne warunki dotycace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkioh wykonania oraz za zgodia dokumentagjprojektova, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 1.5.

Urzgdzenia zabezpiecgag ruch pieszych (Progi zwaliieg) 59



D.07.06.02 SpecyfdilaTechniczne dla rob6t drogowych

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyegce materiatdw
Wymagania ogéine dotygze materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagagie”.

2.2. Progi zwalniapce

2.2.1. Zgodn& materiatdbw do wykonania progu z dokumentagyrojektowy
Materiaty do wykonania progu zwalnggego powinny b§ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
ST, nawijzujacymi do okrélonej konstrukcji progu.

2.2.2. Materialy do wykonania progu z gotowyckirabéw, produkowanych z gaych tworzyw

Materialy do wykonania progu z gotowych wyrobow,oq¢ukowanych z rinych tworzyw sztucznych,
mieszanek gumowych, materiatdw termoplastycznyghpgbwinny by zgodne z aprobattechniczi IBDIM,
wydary dla okrélonego typu progu. Dostarczony prog powiniené lkompletny, obejmuicy wszystkie
elementy skladowe progu: najazdow@pdkowe, zjazdowe i skrajne oraz materiaty macej je do
nawierzchni, npsruby i kotki rozporowe. W przypadku produkowani@rekentéw progu w einych kolorach
(np. w kolorze czarnynxo6itym, biatym, czerwonym) dostawa musi gbjvystarczajca liczbe poszczegdlnych
elementow, niezfting do przemiennego skonstruowania progu, zgodnegukandentacj projektows, ST lub
instrukcp producenta.

Materiatami stosowanymi do wykonania progéw zwghtgch .

- elementy skladowe prefabrykowane progéw zwadciagh,

- materiaty do montau stupkow

Materiaty stosowane do wykonania progow zwalggeh powinny spetnianastpujace wiaciwosci

a) Wytrzymalai¢ na rozcaganie, MPa min 7

b) Twardd¢ °Sh 0#5
c) ScieralnGgé, mm3, max 100
d) Odporng¢ na niska temperatgir°C -30

e) Odporngc na przyspieszone starze cieplne
W temp. 7C°C, przez 144h
R % max 20
E % max 40

Elementy progu powinny odpowiagd®&ymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej, a w przypadku braku
wystarczagcych ustalé, powinny mi€ charakterystyki zgodne z tabjid.

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygtlu zewretrznego elementéw progu zwalniajgcego z tworzyw

Lp. | Wiasciwosci Wymagania
1 Wyglad powierzchni zewgtrzne;j Powierzchnia jednolita, bez uszkatlze
barwa elementu jednolita
2 Uszkodzenia powierzchni Nierow§u i braki materiatu nie wksze
niz2 mm
3 Dopuszczalne odchytki wymiarow
elementu:
- dtugas¢ i szerokaé +5mm
- Wysoka¢ +2mm
4 Dopuszczalne odchyiki do
deklarowanej masy elementu +0,1+0,3 kg
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2.2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca powinien zapewnivszystkim materiaitom warunki przechowywania idteania zapewnigie zachowanie ich
jakasci i przydatnéci do robot.

Progi powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych i w waalr#abezpieczgych przed uszkodzeniami.
Elementy progow, dostarczane z zasady na paletadm by¢ sktadowane na nich -pod wiatami, w
magazynach lub na otwartej przestrzeni, jednowanstw

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyegce sprztu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

3.2.  Sprat do wykonania progéw zwalniapcych

Roboty zwizane z monteem progoéw zwalniapych z gotowych wyrobéw z tworzyw sztucznych aglevykonywa
recznie przy wykorzystaniu drobnego sgtr pomocniczego doecznego przymocowania progu do jezdni, wediug
wymaga okreslonych w aprobacie technicznej lub instrukcji produta i po zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotyegce transportu
Wymagania ogdlne dotygize transportu podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagaiine”.

4.2.  Transport materiatow

Materiaty z gotowych wyrobdw z tworzyw sztucznyptofi zwalniggce) powinien odpowiadavymaganiom okigonym w
aprobacie technicznej (zazwyczajzm@dbywa sk dowolnymsrodkiem transportu, z wyrobami amymi na paletach) w
sposdb zabezpieczey je przed uszkodzeniami mechanicznymi i wplywatmiosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robo6t
Ogodlne zasady wykonywania robot podano w ST D.3000 “Wymagania ogolne”.

5.2. Zasady wykonywania progu zwalniajcego

Konstrukcja progu zwalniggego powinna byyzgodna z dokumentacprojektows lub ST.

Prég naley wykona w taki sposob, aby:

- nie byt utrudniony przeptyw wody wzdtdciekow przykrawgznikowych,

- wykluczone byto powstawanie kajuwody lub tafli lodu przed i za progiem,

- nie byl ograniczony dogt do uradzehr znajdujcych sé w jezdni lub pod ni (np. studzienekciekowych,
rewizyjnych),

- byt odpowiednio oznakowany #wietlony.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przygpieniem do rob6t natg wyznaczy lokalizacg progu zwalniajcego na podstawie dokumentacii projektowej, przy

uwzgkdnieniu postanowie,Warunkéw technicznych dla znakow i sygnatdw dwagh oraz urgdzeh bezpieczéstwa ruchu

drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach”.

Montaz progu powinien by wykonany przez przeszkolony personel Wykonawcyntdo progu musi by

zgodny z instrukej montau producenta i ew. aprolaaechniczi, ze zwréceniem uwagi na:

- stosowanie wigiwej kolejnagci montau poszczegolnych elementow,

- pokczenie gsiednich elementéw w sposéb unieitiwiajacy wzajemne przesugtie sk tych elementéw
wzgkdem siebie i wzgidem nawierzchni jezdni.
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5.4. Prog zwalniagcy z gotowych wyrobéw produkowanych z rénych tworzyw sztucznych

Sposbéb wykonania progu z gotowych wyrobow powinigi zgodny z dokumentagjprojektows, ST i

aprobag techniczn. Materialy do wykonania progu powinny odpowiadavymaganiom okrdonym

w pkt 2.2.2. Monta progu powinien b§ wykonany przez przeszkolony personel Wykonawcydhag

instrukcji montau producenta i ew. aprobaty technicznej, ze zwri@épemwagi na:

- stosowanie wiziwej kolejnagci montau poszczegolnych elementdéw (skrajnyéiodkowych,
najazdowych, bocznych itp.),

- przemienne montowanie elementdéw progow doatergch w ranych kolorach (np. biatychzoitych lub
czerwonych i czarnych),

- zastosowanie profilu stalowego (np. rury oaymknej) pod progiem, w kierunku poprzecznym dgemilni
(jesli jest przewidziany do wzmocnienia i usztywniepiagu),

- dostosowanie wymiaru progu do szerakgezdni, z nieutrudnionym przeptywem wody wzgitiekow

przykraveznikowych,

przymocowanie progu do nawierzchni jezdni, zgppomog wkretow kotwiacych i kotkdw rozporowych

5.5. Oznakowanie progu

Prég zwalniagcy z gotowych wyrobow produkowanych zngch tworzyw sztucznych me by oznakowany
przez przemienne ukladanie gotowych elementéw progurznych kolorach, np. czarnych z6itych, po
zaakceptowaniu przez Inspektora Nadzoru.

5.5.1. Oznakowanie pionowe progu
Oznakowanie pionowe progu powinnoétggodne z dokumentagcprojektows lub ST i projektem organizacji
ruchu. Sposéb wykonania oznakowania pionowego ppaguinien odpowiadawymaganiom ST D 07.02.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne dotyegce kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jak@i rob6t podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania odolne

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(certyfikaty na znak bezpieamtwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje zgodrai, ew.
badania materiatow wykonane przez dostawcow itp

- wykon& badania wigciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robdtedé@ne w pkt 2,

- sprawdzt cechy zewegtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykoweh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru dcepkacii.

6.3. Badania wykonanych robot

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt wizualnie:

- zgodnét wykonania progu zwalnigiego z dokumentagprojektova i ST w zakresie wymiarow, lokalizacii, konstrukc
wyghd zewrtrzny i kompletnéc wykonania progu,

- uksztattowanie wysokoiowe progu,

- maliwosé¢ przeptywu wody przy progu, wzdtkraweznikdw ulicznych,

- brak zagjbien przed i za progiem, w ktérych powstawatyby katwody lub tafle lodu,

- kompletné¢ oznakowania pionowego,

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robo6t
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.0®@O0.0
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovs wykonanego progu zwalnigego jest 1 m (metr) odpowiedniego typu i wymiaagp, na podstawie
dokumentacji projektowej i obmiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0MOPWmagania ogolne”.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior wykonania progu zwalnigego obejmuije:

a) odbidr ostateczny,

b)  odbiér pogwarancyjny,

wedtug zasad okitenych w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdine”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem taiefiawedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za 1 m progu zwalnigjego nalgy przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jéiorobot i zastosowanych
materialow.

Cena wykonania robét obejmuie:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  o0znakowanie robdt,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- monta kompletnych progdéw zwalniglych z wszystkimi czynsoiami pomocniczymi zgodnie z dokumerdac
projektov i n/n ST,

- przeprowadzenie bati&ontrolnych i pomiarow wymaganych w specyfikiggjhnicznej,

- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-H-84023/07  Stal oldtenego zastosowania. Stal na rury.

2. PN-H-92125 Stal. Blachy igany ocynkowane.

3. PN-H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub oayaka.

4.  PN-M-82006 Podkiadki okgte dokiadne.

5. PN-M-82054/03  Sruby, wkety i nakktki. Wiasndci mechanicznérub i wikigtow.

6. PN-M-82054-09 Sruby, wkety i naketki. Wiasndci mechaniczne najtek.

7. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyni@gbadania.

8.  PN-EN-45014 Ogodlne kryteria dotyce deklaracji zgodriol wydawanej przez dostawcow.

10.2. Inne dokumenty

0. Zarzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 3 marca 1994 r. w sprawie szczegGtowych fa@epi
okreslajacych znaki i sygnaty drogowe orazagizenia bezpiecastwa ruchu.— Monitor Polski Nr 16

10. “SzczegGtowe warunki techniczne dla znakéw i sygmalrogowych oraz ugdzer bezpieczistwa ruchu drogowego |
warunki ich umieszczania na drogach —Dziennik Ustadvdo nr 220 z dnia 23 grudnia 2003 r.
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D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej wymagania dotycre wykonania i odbioru kraynikow
betonowych w ramach budowy nawierzchni wjazdow adriikbw w ul. Francuskiej w Biatlymstoku na dhgo
252,0 m na odcinkach jakzayj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurpexetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznelyadm robét zwgzanych z ustawieniem kraimikéw betonowych
wibroprasowanych 15x22 cm, na fawie betonowej mopona podsypce cementowo-piaskowej wyzngsedy kravgdzie drogi

1.4. Okrellenia podstawowe

1.4.1. Krawzniki uliczne - krawgzniki sktadagce sé z elementow betonowych lub kamiennych i stanowi
odgraniczenie pasa jezdnego ulicy od paséw chodryiko.

1.4.2. tawa- warstwa néna stigca do umocnienia kraynika oraz przenogeza obcazenie krawgznika na
grunt.

1.4.3. Podsypkawarstwa wyréwnawcza utona bezpgrednio na podial ziemnym lub fawie.

Pozostate okéenia @ zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w ST

D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

1.5.  Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fakich wykonania oraz za zgodidoz dokumentagj projektovs, ST i
poleceniami layniera. Ogdine wymagania dotgce robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogoélne dotycgce materiatow
Wymagania ogdlne dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagapide”.

2.2. Materiaty do wykonania kraweznikdw
Materiatami stosowanymi przy ustawianiu kegwikdw zgodnie z zasadami n/n Sg. s

2.2.1. Krawzniki betonowe

Krawezniki betonowe o zaokglonym profilu o wymiarach 15x22x100 cm gat. I, pomy odpowiadéa wymaganiom
normy PN-EN 1340 [10].

Nashgkliwos¢ wg PN-EN 1340 [10] nie powinna byigksza ni 4 %.

Odpornd¢ na zamraanie/rozmraanie z udziatem soli odladzaych zgodnie z PN-EN 1340 [16]1,0 kg/m2
przy czymzaden pojedynczy wynik nie powiniendwiekszy od 1,5 kg/m2.

Wartas¢ charakterystycznej wytrzymaia na zginanie zgodnie z PN-EN 1340 [10] nie powitny¢ mniejsza
od 5,0 MPa.

Scieralngé na szerokiej tarczyciernej wedtug PN-EN 1340 [10] nie powinna przekac20 mm /przy
badaniu wykonywanym zgodnie z mejod zahcznika G/ lub 18000mm3/5000mm2 /przy badaniu
wykonywanym zgodnie z metgalternatywn na tarczy Bohmego opisaw zahczniku H/.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiarow kigwikow
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krawnikow betonowych, zgodnie z PN-EN 1340 [10] powingnost:
dlugaé¢: + 1% z dotadnéria do milimetra, nie mniej gi4 mm i nie wgcej niz 10 mm.
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Inne wymiary z wygtkiem promienia:

dla powierzchni: *+ 3% z doktadswg do milimetra, nie mniej ki3 mm i nie wecej niz 5 mm.

dla innych cgsci:  + 5% z doktadnizia do milimetra, nie mniej i3 mm i nie w¢cej niz 10 mm.

Raéznica pomedzy wynikami pomiarow tego samego wymiaru keamika nie powinna przekracg® mm.

Dla powierzchni okrdonych jako ptaskie i dla kragdzi okr&lonych jako proste dopuszczalne odchytki od
ptaskaci i prostoliniowdci podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchyiki ptaskszi i prostoliniowosci

Diugos¢ pomiarowa Dopuszczalna odchytka ptasksi i
mm prostoliniowosci
mm
300 15
400 +2,0
500 25
800 +4,0

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1340 [10] w zadieeaspektdéw wizualnych

2.2.1.2.1. Wygid

Powierzchnia kragznikdw oceniana zgodnie z zaknikiem J nie powinna wykazywalefektow, takich jak
rysy lub odpryski.

W kraweznikach dwuwarstwowych, ocenianych zgodnie z@atikiem J, nie dopuszczaesivysktpowania
rozwarstwienia.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie majszkodliwego wptywu na wigiwosci uzytkowe krawgznikOw i nie g
uwazane za istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli krawezniki produkowane & z powierzchni o specjalnej teksturze, to taka tekstura powingéa b
okreslona przez producenta.

Zgodna¢ elementdw ocenianych na podstawiegeahika J powinna kiyustalona, o ile nie ma znacych
réznic tekstury, przez poréwnanie z prébkami dostamgmi przez producenta i zatwierdzonymi przez
odbiore.

UWAGA: Réznice w jednolitéci tekstury krawznikéw, ktére mog by¢ spowodowane nieuniknionymi
Zmianami we wigciwosciach surowcow i warunkéw twardnienia, nigusvazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta bardumozna warstw scieralrg lub caty element.

Jezeli nie ma znacgeych ré&nic w zabarwieniu, zgodidé elementow ocenianych wg zeknika J powinna hly
ustalona przez poréwnanie z prébkami dostarczopyr@z producenta i zatwierdzonymi przez odhiorc
UWAGA: Rd&znice w jednolitéci zabarwienia krawznikow, ktore mog by¢ spowodowane nieuniknionymi
zmianami wtdciwosci surowcow lub warunkow dojrzewania betonu, niewazane za istotne.

2.2.1.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe powinny hy sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przest, na podtau
wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podkiadakektadek utaonych w pionie jedna nad drag
Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przeklkadie powinny by mniejsze ni: grubgé 2,5 cm,
szerokd¢ 5 cm, a diugée przektadek powinna lgyminimum 5 cm wiksza nk szerokd¢ kraweznika.

2.2.2. Beton zwykly C12/15 , spetmay wymagania PN-EN 206-1 [2]

Beton klasy C12/15 do wykonania taw pod keamiki powinien odpowiadaPN-EN 206-1 [1].
Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-EN 12620 [2]:

- zawartdé¢ pytow, f% - f1,5

- Mrozoodpornéc: F1

- Lekkie zanieczyszczenia: mLPCO,1
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Kruszywo do mieszanki betonowej cagiym uziarnieniu powinno spetniavymagania dotyegce procentu
przechodzcej masy przez dwa sita ggednie podane w tablicy la.

Tablica 1a Wymagania uziarnienia kruszyw o eigtym uziarnieniu

Wymiar kruszywa [mm] Ogolne granice do podanyctensit
Zestaw podstawowy Zestaw  podstawowy 40 = 20 | 70+ 20
plus zestaw 1 plus zestaw 2 Dla sita [mm]
- 0/6,3 1 4
0,8 0,8 1 4
- 0/10 1 4
0/11,2 (11) - 2 5,6 (5)
- 0/12,5 (12) 2 6,3 (6)
- 0/14 2 8
0/16 0/16 2 8
- 0/20 2 10
0/22,4 (22) - 2 11,2 (11)
0/31,5 (32) 0,31,5 (32) 4 16
- 0/40 4 20
0/45 - 4 22,4 (22)
Wartcsci w nawiasach mima stosowaw uproszczonym opisie wymiaréw kruszywa

Uziarnienie kruszywa wypetiggego oznaczone zgodnie z PN-EN 933-1 powinnaserdiesic w granicach
okreslonych w tablicy 1b.

Tablica 1b Wymagania dotycace uziarnienia kruszywa wypetniagcego

Wymiar sita [mm] Procent przechagz] masy
Ogodlny zakres do Maksymalny zakres do
poszczegdlnych wynikéw poszczegdlnych wynikéw
2 100 -
0,125 Od 85 do 100 10
0,063 Od 70 do 100 10
Zakres uziarnienia deklarowany na podstawie ostat20 wartéci (zat. H tablica 1 wg PN-EN
12620 90 % wynikoéw powinno znalesic w tym zakresie, ale wszystkie wyniki powinny Ktg sie
w ogollnym zakresie uziarnienia (kolumna 2)

Woda powinna b§ ,odmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-EN 1008 [Béz bada laboratoryjnych mezna
stosow& wock pitng.

2.2.3. Cement

Cement portlandzki do betonu i na podsypkmentowo-piaskogvpowinien by marki nie mniejszej %i32,5,
odpowiadagcy wymaganiom normy PN-EN 197-1 [5].

Cement uyty do wytwarzania zaprawy cementowo-piaskowej ddamia spoin kragznikdw powinien
odpowiadé normie PN-EN 197-1 [5].

Sktadowanie i okres przechowywania powinné bgodne z BN-88/6731-08 [8].

2.2.4. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowdpiasj, powinna odpowiadawymaganiom normy
PN-EN 1008 [6].
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2.2.5. Piasek

Kruszywo na podsypki do wypeltnienia spoin powinno odpowigdaymaganiom norm PN-EN 13139. Na
podsypk powinno s¢ stosowad piasek, natomiast do wypetnienia spoin przez zaniel- piasek o zawagci
pytlébw mineralnych nie wkszej n 5 % (kategoria 2).

3. SPRET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce spratu
Wymagania ogdlne dotygize sprztu podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagania ogéine”.

3.2.  Sprat do ustawienia kraweznikow

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sfitzz zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oamptowania podsypki cementowo- piaskowej,
- wibratoréw plytowych, ubijakoweeznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdllne dotycgce transportu
Wymagania ogdlne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayiine”.

4.2.  Transport materiatdw do wykonania kraweznikdw

4.2.1. Krawgzniki

Krawezniki mozna przewod srodkami transportu po @ghieciu wytrzymatdci minimum 0, Aredniej wytrzymatéci badanej
serii probek. Krawzniki na srodkach transportowych najeuktad& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Powinny one ki zabezpieczone przed przemieszczanigliruszkodzeniem w czasie transportu, gbrna warssvpowinna
wystawa pozascianysrodka transportu weej niz 1/3 wysokéci tej warstwy.

4.2.2. Mieszanka betonowa C 12/15 ( B15)

Ze wzgkdu na wykonywanie betonu o konsystencji wilgotnegemon by transportowany samochodami wywrotkami z
wytworni z zapewnieniem utrzymywania wdavej konsystencii.

4.2.3. Cement

Transport cementu powinien odbyvee w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

4.2.4. Piasek naturalny

Transport kruszywa powinien odbyévaie w warunkach zabezpiecgajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgOllne zasady wykonywania robét

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST D.IRX000 , Wymagania ogdine”.
Wykonawca przedstawi Amierowi do akceptacji projekt organizacii i hanogiam rob6t, uwzetiniagce wszystkie warunki w
jakich keda wykonywane roboty z¢zane z ustawianiem kressikow.

5.2.  Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie koryta pod tawy

Wykop koryta pod tawy natg wykona zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odjaaiat wymiarom tawy w
planie z uwzgidnieniem w szerokoi dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. skl zagiszczenia dna wykonanego koryta
pod tave powinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2.2. Wykonanie fawy betonowej

tawy betonowe z oporem najewykona z betonu klasy C12/15 (B15) w szalowaniu. Betagcielony w szalowaniu lub
bezparednio w korycie powinien Bywyrownany warstwami. Lawa powinnadtsagszczona przez ubicie lub wibrowanie.
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Betonowanie taw nalg wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czymzyat® 50 m stosowaszczeliny
dylatacyjne, wypetnione bitumiczmag zalewovs, odpowiadaica wymaganiom BN-74/6771-04.

Szczeliny naley starannie ocZgic na petg wysokac¢ fawy i osuszy przed zalaniem ich bitumiczmag zalewovy. Przed
zalaniem nalsy podgrzé mas zalewovy do temperatury 150+170.

5.2.4. Ustawienie kragénika

Krawgzniki nalezy ustawig zgodnie z lokalizagjpodam w dokumentacji projektowej na fawach betonowyehpodsypce
cementowo-piaskowej grui5 cm, po zagszczeniu.

W przypadku regulacji pionowej kraimnikow tawe betonow po usungciu prefabrykatu naly oczyicic z luznego materiatu, a
nasgpnie uzupetd betonem w szalunku do wymaganej niwelety.

Tylna scianka krawznika powinna by po ustawieniu kragenika obsypana piaskierawirem, ttuczniem lub miejscowym
ubitym gruntem przepuszczalnym.

Na tukach o promieniu R15 m naley zastosowa@krawezniki tukowe.

Swiatto kraveznikéw powinno wynosgi 12 cm, w miejscach zjazddwiatio nalezy zmniejszg do 4 cm a na pragjach dia
pieszych wysolki krawgznika naley obnizy¢ do 2 cm.

Niweleta podhana kravgznika powinna b§ zgodna z projektowamiwelet, jezdni.

5.2.5. Wypelnienie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczal cm. Spoiny kragenikdw naley wypeinic zapraw cementowo-piaskayy
przygotowan w stosunku 1:2.

Spoiny przed wypetieniem najeoczycic i zmye wody. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatunyddraiki o
spoinach zalanych zaprawnalery zalewa co 50 m bitumiczpmag zalewovy nad szczelidylatacyijr fawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jak@ robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne

6.2.  Kontrola przed przystypieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien uzyskd dostawcdw materialow deklaracje zggdnoraz wykona
badania materiatdw przeznaczonych do wykonania iglaedstavd ich wyniki Inynierowi w celu akceptacji materiaddw,
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 niniejSZej

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien prizigadorazne kontrole wszystkich asortymentdw robét, skiggah

sie na 0golny element.

Kontrola obejmowapowinna zgodrig wykonywanych rob6t z dokumentagrojektovd, ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n
ST oraz w zakresie batigolerancji wykonania rob6t podanych w pkt. 6.4.

Czstotliwas¢ kontroli powinna b§ uzaleniona od potrzeb gwarargoych wykonanie rob6t zgodnie z wymaganiami, nie
rzadziej jednak niprzed uplywem kalego dnia roboczego.

6.4. Kontrola po wykonaniu robot

6.4.1. Sprawdzenie faw fundamentowych

6.4.1.1. Sprawdzenie wytrzymstd gwarantowanej betonu tawy

Badanie wytrzymakei betonu naciskanie probek normowych, tj. $giennych o wymiarze boku 150 mm rglevykona
zgodnie z PN-EN-12390-1.

6.4.1.2. Sprawdzenie profilu poditego goérnej powierzchni faw z dokumentagprojektovy

Profil podiuzny gérnej powierzchni fawy powinien dygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia naog
wynost + 1 cm na kade 100 m fawy. Sprawdzenieanych niwelety nalsy wykona za pomog niwelatora.

6.4.1.3. Sprawdzenie wymiarow taw z dokumenggupjektowy

Wymiary faw naley sprawdz w dwoch dowolnie wybranych punktach nadea100 m tawy. Tolerancje wymiarow wyngisz
- dlawysokeci + 10 % wysokéci projektowane,
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- dla szerokei tawy + 20 % szerokai projektowane;.

6.4.1.4. Sprawdzenie réwsa gornej powierzchni tawy

Rowna¢ gornej powierzchni fawy naie sprawdzaprzez poteenie w dwdch punktach, nazkie 100 m tawy, czterometrowej
laty.

Przéwit pomiedzy gorra powierzchry fawy i przylaror tata nie mae przekraczal cm.

6 4.1.5. Sprawdzenie odchylenia linii tawy od mktowanego kierunku

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowankiéigrunku nie mae przekraczat 2 cm na 100 m wykonanej fawy.

6.4.2.  Sprawdzenie ustawienia kragmikow

6.4.2.1. Dopuszczalne odchylenie linii kragmika w planie

Dopuszczalne odchylenie linii krasmika w planie od linii projektowanej e wynost £ 1 cm na kade 100 m ustawienia
kraweznika.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety kgéuikow

Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszcziwawe:znika od niwelety projektowanej mewynost + 1 cm na kade
100 m badanego niwelagjiagu kravgznika.

6.4.2.3. Rowné* goérnej powierzchni krawznikow

Rownag¢ gornej powierzchni kragnikow naley sprawdzé przez przyleenie w dwoéch punktach naze 100 m
kraweznika, 3-metrowej faty.

Przeéwit pomiedzy gorm powierzchng kraweznika i przylazom tatg nie mae przekraczal cm.

6.4.3.4. Doktadn& wypetnienia spoin

Doktadnd¢ wypetnienia spoin natg badé na kadych 10 metrach ustawionego kegmika.

Spoiny musz byt wypetnione catkowicie na pehgicbokaic.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogollne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D.M.0@QUWGmagania ogdine”.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovg jest 1 metr (m) ustawionego krginika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.0@MOMYmagania ogolne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkiéwtadczenia o jakai materiatdw, wyniki pomiarow i badaz biegce)
kontroli materiatow i robot.

8.2. Rodzaje odbiorow

Roboty objte niniejsa ST podlegaj nastpujacym odbiorom:

a)  odbidr robét zanikggych lub ulegaicych zakryciu (fawa betonowa, podsypka),
b)  odbior ostateczny (wszystkie elementy robatyds) n/n ST)

c) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Vgani ogoine”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyare podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platn@¢ za 1 m krawznika naley przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci wykonanych rob6t na podstawie wynikow
pomiaréw i badalaboratoryjnych.

Cena wykonania robét obejmuie:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- dostarczenie na migjsce wbudowania materiatdistaaowych i pomocniczych,
- wykonanie szalunku tawy fundamentowej,

- dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowe;j,

- przygotowanie i ra@zielenie podsypki cementowo-piaskowe;,

- ustawienie kragenikow,

- przygotowanie zaprawy cementowej i wypeienjespoin,

- zalanie spoin bitumiczrmag zalewovd,

- zasypanie zewtiznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

- przeprowadzenie nieginych pomiardw i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagéne.

2. PN-EN 206-1 Beton. @& 1: Wymagania, wkiwosci, produkcja i zgodrig.

3. PN-EN 13043:2004. Kruszywa do mieszanek bitunyich i powierzchniowych utrwatestosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu.

4. PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

5. PN-EN 197-1 Cement. Sktad, wymagania i krytegadndci dotyczce cementow
powszechnegoaytku.

6. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikaoerania prébek, badanie i ocena przydainoody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z préagsrodukcji betonu.

7. PN-N-03010 Statystyczna kontrola j&a&io Losowy wyboér jednostek produktu do prébki.

8. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

9. PN-EN 45014 Ogolne kryteria dotyce deklaracji zgodrioi wydawanej przez dostawcow.

10. PN-EN 1340 Kragzniki betonowe. Wymagania i metody bada

11. PN-EN 12390-3 Badania betonue€8. Wytrzymatéé nasciskanie probek do badania.
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D.08.02.02 CHODNIKI Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznejveymagania dotycce wykonania i odbioru robot zydanych z
wykonaniem nawierzchni chodnikéw z brukowej kodikitonowej w ramach budowy nawierzchni wjazdow i
chodnikéw w ul. Francuskiej w Biatymstoku na di@@52,0 m na odcinkach jakzaj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKumpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzaobét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznejtydmcej wykonania nawierzchni chodnikow z

betonowej kostki brukowej obejmy;j

- wykonanie nawierzchni chodnikow z betonowej kodikikowej gr. 6 cm na podsypce piaskowej
0 odpowiedniej grubwi przewidzianej w dokumentacji projektowej o WP$B0 (z dodatkiem
cementu),

- naprawa (przel@enie) nawierzchni z betonowej kostki brukowej @cm na podsypce piaskowej.

Dokfadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa prefabrykat betonowy, stosowany jako materiat naaheni, ktory spetnia
nasgpujace warunki:
- w odlegtéci 50 mm od kadej krawedzi, zaden przekréj poprzeczny nie powinien wykaz§wa

wymiaru poziomego mniejszegazrs0 mm;

- catkowita dtugéc¢ kostki podzielona przez jej gruliopowinna by mniejsza lub réwna cztery.

UWAGA: Tych dwoch wymaganie stosuje gsido elementow uzupetnigjych.

14.2. Element uzupelniajcy - caly element, lub e&¢é kostki, ktéry jest stosowany do uzupelnienia i
umazliwia uzyskanie obszaru catkowicie wybrukowanego.

1.4.3. Nawierzchnia kostkowa nawierzchnia, ktorej warstwégieralna jest wykonana z kostek z kamienia lub z
innego materiatu.

Pozostate okigenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi

w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakah wykonania oraz za zgoddaz Dokumentagj Projektove, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne dotycice materiatow
Wymagania ogoine dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagire”.

2.2. Materiaty do wykonania chodnikéw
Materiatami stosowanymi przy budowie chodnikowukbrvej kostki betonowej, zgodnie z zasadami n/eST

22.1. Betonowa kostka brukowa gr. 6 cm

Betonowe kostki brukowe powinny odpowigdaymaganiom PN-EN 1338 [1].

Nasikliwos¢ wg PN-EN 1338 [1] nie powinna byvieksza nk 5 %.

Odporndé na zamraanie/rozmraanie z udziatem soli odladzaych zgodnie z PN-EN 1338 [£] 1,0 kg/nf
przy czymzaden pojedynczy wynik nie powiniendwickszy od 1,5 kg/th
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Wytrzymaltai¢ charakterystyczna na rogganie przy roztupywaniu nie powinnadpynniejsza ni 3,6 MPa.
Zaden pojedynczy wynik nie powinien dynniejszy nk 2,9 MPa i nie powinien wykazywaobcizenia
niszcacego mniejszego 7250 N/mm dtugéci roztupania.

Scieralngé na szerokiej tarczyciernej wedtug PN-EN 1338 [1] nie powinna przeka&c20 mm /przy
badaniu wykonywanym zgodnie z mefod zahcznika G/ lub 18000mif6000mm /przy badaniu
wykonywanym zgodnie z metgalternatywn opisan w zagczniku H/.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw betondwiostek brukowych

Dopuszczalne odchytki wymiaréw betonowych kostekikbivych zgodnie z PN-EN 1338 [1] powinny
WYynosk:

- dla diugdci i szerokdci *2 mm

- dla grubéci +3 mm

Ra&znica pomg¢dzy dwoma pomiarami gruboi tej samej kostki nie powinna przekra€Bamm.

W przypadku kostek brukowych o ksztaicie nieprostiokm, odchyiki stosowane dla innych wymiarow
powinny by deklarowane przez producenta.

Maksymalna dopuszczalna zrbca pomé¢dzy pomiarami dwoch przetoych prostolktnej kostki, ktorej
diugas¢ przektnych przekracza 300 mm wynasB mm.

Dla kostek brukowych o wymiarach maksymalnych praekagcych 300 mm, odchytki od ptasé@ i
pofalowania podane w tabeli nr 1 nglestosowa dla gornej powierzchni, ktdrzaprojektowano jako ptagk
O ile nie przewidziano, aby gorna powierzchnia bgtaska, producent powinien dostar€znpformacije
dotyczce dopuszczalnych odchytek.

Tablica 1. Odchyiki ptaskdci i pofalowania

Dlugosé¢ pomiarowa Maksymalna wypukiosé Maksymalna wklestosé
mm mm mm
300 15 10
400 2,0 15

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1338 [1] w zakeeaspektéw wizualnych

2.2.1.2.1. Wyad

Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych @uen zgodnie z zaéznikiem J nie powinna
wykazywa wad, takich jak rysy lub odpryski.

W przypadku dwuwarstwowych kostek brukowych, oceyth zgodnie z zatznikiem J, nie dopuszczeassi
wystepowania rozwarstwienia (rozdzielenia)gohry warstwami.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie majszkodliwego wptywu na wigiwosci uzytkowe kostek brukowych i
nie g uwazane za istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowane ¢ powierzchrg o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinyia b
opisana przez producenta.

Je&li nie ma znaczecych r@nic w teksturze, zgodsé elementdéw ocenianych zgodnie zazahikiem J,
powinna by ustalona przez poréwnanie z prébkami dostarczomye@z producenta i zatwierdzonymi przez
odbiore.

UWAGA: Rdéznice w jednolitgci tekstury kostek brukowych, ktére mphy¢ spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wiéciwosciach surowcow i warunkoéw twardnienia, nigusvazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta, barwiona madoy¢ warstwascieralna lub caty element.

Jeli nie ma znaczcych r@nic w zabarwieniu, zgodié elementéw ocenianych wg zeknika J, powinna
by¢ ustalona przez poréwnanie z prébkami dostarczopynsiz producenta i zatwierdzonymi przez odhiorc
UWAGA: Rd&znice w jednolitdci zabarwienia kostek brukowych, ktore mody¢ spowodowane
nieuniknionymi zmianami wkgiwosci surowcéw lub przez zmignwarunkow twardnienia, niguwazane
za istotne.
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223. Kruszywo

Kruszywo na podsypgki do wypetnienia spoin powinno odpowig&daymaganiom norm PN-EN 13043:2004.
Na podsypk powinno s stosowd piasek gatunku 1, natomiast do wypetnienia spoaez zamulenie -
piasek gatunku 1, lecz o zawaxtbpytéw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki powinna odpowdagigmaganiom PN-EN 1008 [5].

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogdlne dotycice spratu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2.  Sprzt do wykonania chodnikow

Roboty zwyzane z wykonaniem chodnika z brukowej kostki betenponarna wykonywa recznie przy pomocy drobnego
sprz:tu z zastosowaniem wibratorow plytowych, ubijakéeznych lub mechanicznych.

Wykonawca przysgpujacy do wykonania nawierzchni z betonowej kostki lowkj powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- wibratoréw ptytowych z ostenz tworzywa sztucznego, do ubijania idaej kostki,

- innego drobnego spitu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotycgce transportu
Wymagania og6lne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

4.2.  Transport materiatédw do wykonania chodnikow

4.2.1. Kostki brukowe betonowe

Kostki betonowe magby¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymato betonu min. 0,Zredniej wartéci wytrzymaiaci
badanej serii prébek.

4.2.2. Piasek
Transport kruszywa powinien odbyévsie w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.3. Woda
Woda mae by pobierana z wodagju lub dostarczana przefmymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania robot

Zasady ogdlne wykonywania rob6t podano w ST D.NI@OO ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akoiipprojekt organizacji i harmonogram rob6t, uwdglajce
warunki w jakich wykonywaneghla roboty przy wykonywaniu chodnikow.

W przypadku wykonaniu robét rozbiorkowych istagsich chodnikbw z brukowej kostki betonowej, ile
posegregowa materiat pochodgy z rozbidrek a naginie materiat zakwalifikowany przez Inspektora Nedzdo
ponownego wbudowania wykorzystgponownie. Miejsce wbudowania tego materialu zistakrélone przez
Inspektora Nadzoru.

5.2.  Wykonanie chodnika

5.2.1. Koryto

Koryto wykonane w podim powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamiipaymi i
poprzecznymi oraz zagzczone, wykonanie zgodnie z wymaganiami podawy&T D.04.01.01.

Wskaznik zag:szczenia podia wg BN-77/8931-12 nie mie by mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.

Dopuszczalne odchylenie od projektowanego spadkpaowinno przekraczat 0,5 %.
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5.2.2. Podsypka

Podsypk piaskove (z dodatkiem cementu) nalewykon& o odpowiedniej gruloi przewidzianej w dokumentacii
projektowej. Warstwa podsypki pod chodniki zostamgkonana z warstwy piaskérednio lub gruboziamistego o
odpowiedniej grubai po zagszczeniu, przewidziane] w dokumentacji projektoWiéykonanie warstwy mrozoochronnej
omowiono w ST D.04.02.02. Podsypka piaskowa poviagaigak ubita, aby nie byto widoczny&addw poruszarego s
urzdzenia zaggzczajcego.

5.2.3. Ukladanie kostki brukowej betonowej

Kostke nalezy uklada na podsypce piaskowej (z dodatkiem cementu) wsadéob, aby szczeliny ¢dizy kostkami
wynosity 2+3 mm. Kostk nalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdw czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega gsagzeniu.

Po utageniu kostki, szczeliny nate wypelnic piaskiem, a nagtnie zami& powierzchng utozonych kostek przyayciu
szczotekgeznych lub mechanicznych i przysit do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosujenviibratory plytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.

Wibrowanie prowadzi siod brzegdw w kierunku dérodka powierzchni i jednocii@ie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Po wibracji natg uzupeint szczeliny i zamig€ nawierzchry.

Spoiny pomgdzy kostkami po oczyszczeniu powinny¢ kagodnie z DokumentacpProjektovg wypetnione drobnym
ostrym piaskiem, odpowiadaiym PN-EN 13043 [3] na petgruba¢ kostki.

Kostki brukowe betonowe nale uklada& z zachowaniem projektowanych paaych i poprzecznych pochyile
nawierzchni chodnika.

Przy uradzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego kadgidwiednio dogite naley uktada w jednym poziomie.
Kostki brukowe wyte przy obudowie ugezer naziemnych uzbrojenia podziemnego hyateala zapravg cementowo—-
piaskovy.

Nawierzchnie, ktérych spoiny wypetiong giaskiem mana odda do wytku bezpdrednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakti rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Kontrola przed przystypieniem do robot

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskal dostawcow materiatdw aprobaty techniczne oraz
wykona badania materiadow przeznaczonych do wykonaniat iqinzedstawd ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu
akceptacji materiatdw, zgodnie z wymaganiami poctamypkt. 2. n/n ST.

6.3. Kontrola w czasie robot

W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien pazitadorane kontrole wszystkich asortymentow robdt,
sktadagcych s¢ na ogoiny element.

Kontrola obejmowéapowinna zgodnig wykonywanych robot z Dokumentadjrojektovd, ustaleniami zawartymi w pkt.
5 n/n ST oraz w zakresie badaolerancji wykonania rob6t podanych w pkt. 6.5.

Czstotliwas¢ kontroli powinna b§ uzaleniona od potrzeb gwaraniaych wykonanie rob6t zgodnie z wymaganiami,
nie rzadziej jednak aprzed uptywem kalego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary po wykonaniu robot
Po wykonaniu rob6t nate sprawdz:

a) konstrukeg chodnika,

b) rownaci¢ nawierzchni,

c) profil poprzeczny,

d) réwnolegidéé spoin,

e) szeroké i wypetnienie spoin.

6.5. Przeprowadzenie bada

Zaleca si, aby pomiary cech wymienionych w pkt. 6.4. bylzeprowadzone nie rzadziejznR razy na 400 fn
nawierzchni chodnika i w punktach charakterystyckngla niwelety lub przekroju poprzecznego orazewzie tam,
gdzie poleci Inspektor Nadzoru.
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6.5.1. Ustalenie jaksci materiatow

Ustalenia jakéci uzytych materiatlow nalgy dokona przez petne sprawdzenie wynikow hatddooratoryjnych materiatow
wytych do budowy chodnika zgodnie z wymaganiamipgaaw pkt. 2 n/n ST.

6.5.2. Sprawdzenie jak&ci wykonania chodnika
6.5.2.1. Sprawdzenie konstrukcji chodnika

Sprawdzenie konstrukcji chodnika rigl@rzeprowad#iw nasgpujacy sposob:
Na wybranym losowo odcinku chodnika rglezdjgé 2 kostki brukowe w dowolnym miejscu i zmietzgrubgé
podsypki oraz sprawdzilktad kostek ramp przy préeipch dla pieszych.

6.5.2.2. Sprawdzenie rows chodnika
Dopuszczalny praiit pod tafy 4-metrovg nie powinien przekraczd.,0 cm.

6.5.2.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Dopuszczalne odchylenia od peggo profilu wynosgz+ 0,3%.

Sprawdzenie profilu poprzecznego rgl@rzeprowadzéza pomog szablonu z poziomic
Dopuszczalne odchylenia od praggo profilu wynosg + 0,3%.

6.5.2.4. Sprawdzenie rownolegt spoin

Sprawdzenie rownoledia spoin naléy przeprowadzaza pomog dwoch sznuréw nagiiych wzdhz spoin i przymiaru z
podziatk milimetrowg.

Dopuszczalne odchylenie od rowaicspoin wynosi: 1,0 cm na diugai chodnika do 10 m.

6.5.2.5. Sprawdzenie szeragkoi wypetnienia spoin

Sprawdzenie szerokaoi i wypetnienia spoin naly przeprowadzaprzez wydtubanie spoin na diugd okoto
10 cm i zmierzenie ich szerdda oraz wypetnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0000M@ymagania ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiaru jest 1 fm(metr kwadratowy) wykonanego chodnika z betonokesjtki brukowej, zgodnie z
Dokumentagj Projektowy i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru robo6t podano w ST D.M.0000@MYmMagania ogdine”.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbidr chodnikow z kostki brukowej obejmuje:

a) odbior ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdine ustalenia dotygee podstawy platnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platsoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Platné¢ za 1 mM (metr kwadratowy) chodnika najeprzyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jakiowykonanych
robot oraz wbudowanych materiadow w oparciu o wypikniarow i bada
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Cena wykonania rob6t obejmuije:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie kostek brukowych wraz z zagczeniem i wypetnieniem szczelin,
—  zamontowanie balustrad,

- przeprowadzenie nieatinych pomiaréw i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagamigetody badéa

2. PN-EN 206-1 Beton. @& 1:Wymagania, whciwosci, produkcja i zgodrig.

3. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznygbwierzchniowych utrwale

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienzach przeznaczonych
do ruchu.

4. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikaaiderania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow
produkcji betonu.

5.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i at

6. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie i#vska zagszczenia gruntu.
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D.08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Techniczrgjsmagania dotyeze wykonania i odbioru Robot zygianych z ustawieniem
obrzery betonowych w ramach budowy nawierzchni wjazdéehodnikéw w ul. Francuskiej w Bialymstoku na
diugaici 252,0 m na odcinkach jakzgj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doKurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i readjzarobét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjag ustawienia:

- obrzey betonowych 8x30 cm na podsypce piaskowej, podsgraentowo-piaskowej gr. 3 cm oraz tawie betonpwej
oporem (obramowanie chodnika oraz wjazddw)

Dokfadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrz&a betonowe- prefabrykowane belki betonowe rozgranigzaj jednostronnie lub dwustronnieagti
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych dlaikécii.

1.4.2. tawa warstwa néna stiaca do umocnienia obrzeoraz przenosea obcizenie obrzea na grunt.

1.4.3. Podsypkawarstwa wyrownawcza uona bezpérednio na podiau ziemnym lub fawie.

Pozostale ok#eEnia @ zgodne z obowrujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi w

ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za fdkich wykonania oraz za zgodtoz Dokumentagj Projektovd, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine

2. MATERIALY

2.1.  Wymagania ogolne dotycgce materiatdw
Wymagania ogdlne dotygze materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagagie”.

2.2. Materiaty do wykonania obrzey betonowych
Materiatami stosowanymi przy ustawieniu obyzsetonowych zgodnie z zasadami n/n $T s

2.2.1. Obrz¢a betonowe

Obrzera betonowe 8x30x75-100 cgat. |, powinny odpowiadawymaganiom normy PN-EN 1340 [8].
Nasikliwos¢ wg PN-EN 1340 [8] nie powinna byieksza nk 5 %.

Odporndé na zamraanie/rozmraanie z udziatem soli odladzaych zgodnie z PN-EN 1340 [8] 1,0 kg/nf
przy czymzaden pojedynczy wynik nie powiniendwickszy od 1,5 kg/th

Wartas¢ charakterystycznej wytrzymaic na zginanie zgodnie z PN-EN 1340 [8] nie powilnyd mniejsza
od 5,0 MPa.

Scieralng¢ na szerokiej tarcziciernej wedtug PN-EN 1340 [8] nie powinna przekegc20 mm /przy badaniu
wykonywanym zgodnie z metadz zahcznika G/ lub 18000m#5000mni /przy badaniu wykonywanym
zgodnie z metaglalternatywn na tarczy Bohmego opisaw zabczniku H/.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchyiki wymiarow okisze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezebetonowych, zgodnie z PN-EN 1340 [8] powinny wsido
diugas¢:  + 1% z doktadnicia do milimetra, nie mniej ni4 mm i nie wgcej niz 10 mm.

Inne wymiary z wygtkiem promienia:
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dla powierzchni: + 3% z doktadnéciag do milimetra, nie mniej &3 mm i nie wgcej niz 5 mm.

dla innych czsci: + 5% z dokfadnécia do milimetra, nie mniej ai3 mm i nie we¢cej niz 10 mm.

Rdamnica pomgdzy wynikami pomiaréw tego samego wymiaru otarzee powinna przekracza mm.

Dla powierzchni okidonych jako plaskie i dla krayzi okrélonych jako proste dopuszczalne odchytki od pkaskio
prostoliniowdci podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchyiki ptaskéei i prostoliniowosci

Dlugos¢ pomiarowa Dopuszczalna odchytka ptaskd
i prostoliniowdaci
mm mm
300 +15
400 +2,0
500 +25
800 +4,0

2.2.1.2. Wymagania hormy PN-EN 1340 [8] w za&ie aspektéw wizualnych

2.2.1.2.1. Wyagd

Powierzchnia obrzg oceniana zgodnie z aaknikiem J nie powinna wykazywalefektow, takich jak rysy lub
odpryski.

W obrzeach dwuwarstwowych, ocenianych zgodnie zazatikiem J, nie dopuszczagsivystpowania
rozwarstwienia.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie majszkodliwego wptywu na wkgiwosci uzytkowe obrzey i nie g
uwazane za istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli obrzeza produkowaneasz powierzchrg o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinytadkreslona
przez producenta.

Zgodnda¢ elementéw ocenianych na podstawiegeahika J powinna lyustalona, o ile nie ma znacych
réznic tekstury, przez poréwnanie z prébkami dostamgmu przez producenta i zatwierdzonymi przez
odbiore;.

UWAGA: Rdznice w jednolitdci tekstury obrzgy, ktére mog by¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami
we wiaciwosciach surowcow i warunkow twardnienia, nigusvazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta bardumozna warstw scieralrg lub caty element.

Je&li nie ma znaczecych r@nic w zabarwieniu, zgodié elementow ocenianych wg zeknika J powinna hy
ustalona przez poréwnanie z prébkami dostarczopyr@z producenta i zatwierdzonymi przez odhiorc
UWAGA: Réznice w jednolitéci zabarwienia obrzg, kitére mog by¢ spowodowane nieuniknionymi
zmianami wtdciwosci surowcow lub warunkow dojrzewania betonu, niewazane za istotne.

2.2.1.3. Sktadowanie

Obrzeza betonowe powinny Ry sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przesti, na podizu
wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podktadaekektadek utéonych w pionie jedna nad draug
Wymiary przekroju poprzecznego podkiadek i prze&kadiie powinny by mniejsze ni: gruba¢ 2,5 cm,
szeroka¢ 5 cm, a dtugée przektadek powinna lgyminimum 5 cm wgksza nz szeroke¢ obrzeza.

2.2.2. Kruszywo

Kruszywo na podsygh do wypetienia spoin powinno odpowiada/maganiom norm PN-EN 13043:2004. Na podsypk
powinno s¢ stosowa piasek gatunku 1, natomiast do wypetnienia sporez zamulenie - piasek gatunku 1,
lecz o zawartéri pytbw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.2.3. Cement
Cement stosowany na podsgpkementowo-piaskoav powinien by cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajcy wymaganiom normy PN-EN 197-1 [5].

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki powinna odpowiagigmaganiom PN-EN 1008 [6].
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2.2.5. Beton na fawbetonow
Beton zwykty C12/15 (B15), spetnigly wymagania PN-EN 206-1 [2], w przypadku gdy Dolemtacja
Projektowa przewiduje wykonanie tawy betonowe.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogoélne dotycgce sprztu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2.  Sprat do ustawiania obrzery

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego stz zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oramptowania podsypki cementowo- piaskowe;j,
- wibratoréw plytowych, ubijakévecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotycgce transportu
Wymagania ogdlne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagayitne”.

4.2.  Transport materiatbw do wykonania obrzey

Obrzeza mana przewoz srodkami transportu po ogjnieciu wytrzymalgci minimum 0,7 srednigj
wytrzymataici badanej serii prébek.

Obrzeza nasrodkach transportowych nale uklada w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Powinny one b§ zabezpieczone przed przemieszczaniegni diiszkodzeniem w czasie transportu, gorna
warstwa nie powinna wystawg@ozascianysrodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Transport kruszywa powinien odbywaic w warunkach zabezpieczajych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiegkcjami.

Transport cementu powinien odbyévsiec w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [10].
Woda mae by pobierana z wodoggu lub dostarczana przewgymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Zasady ogolne wykonywania robot

Zasady ogdlne wykonywania robét podano w ST D.NI®O0 ,Wymagania ogoine”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akcggirojekt organizacji i harmonogram robét, ugdglapce warunki
w jakich wykonywane duly roboty zwizane z ustawianiem obegebetonowych.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie koryta
Wykop koryta pod tawy wykonywanalezy zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.2.2. Wykonanie tawy betonowgy przypadku gdy przewidziano w Dokumentacji Priojele))
tawy betonowe nalsg wykona z betonu klasy C12/15 (B15) w szalowaniu.

Beton roZcielony w szalowaniu lub bezgednio w korycie powinien ywyréwnany warstwami.
tawa powinna b§ zag:szczona przez ubicie lub wibrowanie.

5.2.3. Podsypka

Podsypk nalezy wykon& jako piaskow lub cementowo-piaskaw /1:4/ z kruszywa odpowiadgjego
wymaganiom PN-EN 12620 [3] i cementu wg PN-EN 195]{1

Grubai¢ podsypki po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinna wynasb cm.

5.2.3. Ustawienie obrzg
Obrzeza 8x30 cm naliy ustawé na podsypce piaskowej gr. 5 cm.
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Tylna scianka obrzgy od strony terenu powinna &ybsypana piaskientwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym. Materiat, ktérym zostanie obsypwgima scianka obrzea naley ubic.

Na tukach meéna ustawid obrzeza tukowe lub krotkie obrze odpowiednio doete. Luki o promieniu
powyzej 15 m maéna wykona z obrzey prostych.

5.2.3.1. Wysoké&¢ obrzeza
Wysoka¢ obrzeia nad nawierzchagi chodnika powinna hky dostosowana do wymagaDokumentacii
Projektowej lub zalecelnspektora Nadzoru.

5.2.3.2. Niweleta obrza
Niweleta obrzea powinna by zgodna z projektowamiwelet ciggu komunikacyjnego.

5.2.3.3. Spoiny
Spoiny nie powinny przekrac&aszerokéci 1 cm i powinny zosta wypelnione piaskiem na penich
gtebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jak@i rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odolne

6.2. Kontrola przed przystpieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien uzysta dostawcdw materiatdw deklaracje zgédravaz wykonébadania
materialow przeznaczonych do wykonania robét tptaed ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptaiteriatow, zgodnie
Z wymaganiami podanymiw pkt. 2. niniejszej ST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien przigadorazne kontrole wszystkich asortymentdw robét, skiggah

sie na ogolny element.

Kontrola obejmowapowinna zgodnig wykonywanych robot z Dokumenta@jrojektovd, ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n
ST oraz w zakresie batigolerancji wykonania rob6t podanych w pkt. 6.4.

Czstotliwas¢ kontroli powinna b§ uzaleniona od potrzeb gwarargoych wykonanie robét zgodnie z wymaganiami, nie
rzadziej jednak niprzed uplywem kalego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odloru robot

6.4.1. Sprawdzenie jakoi materiatdw
Sprawdzenie jak&i uzytych materiatow naley wykona zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 2 n/n ST.

6.4.2. Sprawdzenie ustawienia obgge

6.4.2.1. Sprawdzenie dopuszczalnego odchyleniadbrzely w planie

Dopuszczalne odchylenie linii obraew planie od linii projektowanej nie powinno wynésviecej niz + 2 cm
na kade 100 m ustawienia obrze

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety

Dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyabszery od niwelety projektowanej me wynost + 1
cm na kade 100 m badanego niwelagjiagu obrzea.

6.4.2.3. Sprawdzenie gérnej powierzchni olisze

Réwna¢ gbérnej powierzchni obrzg nalezy sprawdza przez przytaenie w dwoch punktach nazde 100 m
obrzeza, 4-metrowej taty.

Prz&wit pomiedzy gormy powierzchm obrzeza i przytazong fata nie mae przekraczal2 mm.

6.4.2.4. Sprawdzenie wypelnienia spoin
Sprawdzenie wypetnienia spoin nalebad@ na kade 10 m ustawionego obeze Spoiny musg byé
wypetnione catkowicie.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Wymagania ogoélne dotyaze obmiaru robét
Wymagania ogdlne dotygze obmiaru rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagegoine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest 1 m (metr) ustawionych ohigdoetonowych, na podstawie Dokumentacji Projektowemiaru w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D.M.0@QMG/magania ogoine”.
Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaragpdnéci, wyniki pomiaréw i badaz biezacej kontroli materiatow i
robot.

8.2. Rodzaje odbioréw

Odbior obrzey obejmuije:

a) odbior ostateczny,

b)  odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Vgania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnd¢ za 1 m ustawionych obigenalety przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgjakasci wykonanych robét na podstawie
wynikow pomiaréw i badalaboratoryjnych.

Cena wykonania rob6t obejmuije:

a) Dla obrzey stanowacych obramowanie chodnikow i zjazdow

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robdt,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- przygotowanie i rézielenie podsypki piaskowej,

- ustawienie obrzg,

- wypelnienie spoin piaskiem,

- obsypanie zevgirznejsciany obrzey gruntem wraz z jego ubiciem,
- przeprowadzenie niegtinych pomiaréw i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagolne.
2. PN-EN 206-1 Beton. €& 1:Wymagania, wiciwosci, produkcja i zgodn.
3. PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.
4 PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumiczrymbwierzchniowych utrwalestosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoeaych do ruchu.
PN-EN 197-1  Cement. Sktad, wymagania i krytegadndci dotyczce cementow powszechnego
uzytku.
6. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikagbierania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow
produkcji betonu.

Ll
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7. PN-N-03010 Statystyczna kontrola j&io Losowy wybor jednostek produktu do probki.

PN-EN 1340 Kraezniki betonowe. Wymagania i metody bada
PN/EN 45014  Ogodlne kryteria dotyce deklaracji zgodrgi wydawanej przez dostawcéw.
0. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

B ©oo®x
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D.08.04.01 WJAZDY | WYJAZDY Z KOSTKI BRUKOWEJ BE TONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST aswymagania dotyege wykonania i odbioru robot zyaanych z wykonaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej na wjazdaaetyjazdach w ramach budowy nawierzchni wjazdow i
chodnikéw w ul. Francuskiej w Biatymstoku na di@@52,0 m na odcinkach jakzaj:

- km 0+000 do km 0+252,00 =252,00 m

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokurperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatjzarobét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Techniczngjals zasad prowadzenia robo6t zeénych z wykonaniem:

— nawierzchni wjazdéw do bram z betonowej kostki lomu&j gr. 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej
1:4 o grubéci 3 cm z wypelnieniem spoin piaskiem.

Wykonanie koryta pod zjazdy o nawierzchni z kastidkowej betonowej wraz z profilowaniem i gsgrzeniem podia

zostato oméwione w ST D.04.01.01, a wykonanie paballwy z kruszywa naturainego wg ST D.04.04.01.

Dokfadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa prefabrykat betonowy, stosowany jako materiat naelei, ktory spelnia
nasgpujace warunki:
- w odlegtagci 50 mm od kadej krawedzi, zaden przekréj poprzeczny nie powinien wykaz§wa

wymiaru poziomego mniejszegazrs0 mm;

- catkowita dtugéc¢ kostki podzielona przez jej gruliopowinna by mniejsza lub réwna cztery.

UWAGA: Tych dwoch wymaganie stosuje gsido elementow uzupetnigjych.

1.4.2. Element uzupetniajcy - caly element, lub €#¢ kostki, ktéry jest stosowany do uzupetnienia i
umazliwia uzyskanie obszaru catkowicie wybrukowanego.

1.4.3. Nawierzchnia kostkowa nawierzchnia, kiorej warstwiieralna jest wykonana z kostek z kamienia lub z
innego materiatu.

Pozostate okigenia g zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w

ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5.  Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawtca robét jest odpowiedzialny za jakioh wykonania oraz za zgodih@ dokumentagjprojektovs, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotygre materiatdw
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Materiaty do wykonania nawierzchni z kostki
Materiatami stosowanymi przy budowie nawierzchwostki brukowej betonowej, zgodnie z zasadami /S

22.1. Betonowa kostka brukowa gr. 8 cm

Betonowe kostki brukowe powinny odpowigdaymaganiom PN-EN 1338 [1].

Nasikliwos¢ wg PN-EN 1338 [1] nie powinna byvieksza nk 5 %.

Odporndé na zamraanie/rozmraanie z udziatem soli odladzaych zgodnie z PN-EN 1338 [ 1,0 kg/nf
przy czymzaden pojedynczy wynik nie powiniendwickszy od 1,5 kg/th
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Wytrzymaitai¢ charakterystyczna na rogganie przy roziupywaniu nie powinnadynniejsza ni 3,6 MPa.
Zaden pojedynczy wynik nie powinien dynniejszy nk 2,9 MPa i nie powinien wykazywaobchzenia
niszcacego mniejszego 7250 N/mm dtugéci roztupania.

Scieralngé¢ na szerokiej tarcz§ciernej wedtug PN-EN 1338 [1] nie powinna przeka&c20 mm /przy badaniu
wykonywanym zgodnie z metadz zahcznika G/ lub 18000mAB000mni /przy badaniu wykonywanym
zgodnie z metagalternatywn opisan w zahczniku H/.

2.2.1.1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw betondwiostek brukowych

Dopuszczalne odchytki wymiarow betonowych kostekikbwych zgodnie z PN-EN 1338 [1] powinny
wynosk:

- dla dtugdci i szerokdci =2 mm

- dla grubéci +3 mm

Raznica pome¢dzy dwoma pomiarami grubo tej samej kostki nie powinna przekra€8amm.

W przypadku kostek brukowych o ksztalcie nieprogtiom, odchyiki stosowane dla innych wymiaréw
powinny by deklarowane przez producenta.

Maksymalna dopuszczalnazréca pome¢dzy pomiarami dwoéch przetaych prostoktnej kostki, ktorej diuged
przekatnych przekracza 300 mm wynasB mm.

Dla kostek brukowych o wymiarach maksymalnych praekagcych 300 mm, odchyitki od ptasé@ i
pofalowania podane w tabeli nr 1 nglestosowa dla gornej powierzchni, kt@rzaprojektowano jako ptaskO
ile nie przewidziano, aby goérna powierzchnia byska, producent powinien dostaréagformacje dotycazce
dopuszczalnych odchytek.

Tablica 1. Odchytki ptaskdci i pofalowania

Dlugosé pomiarowa Maksymalna wypukiosé Maksymalna wklestasé
mm mm mm
300 15 10
400 2,0 15

2.2.1.2. Wymagania normy PN-EN 1338 [1] w zakeeabpektow wizualnych

2.2.1.2.1. Wygd

Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych @en zgodnie z zatznikiem J nie powinna
wykazywa wad, takich jak rysy lub odpryski.

W przypadku dwuwarstwowych kostek brukowych, oceydh zgodnie z zatznikiem J, nie dopuszczaesi
wystepowania rozwarstwienia (rozdzielenia)gohzy warstwami.

UWAGA: Ewentualne wykwity nie majszkodliwego wptywu na wkgiwosci uzytkowe kostek brukowych i
nie § uwazane za istotne.

2.2.1.2.2. Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowaney ¢ powierzchry o specjalnej teksturze, to taka tekstura powiny@ b
opisana przez producenta.

J&li nie ma znaczeych r@nic w teksturze, zgodié elementéw ocenianych zgodnie z szahikiem J,
powinna by ustalona przez poroéwnanie z prébkami dostarczomymaez producenta i zatwierdzonymi przez
odbiorg;.

UWAGA: Rdznice w jednolitdci tekstury kostek brukowych, ktére mply¢ spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wiéciwosciach surowcow i warunkow twardnienia, nigusvazane za istotne.

2.2.1.2.3. Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta, barwiona redoy¢ warstwascieralna lub caty element.

Jeli nie ma znaczcych r@nic w zabarwieniu, zgodié elementow ocenianych wg zeknika J, powinna iy
ustalona przez poréwnanie z prébkami dostarczopyr@z producenta i zatwierdzonymi przez odhiorc
UWAGA: Rd&znice w jednolitéci zabarwienia kostek brukowych, ktore mody¢ spowodowane
nieuniknionymi zmianami wigiwosci surowcéw lub przez zmigrwarunkéw twardnienia, nigsiwazane za
istotne.
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223. Kruszywo

Kruszywo na podsygki do wypetnienia spoin powinno odpowigdaymaganiom norm PN-EN 13043:2004.
Na podsypk powinno s¢ stosowa piasek gatunku 1, natomiast do wypetnienia spaezpzamulenie - piasek
gatunku 1, lecz o zawa#i pytdw mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.2.4. Woda
Woda stosowana do podsypki powinna odpowdagigmaganiom PN-EN 1008 [5].

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogdlne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Roboty zwjzane z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostlrtmivej mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego
sprz:tu z zastosowaniem wibratoréw plytowych, ubijakégznych lub mechanicznych.

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchni z betonowej kostki lokj powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

- wibratorow plytowych z ostanz tworzywa sztucznego, do ubijania zdaej kostki,

- innego drobnego st zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycice transportu
Wymagania ogdlne dotygze transportu podano w ST D.M.00.00.00.

4.2. Transport materiatdbw do wykonania nawierzchni

Kostki betonowe maghy¢ przewaone po uzyskaniu wytrzymatd betonu min. 0,gredniej wartéci wytrzymaldici badanej
serii probek. Kostkbetonow transportuje sina dowolnychirodkach transportowych w paletachetiliici do 1mi. Kostka
betonowa powinna byskladowana na paletach na otwartej przestrzgmidiezu wyrdwnanym i odwodnionym.

Transport kruszywa powinien odbyévae w warunkach zabezpiecgajch je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

Woda mae byé pobierana z wodagju lub dostarczana przessaymi zbiornikami wody (cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.1I0000.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akegirojekt organizacii i harmonogram rob6t, uwdglapace warunki
w jakich wykonywane duy roboty zwizane z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowe.

W przypadku wykonaniu robét rozbidrkowych istaigich nawierzchni z brukowej kostki betonowej, hal@segregowa
material pochodiry z rozbidrek a naginie materiat zakwalifikowany przez Inspektora Nedzdo ponownego
wbudowania wykorzystgponownie. Miejsce wbudowania tego materiatu zastairglone przez Inspektora Nadzoru.

5.2.  Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Podsypka

Podsypk nalery wykond jako piaskow z kruszywa odpowiadgiego wymaganiom PN-B-06712 [2]. Grébgodsypki
po za@szczeniu powinna wynasB cm.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostdicukowych

Kostke uklada g na podsypce w taki sposéb, aby szczeliggzygikostkami wynosity 2+3 mm. Kostkalery uklada ok. 1,5
cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaszsgeniu. Po
utozeniu kostki, szczeliny nalg wypelnic piaskiem, a nagtnie zamigt powierzchrg utozonych kostek przyayciu szczotek
recznych lub mechanicznych i przysit do ubijania nawierzchni.
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Do ubijania ulaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujeveibratory plytowe z ostenz tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzenieitoroWanie nalgy prowadzt od krawgdzi powierzchni ubijanej w
kierunku wyspy i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztaitek. Spoiny goay kostkami po oczyszczeniu powinny by
zgodnie z dokumentagprojektove wypetnione piaskiem na petgruba¢ kostki.

Do zamulania spoin nalestosowa drobny, ostry piasek odpowiagizy PN-EN-13043 [1].

Kostki brukowe betonowe najeuktada z zachowaniem projektowanych padiych i poprzecznych spadkow.

Nawierzchnt mazna odda do wytku bezpérednio po wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST D.M.00.00.00.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przygpieniem do robét, Wykonawca powinien uzysie dostawcow materiatdw deklaracje zggdnoraz wykona
badania materiatéw przeznaczonych do wykonania iqiraedstawd ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji
materiatow, zgodnie z wymaganiami podanymi w plr2ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1  Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie géabe wymaganych spadkéw poprzecznych i patjeh polega na stwierdzeniu
zgodndci z dokumentagjprojektove oraz pkt. 5.2.1. niniejszej ST.

6.3.2.  Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowa wykonania nawierzchni z betonowych kostek brykdwpolega na stwierdzeniu zgogirio
wykonania z dokumentagprojektovs oraz wymaganiami wg pkt. 5.3. niniejszej ST:

- pomierzenie szerokd spoin,

- sprawdzenie prawidiowo ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidiowo wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy prayy desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. RoOwné&

Nieréwndci nalery mierzy¢ faty 4-metrova.

Nieréwndaci nawierzchni mierzone zgodnie z n@BN-68/8931-04 [11] nie powinny przekra¢&mm.

6.4.2. Redne nawierzchni
Rémice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni igdnymi projektowanymi nie powinny przekraczalcm.

6.4.3. Szerok& nawierzchni
Szeroké¢ nawierzchni nie mie r@zni¢ sk od szerokéi projektowanej o wicej niz+ 5 cm.

6.4.4. Uksztaltowanie osi nawierzchni w planie
Odchylenie osi nawierzchni w planie nie powinn@gracza 5 cm.

6.45. Grubc¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej géabgoodsypki nie powinny przekraézal cm.

6.5. Czstotliwosé¢ pomiarow

Czstotliwas¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni ikikbaukowej, wymienionych w pkt. 6.4. powinnacby
dostosowana do powierzchni wykonanych robot.
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Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionychtgok. byly przeprowadzone nie rzadzigjtazy na 100 fn
nawierzchni i w punktach charakterystycznych diseldty lub przekroju poprzecznego oraz ¢digie tam, gdzie poleci
Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.0@QWEMagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest 1mM (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni, zgodnilzumentagj projektovs i pomiarem w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.ABO0BVymagania ogdine”.

8.2. Sposbb odbioru robét

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenjgapjektova, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoragewszystkie
pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wegifag 6 daly wyniki pozytywne.
Odbidr nawierzchni z kostki brukowej obejmuije:

a) odbiér ostateczny,
b) odbiér pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 “Vgania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platroi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platné¢ za 1 M wykonanej nawierzchni nae przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jésiorob6t i materiatéw w
oparciu o pomiary i wyniki baddaboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuije:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania

- rozcielenie podsypki piaskowej,

- ulozenie i ubicie kostek brukowych,

- wypelnienie spoin piaskiem,

- przeprowadzenie niegtinych pomiaréw i baddaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymaganietody bada

2. PN-EN 206-1 Beton. €& 1:.Wymagania, wkciwosci, produkcja i zgodni.

3. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznygbviierzchniowych utrwatestosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu.

4. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikaofaerania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjocesow produkcji
betonu.

5. PN-EN 197-1  Cement. Skiad, wymagania i krytegadndci dotyczce cementow powszechnego
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D.08.04.01. egpfikacje Techniczne dla rob6t drogowych

uzytku.
6. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni planografem i tat
7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie fwvska zagszczenia gruntu.
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