Specyfikacje Techniczne dla robét drogowych

D.10.09.02 WYKONANIE WIAT PRZYSTANKOWYCH I STOJAKI
NA ROWERY, ZABEZPIECZENIE KANALU C.O.

1. Wstep
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem wiat przystankowych i stojakéw dla roweréw oraz zabezpieczenia
przejscia kanatu c.o. pod pasem drogowym w ramach:

Budowy Intermodalnego Wezla Komunikacyjnego w Bialymstoku w zakresie ulic Bohateréw
Monte Cassino, L.omzynskiej i Mikolaja Kopernika wraz z infrastruktura techniczna.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZaKkres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem

wiat przystankowych przy projektowanych przystankach autobusowych oraz ustawienia stojakéw
dla roweréw oraz zabezpieczenia przejscia kanatu c.o. pod pasem drogowym.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robdét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow.

Materialy budowlane powinny speilnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami
i aprobatami technicznymi.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegélowe informacje dotyczace zamawiania
materiatéw 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyje¢ciem i niezaptaceniem.
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2.2. Materialy stosowane przy wykonywaniu wiat przystankowych.

Fundament zelbetowy — stopy fundamentowe zelbetowe wg rys. konstrukcyjnych. Kotwienie ram
nos$nych do fundamentéw za pomoca kotew stalowych.

Konstrukcja nosna - konstrukcje no$ng stanowig ramy wykonane z profili stalowych o szerokosci
1,07 1 0,58 m w zalezno$ci od wariantu wiaty, paneli $ciennych oraz ptatwi skrecanych ze stupami
podczas montazu wiaty. Ramy no$ne wykonane z profili zamknigtych RP 80x40x4, RP 80x40x2,5
i RK 40x2,5 ze stali ST3S spawane elektrodami ER-3.46.

Rama $ciany ostonowej tylnej - wykonana z profili stalowych - modut 2.0 m w osiach. Rama
stanowi $cian¢ ostonowg wypetniong szybami ze szkta hartowanego grubosci 8 mm i wymiarach
0,6 x 0,99 m.

Sciany boczne ostonowe - w zaleznosci od przyjetego wariantu moze to byé $ciana
o szerokosci 1,07 m lub 0,58 m. W wiatach o szerokosci 1,07 m przyjeto przeszklenie
z szyb ze szkla hartowanego o gr. 8 mm i wymiarach 0,6 x 0,99 m a w $cianach bocznych wiat
o szerokosci 0,58 m przeszklenie z szyb o wymiarach 0,6 x 0,5 m.

Wszystkie ramy wykonane z profili zamknigtych ze stali St3S spawane elektrodami
ER-3.46.

Zadaszenie - z ptyt dwukomorowych z poliweglanu dymionego grubosci 10 mm mocowanych do
konstrukcji wiaty za pomocg wkretow samowiercacych z podkiadka EDPM fi 5,5x55mm
systemowg - zalecanymi przez producentow plyt. Otwory wierci¢ (nie przebija¢) o 6 mm wigksze
od trzpienia $ruby (ze wzgledu na zastosowang dlugos¢ plyty), stosujac wiertta do tworzyw
sztucznych. Plyta mocowana na uszczelki dolne EDPM SD-2  samoprzylepne.
W celu zabezpieczenia wylotéw kanalikow ptyty dachowej przed uszkodzeniami i wnikaniem wody
nalezy zastosowac tasme paroprzepuszczalng oraz listwe zabezpieczajacg ,,U”.

Odprowadzenie wody - rynna PCV 80 mm mocowana do ptatwi tylnej wiaty.

Jako rury spustowe zaprojektowano element stalowy - ksztattownik o przekroju kwadratowym
50 x 50 x 2,5 mm mocowany do stupa nosnego za pomocg katownika
25 x 25 1 $rub. Odprowadzenie wody deszczowej rurg na chodnik kierujac odptyw wody na
zewnatrz wiaty. Profil zastosowany jako odprowadzenie wody nalezy ocynkowa¢ od wewnatrz
poprzez otwory technologiczne.

Gabloty rozktadowe — aluminiowe - uzbrojone w osprzet elektryczny z zabezpieczeniem
pradowo — réznicowym, przeszklone szklem bezpiecznym gr. min. 6 mm, zamykane
zamkiem na klucz tréjkatny.

Lawki - konstrukcja tawki drewniana na ruszcie stalowym wykonanym z ksztattownikéw
o przekroju 40 x 40 x 2 polaczonych z ramami konstrukcji no$nej wiaty. Siedzisko tawki
(4 szczeble o przekroju 50 x 80 mm) i oparcie (3 szczeble o przekroju 30 x 80 mm) ze szczebli
drewnianych, bejcowane i lakierowane na jasny braz.

Szyld ze znakiem ,.D15”- wykonany z profili stalowych RK 40x2,5 i L 30x30x2 wypelniony
ptyta z poliweglanu litego z filtrem UV gr. 10 mm o wymiarach 55 x 73 cm - patrz szczegdl
konstrukcyjny znaku ,,D15”. Szyld ze znakiem ,,D15” nalezy umiesci¢ w potowie dtugosci
dachu wiaty. Na plycie znajda si¢ naklejki informacyjne (nazwa przystanku, ulica i numery
kursujacych autobuséw).

Zabezpieczenie antykorozyjne - elementy stalowe konstrukcji wiaty nalezy ocynkowac
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i pomalowac¢ proszkowo na kolor czerwony (potysk).

Uwagi koncowe: Przed ocynkowaniem nalezy dokona¢ probnego montazu wszystkich
elementéw wiaty a w razie problemow i niejasnosci skontaktowac si¢ z projektantami.

2.3. Materialy stosowane przy wykonywaniu stojakéw dla roweréow

Do wykonania stojakéw dla roweréw nalezy wykorzysta¢ typowe prefabrykowane elementy zgodne
ze wzorem aktualnie wykorzystywanym przez ZDM w Bialymstoku. Nalezy wykorzysta¢
systemowe rozwigzania dotyczace sposobu montazu poszczegdlnych stojakéw zalecane przez
producenta.

Stojaki nalezy wykona¢ z rury stalowej nierdzewnej (potpotysk) lub rury stalowej lakierowanej
(stal weglowa). Rury o $rednicy 6 cm.

Wymagane minimalne wymiary elementu kotwigcego di. 25 cm x szer. 25 cm x wys. 40 cm.
Element kotwiagcy winien by¢ wyposazony w wasy uniemozliwiajgce wyrwanie stojaka.

2.4. Materialy stosowane przy wykonywaniu zabezpieczenia przejScia kanalu c.o. pod pasem
drogowym

Do wykonania zabezpieczenia przejscia kanatu c.o. pod pasem drogowym nalezy zastosowac ptyty
zelbetowe drogowe o wymiarach 3 x 1 m.

Plyty drogowe do zabezpieczenia przejscia c.o. pod jezdnig powinny by¢ wykonane z betonu wg PN-EN 206-1
klasy C 30/37 1 XC4 o max. w/c=0,5 i min. zawartosci cementu 300 kg/m3.

Powierzchnie elementéw powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu. Krawedzie elementéw powinny by¢
réwne 1 proste. Tekstura i kolor powierzchni gémej (licowej) powinny by¢ jednorodne, struktura zwarta.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw wynosza: 2 mm.

Skladowanie

Plyty moga by¢ skfadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem
podktadek i przektadek, utozonych w pionie jedna nad druga.

Wszystkie materiaty i wyroby budowlane powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Tablica 1. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt

Dopuszczalna wielko$¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wiklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni gérnej,
wichrowatos$¢ powierzchni i krawedzi, mm 3 4
Szczerby i uszkodzenia liczba, max 3 4
krawedzi i narozy dtugos¢, mm, max 20 30
glebokos¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiaréw plyt nie powinny przekroczy¢ wartosci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchylki wymiarow plyt zelbetowych

Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchytka [ mm ]
Gatunek 1 | Gatunek 2
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dtugos¢ + 10 +16
Plyty szeroko$¢ * 6 10
grubos¢ + 3 5

3. SPRZET.

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét.

3.2. Sprzet do wykonania wiat przystankowych i stojakow rowerowych oraz zabezpieczenia
przejscia c.o. pod pasem drogowym

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
zZ nastgpujacego sprzetu:

- sprzet do zageszczania gruntu: ubijaki reczne, ubijaki spalinowe, zageszczarki wibracyjne

- samochdd skrzyniowy 5-10 ton.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dla transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robodt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

4.2. Transport materiatow i elementow

Liczba $rodkéw transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
W umowie.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2. Zakres wykonywanych robét - wykonanie wiat

Zakres wykonywanych robo6t obejmuje:
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- wykonanie konstrukcji wiaty,
- przygotowanie terenu pod ustawienie wiaty,
- montaz wiaty w terenie.

- w uzasadnionych przypadkach - utwardzenie nawierzchni (wykonanie chodnika) w zakresie
zapewniajacym pasazerom wygodne korzystanie z wiaty przystankowe;j.

5.2.1. Doprowadzenie zasilania elektrycznego do projektowanych wiat.

Przewody zasilajagce nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi uzyskanymi z Zaktadu
Energetycznego Biatystok. Warunki te okres§lajg miejsce poboru energii oraz sposéb doprowadzenia
zasilania do projektowanych wiat przystankowych.

5.3. Zakres wykonywanych robét - ustawienie stojakéw dla rowerow

Zakres wykonywanych robo6t obejmuje:
- przygotowanie terenu pod ustawienie stojaka,
- montaz stojaka w terenie.

- w uzasadnionych przypadkach - utwardzenie nawierzchni (wykonanie chodnika) w zakresie
zapewniajacym uzytkownikom wygodne korzystanie ze stojaka dla rowerdw.

Stojaki dla roweréw nalezy wykona¢ po wczesniejszym uzgodnieniu z ZDM wzoru stojaka.
Sposéb montazu stojakéw rowerowych:
- odlegto$¢ pomigdzy kolejnymi stojakami ustawianymi szeregowo - 100 cm

- minimalna odlegto$¢ stojakéw od ré6znorodnych przeszkdd (np obiektow budowlanych, ogrodzen,
drzew itp.) - min. 50 cm

- wysokos¢ stojaka - 80 cm

- rura stojaka zagtebiona min. 40 cm ponizej powierzchni terenu, umieszczona w betonowym
elemencie kotwigcym o minimalnych wymiarach di. 25cm x szer. 25cm x wys. 40 cm,

- element kotwigcy winien by¢ wyposazony w wasy uniemozliwiajgce wyrwanie stojaka
5.3. Zakres wykonywanych robét - zabezpieczenie przejscia sieci c.o. pod pasem drogowym

Zakres wykonywanych rob6t obejmuje:

- przygotowanie terenu pod wykonanie zabezpieczenia,

- wykonanie koryta pod zabezpieczenie z ptyt zelbetowych

- utozenie ptyt zelbetowych na podsypce piaskowej grub. 10 cm.
Sposéb utozenie ptyt zelbetowych:

- plyty nalezy uktada¢ réwnolegle do osi jezdni

- srodek ptyty powinien pokrywac si¢ z osig instalacji c.o.

- odlegto$¢ pomigdzy kolejnymi ptytami nie powinna przekracza¢ - 2 cm
- plyty nalezy utozy¢ na catej szerokosci pasa drogowego

6. Kontrola jakosci roboét
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za petlna kontrole jakosci robét i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow 1 robdt ponosi
wykonawca.

6.2. Zakres wymaganych badan i pomiaréw

Kontrola jakosci powinna by¢ przeprowadzona w czasie poszczegdlnych faz robot.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla dane;j
fazy robot zostaty spetnione.

Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac:

6.2.1. Dla wiat autobusowych

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa i SST,

b) sprawdzenie jako$ci materiatéw,

c) sprawdzenie poprawnosci utozenia przewoddow elektrycznych, a w szczegdélnosci lokalizacji
i sposobu wykonania zasilania wiat,

d) sprawdzenie poprawnosci dziatania zasilania,

e) sprawdzenie poprawnosci wykonania wiat przystankowych.

6.2.2. Dla stojakow dla roweréw

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa i SST,

b) sprawdzenie jako$ci materiatéw,

c¢) sprawdzenie lokalizacji i sposobu wykonania stojakéw dla roweréw,
e) sprawdzenie poprawnosci wykonania stojakéw dla rowerow.

6.2.3. Dla zabezpieczenia sieci c.o.

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa i SST,

b) sprawdzenie jako$ci materiatéw,

c¢) sprawdzenie lokalizacji i poprawnosci sposobu utozenia plyt zelbetowych,

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja

projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

8. ODBIOR ROBOT
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Odbidér robét zwigzanych z wykonaniem wiat przystankowych oraz stojakow dla roweréw jest
dokonywany na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu lub odbioru
czesciowego.

Odbioru zasilania wiat przystankowych dokonuje Inspektor nadzoru na podstawie wynikow badan
i ewentualnych uzupetniajacych badan i pomiaréw.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST, jezeli wszystkie
pomiary i badania wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustali zakres wykonania robét poprawkowych.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
nadzoru.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 szt. wykonanej wiaty przystankowej nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru
i oceny jakos$ci robdt w oparciu o pomiary i wyniki badan.

Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie elementéw wiaty na miejsce wbudowania,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie innych materiatéw i urzadzen pomocniczych,
- wykonanie wykopéw pod fundamenty,

- wykonanie fundamentéw dla wiaty,

- ustawienie i montaz konstrukcji wiaty,

- podlaczenie zasilania wiaty w miejscu wskazanym przez Zaklad Energetyczny,

- wykonanie kabli zasilajacych wiate,

- podtaczenie zasilania wiaty,

- sprawdzenie poprawnosci zasilania,

- odbidr robét elektrycznych w obecnosci przedstawiciela Zaktadu Energetycznego,
- zasypanie wykopow,

- utwardzenie terenu (wykonanie chodnika) w bezposrednim sasiedztwie wiaty przystankowej
(w uzasadnionych przypadkach),

- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w SST.

Platno$¢ za 1 szt. wykonanego stojaka dla roweréw nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru
i oceny jakosci robét w oparciu o pomiary i wyniki badan.
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Cena wykonania robét obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

dostarczenie elementow wiaty na miejsce wbudowania,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie innych materiatéw i urzadzen pomocniczych,
- wykonanie wykopéw pod element kotwiacy,

- wykonanie elementu kotwigcego wraz z wasami,

- ustawienie i montaz stojaka dla roweréw,

- zasypanie wykopow,

- utwardzenie terenu (wykonanie chodnika) w bezposrednim sgsiedztwie stojaka dla roweréw
(w uzasadnionych przypadkach),

- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w SST.

Platnos$¢ za 1 m2 wykonanego zabezpieczenia sieci c.0. nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru
i oceny jakos$ci robét w oparciu o pomiary i wyniki badan.

Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

dostarczenie ptyt zelbetowych na miejsce wbudowania,

dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie innych materiatléw i urzadzen pomocniczych,
- wykonanie wykopéw pod wykonanie zabezpieczenia,

- ulozenie ptyt zelbetowych,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w SST.
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