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WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdélne dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z ,,Roboty naprawczo-konserwacyjne ulic o
nawierzchni gruntowej oraz poboczy drdg na terenie Miasta Biategostoku’’
Zapis Polskie Normy uzyty w Specyfikacjach nalezy rozumie¢ jako ,,Polskie Normy lub ich odpowiedniki”, ktérych
wymagania techniczne sa zgodne z normami mi¢dzynarodowymi.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczng stosuje si¢ jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot jak w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robdt objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi:
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1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:.
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkows (droga).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.
1.4.5. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.
1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.11. Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow.
Wpisy w ksigzce obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materialow oraz robot.
1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robodt, zgodne z dokumentacjg projektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
1.4.14. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.
1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreSlony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.
1.4.16. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych
z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.17. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokos$ci przemarzania
1.4.18. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.19. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.



1.4.20. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym

w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.21. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.4.22. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdét oraz inne miejsca wymienione
w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robodt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Zamawiajacego.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz z kompletem dokumentacji.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu dokumentow.

1.5.2. Zgodnos$¢ robot z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okre§lone
w cho¢by jednym z nich SA obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w Ogélnych Warunkach Umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéow lub opuszczen w dokumentach umowy, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pi§mie sg wazniejsze od wymiarow okre§lonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Dane okreslone
w dokumentacji projektowej i w SST begda uwazane za wartos$ci docelowe. Od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow musza wykazywac zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu tolerancji. W przypadku, gdy materiat lub roboty nie bedg w pelni
zgodne z dokumentacja projektowa i SST i wptynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania umowy, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarcza zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace
w tym: ogrodzenia, sygnaty i znaki ostrzegawcze wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci
i innych. Koszty zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaja odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze sg one wliczone w cene
ofertowa.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca begdzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisdw sprawny sprzgt przeciwpozarowy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robo6t albo przez personel Wykonawecy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktoére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniona jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos$¢ zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja
tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé¢ zgodg¢ na uzycie tych materialdw od wilasciwych organow
administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic



Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzefn podziemnych wykazanych

w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a wlascicielami
nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy nie begdzie
ingerowat w takie porozumienia, o ile nie b¢da one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie b¢dg dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadatl za naprawe wszelkich robot w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Inzyniera.

Wykonawca bgdzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa Iub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bgdzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeklienie wszelkich
wymagan prawnych odnosénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprz¢tu, materiatdéw lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikte
z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdow przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow jak roéwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodia
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrodla w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materialow ze zrddet
miejscowych wlaczajac w to zrédta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organdéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materiatéw pochodzacych
ze zrodet miejscowych.



Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materialdow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy be¢da wykorzystane do roboét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inzyniera.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrdédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i
badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narze¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢é wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych.

Wykonawca begdzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostana, usunigte przez Wykonawce na
wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robodt beda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okre§lonym przez Inzyniera, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesic Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robot begdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozong jako$¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakos$ci materiatow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie i SST.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera
na pi$mie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej.

Jesli SST wiadciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dhugosé
pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloci i jakosci wykonywanych robét, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robdt zanikajagcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie InZyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgséci robot. Odbioru cze$ciowego robot dokonuje sig

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiodr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan
1 pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub roboét uzupetniajacych w warstwie $cieralnej
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$é
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.



8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarowsg ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:

—robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
—wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
—warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Roboty nieprzewidziane

Roboty nieprzewidziane sg to roboty, ktorych nie mozna bylto przewidzie¢ na etapie projektowania oraz takie, ktore
wyniknety w trakcie realizacji trwania robot. W cenie ofertowej nalezy uwzgledni¢ rezerwe na roboty nieprzewidziane
stanowigcg uzgodniony z Zamawiajgcym procent wartosci robot podstawowych.

Cena ofertowa stanowi sumg¢ warto$ci robot podstawowych i rezerwy na roboty nieprzewidziane. Rozliczenie rezerwy
na roboty nieprzewidziane nastagpi po zakonczeniu zadania, na podstawie Protokotu konieczno$ci sporzadzonego przez
Wykonawee i1 Inspektora Nadzoru, oraz zatwierdzonego przez Zamawiajacego .Protokét koniecznosci winien by¢
zatwierdzony przed wykonaniem robot i sporzadzony w oparciu o ceny jednostkowe z Kosztorysu ofertowego lub na podstawie
kalkulacji w przypadku robot na ktoére nie ma cen jednostkowych. Roboty te beda wycenione w oparciu o wykaz stawek
i narzutow zataczonych do oferty. W przypadku gdy wystapity roboty nieprzewidziane Wykonawca i Inspektor Nadzoru
sporzadzg Protokot Konieczno$ci o braku tych robdt, a cen¢ Umowna umniejszy si¢ o warto$¢ rezerwy na roboty
nieprzewidziane.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).

4. Dz. U. Nr 220, poz 2181 z 03.07.2003 w sprawie szczegoétowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania,

5. Dz. U. Nr 177, poz. 1729 z 23.09. 2003 w sprawie szczegblowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem,



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 05.01.00a

NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiagzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na drogach, ulicach i placach.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
naprawy nawierzchni gruntowych naturalnych (profilowanych) i ulepszonych, obejmujacych naprawy czastkowe, naprawy
z profilowaniem nawierzchni oraz odnowe nawierzchni
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa - nawierzchnia z gruntu naturalnego albo ulepszonego mechanicznie lub chemicznie, odporna na
dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia gruntowa naturalna (profilowana) - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow
oraz ruchu pieszych, w ktérym wystgpujacy grunt podtoza jest wyrownany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym
i przekroju poprzecznym oraz zageszczony

1.4.3. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych, w ktorym wystepujacy grunt podtoza jest ulepszony mechanicznie lub chemicznie, wyréwnany i odpowiednio
uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.

1.4.4. Mieszanka optymalna gruntowa - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem ulepszajacym sktad granulometryczny
i wlasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Remont czastkowy - naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni (wybojéw, kolein) o powierzchni do okoto 5 m?.

1.4.6. Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju drogi w celu wyré6wnania wybojow
i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.4.7. Odnowa nawierzchni gruntowej - spulchnienie, doziarnienie, rozs$cielenie, wymieszanie, sprofilowanie i zageszczenie
materiatu istniejacego i odnawiajacego nawierzchnie.

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" [1] pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
,»Wymagania og6lne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodno$¢ materiatow z dokumentacjg projektowa.

Materiaty do wykonania naprawy nawierzchni powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.
2.2.2. Grunt

Grunt jest podstawowym materiatem przy naprawie nawierzchni gruntowe;j.
Grunt powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w OST D-05.01.00 [3].

2.2.3. Materiaty do ulepszania mechanicznego lub chemicznego nawierzchni gruntowe;j



Przy naprawie nawierzchni gruntowej mozna stosowa¢ mieszanki do ulepszania mechanicznego: gliniasto-piaskowe,
gliniasto-zwirowe, z kruszywami odpadowymi oraz destrukt betonowy lub mieszanki betonowo-asfaltowe stabilizowane
mechanicznie (doziarnienie przekruszonego betonu destruktem asfaltowym w stusunku 2:1) .

Materiaty do ulepszania mechanicznego powinny odpowiada¢ wymaganiom okre$§lonym w OST D-05.01.00 [5] lub
ustalonym indywidualnie

3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntowej

W zaleznosci od zakresu robot oraz sposobu ich wykonania, Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:
— rowniarek, spycharek lub sprzetu rolniczego (brony, glebogryzarki, kultywatory, plugi) do rozkladania materiatow,
mieszania, spulchniania i profilowania,
— przewoznych zbiornikow na wodg, wyposazonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody,
— walcow statycznych, gladkich Iub ogumionych, samojezdnych lub doczepnych, walcéw wibracyjnych lub ptytowych
zageszczarek wibracyjnych,
— regcznego sprzetu do drobnych robdt naprawczych, jak topaty, oskardy, ubijarki rgczne itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialow

Grunt i materialy do ulepszania nawierzchni mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposob wykonania robdt przy naprawie nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja techniczng i SST.
W przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,
2. naprawe nawierzchni,
3. roboty wykonczeniowe.
Przy naprawie nawierzchni rozroznia si¢ nastepujace sposoby wykonania robot:
a) dla nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego
— remont czastkowy,
— profilowanie drogi,
— naprawe kapitalna,
b) dla nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej
— remont czastkowy,
— odnowg nawierzchni,

5.3. Zasady konserwacji nawierzchni

Zapobieganie czgstym naprawom nawierzchni wymaga starannej i statej konserwacji w okresie jej istnienia.
Zapewnienie prawidlowego stanu nawierzchni, niezaleznie od sposobu wykonania konstrukcji jezdni oraz od pory
roku powinno dotyczy¢ przede wszystkim:
— nalezytego utrzymania profilu poprzecznego i podtuznego, w celu szybkiego odptywu wod deszczowych z jezdni i korony
drogi,
— utrzymania przeptywu wody w rowach przez likwidacj¢ zanieczyszczen (zamulenia, zarastania trawa, rozmycia),
tj. oczyszczenia rowow, naprawe uszkodzen i przywrdcenie im pierwotnego ksztattu oraz spadkéw podiuznych,



— uprzatania resztek $niegu z drogi, w okresie wiosennym, w celu nichamowania odptywu z drogi wod po stopieniu
i zapobiegania przed rozmigkaniem korpusu drogowego.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacj¢ terenu robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robodt oraz ustalenia danych
wysokosciowych.
Zaleca si¢ korzystanie z ustalen OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezb¢dnym do wykonania robot przygotowawczych.

5.5. Roboty ziemne

Ewentualne wystepujace towarzyszace roboty ziemne nalezy wykona¢ w sposob zgodny z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST Iub wskazaniami Inzyniera przy korzystaniu z zalecen OST D-02.00.00 [3] wihasciwych dla robot
naprawczych nawierzchni oraz ustalen podanych w niniejszej specyfikacji.

5.6. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntu naturalnego
5.6.1. Remont czastkowy nawierzchni z gruntu naturalnego

Remont czastkowy, obejmujacy usuwanie nieznacznych wybojow lub kolein, polega na:

— wypelnieniu, po wysuszeniu wyboju lub koleiny - gruntem tego samego rodzaju co pozostala cze$¢ nawierzchni,
pochodzacym o ile moznosci z otoczenia drogi,

— zageszczeniu gruntu warstwami grubosci 10+15 cm, np. ubijarkami r¢cznymi, zaggszczarkami plytowymi, a przy wigkszym
zakresie robot (np. z kilkoma wybojami potozonymi blisko siebie lub dluzsza koleing) lekkim walcem samojezdnym lub
przyczepnym do ciggnika.

Wysuszenie wyboju lub koleiny zaleca si¢ wykonywaé przez wykopanie rowkéw odwadniajacych, odprowadzajacych
wodg poza drogg.

5.6.2. Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dluzszym odcinku, na ktéorym znajduje si¢ wigksza liczba wybojow, kolein itp., ma za zadanie
poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nierownosci w celu lepszego odwodnienia drogi.
Profilowanie drogi zaleca si¢ wykonywa¢ réwniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez uzycie innego sprzetu, np. spycharek
i wiokow.
Profilowanie najlepiej jest wykonywaé po $rednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co ulatwia zar6wno $cinanie
gruntu na wygoérowaniach, jak i jego zaggszczenie. Liczba przejazdow rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest r6zna
i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.
W czasie profilowania rowniarka powinna:
— wyrownywac¢ wyboje ziemig otrzymang przez $cigcie wygdrowan, powstatych z materiatu wyniesionego z wybojow przez
kota pojazdéw w czasie suchej pogody oraz z nierdwnomiernego zageszczenia jezdni,
— odtworzy¢ profil pierwotny przez §ciecie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku $§rodkowi drogi z jednoczesnym
wyréwnaniem kolein.
Profilowang droge, w zalezno$ci od decyzji Inzyniera, mozna:
— watowa¢, np. walcem drogowym, zwlaszcza przy spulchnieniu i roz$cieleniu gruntu na drodze.
Profilowang drogg zaleca si¢, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore rowniarka moze naprawi¢
w ciggu 1+2 dni. Na bardzo krotkich odcinkach drogi dopuszcza si¢ reczne wykonanie profilowania przy uzyciu topat,
oskardow i ubijarek.

5.6.3. Naprawa kapitalna nawierzchni z gruntu naturalnego

Naprawa kapitalna ma na celu podniesienie warto$ci drogi przez:

— poprawienie odwodnienia,
— nadanie odporno$ci nawierzchni na dziatanie ruchu.

Naprawa kapitalna obejmuje wykonanie profilowania z poprawieniem profilu podtuznego i poprzecznego drogi oraz
profilu rowdéw. W stosunku do profilowania poprzecznego przekroju drogi (wg pkt. 5.6.2), naprawa kapitalna powinna
obejmowac przesuw gruntu nie tylko poprzeczny ale i podtuzny.

Sposob profilowania drogi powinien odpowiadac, w gtéwnych zarysach, zaleceniom podanym w punkcie 5.6.2.

Naprawy kapitalne zaleca si¢ wykonywac¢ co okoto 2 lata (w niektérych wypadkach czgsciej). Zalecang porg
wykonania tych robdt jest wezesna wiosna.

5.7. Naprawa nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej
5.7.1. Remont czastkowy nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowe;j

Remont czastkowy nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej powinien obejmowac:
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— osuszenie wybojow lub kolein za pomoca rowkéw odwadniajacych,

— wypelnienie wybojow lub kolein gruntem o wlasciwos$ciach mieszanek optymalnych; optymalne mieszanki gliniasto-
piaskowe, gliniasto-zwirowe itp. nalezy przygotowaé¢ wg ramowego sktadu uziarnienia okreslonego w OST D-05.01.00 [5]
wzglednie za zgoda Inzyniera mozna wypetnia¢ wyboje lub koleiny materialem gruntowym ze $cigcia wygorowan
nawierzchni,

— zaggszczenie gruntu warstwami.

Pozostate zalecenia wykonania remontu czastkowego powinny odpowiadac ustaleniom punktu 5.6.1.

5.7.2. Odnowa nawierzchni z mieszanki optymalnej gruntowej

Odnowa nawierzchni obejmuje:
— sprofilowanie przekroju poprzecznego drogi oraz jej profilu podtuznego,
— dodanie gruntu, majacego wiasciwosci mieszanek optymalnych oraz pogrubienie warstwy mieszanki optymalne;j.

Przed przystapieniem do odnowy nawierzchni nalezy pomierzy¢ jej grubosé, probki nawierzchni poddaé badaniu
laboratoryjnemu w celu ustalenia ilosci i rodzaju gruntow, ktére nalezy doda¢ do nawierzchni, aby ponownie otrzymaé
mieszanke¢ o wlasciwosciach optymalnych. Mieszanka optymalna gruntowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
OST D-05.01.00 [5].

Przy odnowie (naprawie kapitalnej nawierzchni) zaleca si¢ wykonaé nastepujace czynnosci:

1) spulchni¢ nawierzchni¢ plugami lemieszowymi lub talerzowymi w ten sposob, aby wyréwnaé wyboje i koleiny oraz nada¢
nawierzchni potrzebny spadek poprzeczny, ktory powinien wynosié po zageszczeniu nawierzchni 3+4%,

2) istniejacg nawierzchni¢ profilowaé rowniarkg na catej szerokosci oraz glebokosci odpowiadajacej zadanej grubosci
nawierzchni przy uwzglednieniu ewentualnych dodatkow,

3) rozscieli¢ rowng warstwg ustalong ilo§¢ materiatu doziarniajacego za pomocg samochodow - wywrotek lub uktadarek
drobnego kruszywa oraz réwniarki,

4) rozscielony doziarniajgcy material wymiesza¢ bronami talerzowymi w jednorodng mase ze spulchniong istniejaca
nawierzchnig, skrapiajac jednocze$nie wodg z beczkowozoéw w celu zapewnienia mieszance wilgotnosci optymalnej,

5) sprofilowaé za pomocg rowniarki i doktadnie zagesci¢ wymieszang masg¢ walcami ogumionymi lub gladkimi.

5.8. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Do robdt wykonczeniowych naleza
prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkéw terenowych, takie jak:
— niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow, ew. drzew, ew. rowow, poboczy
itp.,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty na
znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane
przez dostawcow itp.),

— wykona¢ badania whasciwos$ci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkcie 2.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot CZ@::;;ZZVOSC Wartosci dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni do naprawy 1 raz Tylko niezbg¢dna
nawierzchni powierzchnia
Roboty przygotowawcze Ocena ciggla Wg pktu 5

Wykonanie naprawy nawierzchni
(remontu czastkowego, profilowania, Ocena ciagtla Wg pktu 5
naprawy kapitalnej, odnowy)
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4 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla Wg pktu 5

Badania i pomiary w czasie robot powinny uwzglednia¢ zalecenia OST D-05.01.00 [5].
6.4. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
— wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
poprawnos¢ profilu podluznego i poprzecznego, nawigzujacego do pozostalej powierzchni jezdni i umozliwiajacego sptyw
powierzchniowy wod

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbidr tych robot powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? naprawy nawierzchni polegajacej na jej profilowaniu z nadaniem odpowiednich spadkow
(podtuznych i poprzecznych) wraz z zaggszczeniem gruntu przy uzyciu walca obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materiatow i sprzetu,

— wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen specyfikacji techniczne;j,

— przeprowadzenie pomiaré6w i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

Cena wbudowania w nawierzchni¢ 1 m® materialéw wymienionych w pkt.2.2.3. niniejszej specyfikacji obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materialow i sprzgtu,

— wykonanie naprawy nawierzchni wedlug ustalen specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

Tlo$¢ materiatéw przeznaczonych do wbudowania bedzie kazdorazowo ustalana protokotami konieczno$ci przez
inspektora nadzorujacego roboty drogowe.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 06.03.02

NAPRAWA POBOCZY GRUNTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z naprawg poboczy gruntowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot na poboczach gruntowych.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
naprawianych poboczy gruntowych, w zakresie:
a) naprawy lokalnie uszkodzonych poboczy,
b) profilowania i uzupeiania zanizen poboczy,
€) S$cinania zawyzonych poboczy lub wykonania rowkow odptywowych przez zawyzone pobocze.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - czes$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdu, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiednio wyrownanego i uksztaltowanego w profilu poprzecznym i podtuznym oraz
Zageszczonego.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupenienia poboczy potozone poza pasem drogowym.

1.4.3. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy, a nie
wykorzystywanego do ich uzupetnienia.

1.4.4. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszcezenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Is = Py / Pgs
gdzie: Py - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m®)

Pgs -maksymalna gesto$é objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m®) przy wilgotnosci optymalnej, okreslona
w normalnej probce Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [6].
1.4.5. Wskaznik réznoziarnisto$ci - wielkos$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:

U =deo/ d1o

gdzie: deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm)
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajgcym sktad granulometryczny i wiasciwos$ci
gruntu rodzimego.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00

»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow stosowane na uzupelnienia poboczy
2.2.1. Na uzupetniania poboczy moga by¢ stosowane:

- rozdrobnione skaly,

- zwiry i mieszanki, wg PN-B-11111 [2],

- piaski, wg PN-B-11113 [3],

- destrukt betonowy

2.2.2. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Do uzupelniania poboczy moze byé stosowana optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa o ramowym sktadzie
uziarnienia wedhug tablicy 1. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadac uziarnienie ciagte i leze¢ w obszarze okreslonym

na rysunku 1.

Tablica 1. Ramowy sktad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwos¢ Wymagania

1 | Zawarto$¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0do 10

2 | Zawartos¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 70 do 85

3 | Zawartos¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05mm), % od 12 do 23

4 | Zawarto$¢ frakeji itowej (powyzej 0,002 mm), % od3do7
Rys. 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej
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Rys. 2. Obszar uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-zwirowe;j

2.2.4. Destrukt betonowy

Do uzupehienia poboczy mozna réwniez stosowaé destrukt powstaly w wyniku przekruszenia elementow
betonowych.
2.2.5. Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych

Do uzupetienia poboczy mozna stosowac destrukt o granulacji od 0 do 16 mm.

2.3. Wymagania dla gruntéw i mieszanek

Materiaty wyszczegolnione w punktach od 2.2.1 do 2.2.4 powinny mie¢ odpowiednio zréznicowane frakcje, a ich

wskaznik réznoziarnisto$ci powinien spetnia¢ warunek wyrazony wzorem:
U=ds/diw =5

O ile nie przewidziano tego inaczej w SST, przydatno$¢ materialu Wykonawca powinien sprawdzi¢ na odcinku
probnym i uzyskaé zgode Inzyniera na zastosowanie tego materiatu.
2.4. Woda

Nalezy stosowa¢ wode¢ odpowiadajacg wymaganiom PN-B-32250 [5]. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac
pitng wode wodociggowa.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do naprawy poboczy gruntowych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych do ewentualnego spulchnienia gruntow,
- rowniarek do profilowania przekroju poprzecznego poboczy,

- $cinarek poboczy,
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- ladowarek czotowych i chwytakowych do zaladunku gruntu,
- walcow statycznych gladkich i ogumionych wielokotowych lub walcoéw wibracyjnych do 5 ton,
- plytowych zageszczarek wibracyjnych,

- przewoznych zbiornikow na wode wyposazonych w urzadzenia do réwnomiernego i kontrolowanego rozpryskiwania wody
oraz w pompy do napelniania zbiornikéw woda,

- szczotek mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Srodki transportu do wykonania robét

Do wykonania robot Wykonawca zapewni dowolne $rodki transportowe (np. samochody skrzyniowe, samochody
samowyladowcze lub ciagniki z przyczepami). Preferuje si¢ stosowanie $rodkdéw transportowych samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zalozenia ogélne

Pobocza stanowia boczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewniaé szybkie odprowadzenie wody z jezdni
i poboczy. Wewnetrzna krawedz pobocza i zewnetrzna krawedz jezdni powinny stanowié jedng linie, a spadek poprzeczny
poboczy gruntowych powinien by¢ wigkszy od spadku poprzecznego jezdni, np. o 2%. Pochylenie podtuzne poboczy powinno
by¢ zgodne z pochyleniem podtuznym jezdni.

Pobocze zle utrzymane, nieréwne, z duza iloscia kolein i zanizen, ze znacznymi ubytkami gruntu, stanowi nie tylko
zagrozenie dla ruchu, lecz rowniez przyspiesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni, a przez brak wtasciwego odptywu wody
- nawadnia korpus drogowy i obniza no$nos$¢ konstrukc;ji.

W wielu przypadkach pobocza sa wykorzystywane w sytuacjach awaryjnych przez pojazdy, w zwigzku z czym ich
nosnos$¢ powinna umozliwia¢ przenoszenie obcigzen na nie wywieranych.

Remont poboczy staje si¢ konieczny juz przy ich zanizeniu wickszym od 5 cm i zawyzeniu powodujgcym zatrzymanie
wody na jezdni.

5.3. Przygotowanie poboczy do naprawy

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca jest zobowigzany, w zalezno$ci od charakteru wykonywanej naprawy,

dokona¢:

a) usunigcia z naprawianych powierzchni zanieczyszczen takich jak gatezie, kamienie, liscie z drzew, skoszenia trawy
i chwastow, a w razie wykonywania Scinki poboczy, rowniez pacholkéw badz innych elementéw, ktorych usuniecie
czasowe nie spowoduje zagrozenia dla bezpieczenstwa ruchu drogowego. Usunigcie pachotkéw, stupkdow kilometrowych,
hektometrowych itp. lub innych elementéw Wykonawca uzgodni z Inzynierem,

b) wyznaczenia szerokosci pobocza i ustalenia krawedzi korony drogi,

¢) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadku stwierdzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie rowkéw
odwadniajacych,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darniny w przypadkach niezb¢dnych przy wykonywaniu $cinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy na gtebokos¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobrego zwigzania warstw,

f) spryskania wodg powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernie suchego gruntu poboczy.

5.4. Naprawa lokalnie uszkodzonych poboczy

W celu dokonania naprawy lokalnych zaglebien w poboczach Wykonawca wykona nastepujace roboty:
a) dokona spulchnienia gruntu w miejscu naprawy na glebokos¢ od 2 do 3 cm (w obrysie uszkodzenia) oraz (w przypadku
koniecznosci) dokona nawilgocenia gruntu podtoza,
b) wypelni ubytek gruntem oraz dokona jego zaggszczenia wibratorami ptytowymi az do uzyskania wskaznika zageszczenia
okreslonego wg BN-77/8931-12 [6], co najmniej 0,98 maksymalnego zaggszczenia wg normalnej proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1],
€) wyrowna naprawiane miejsce do spadku poprzecznego zgodnego ze spadkiem istniejacego pobocza.
Do napraw poboczy Wykonawca powinien uzy¢ jeden z materiatdw wyszczegélnionych w pkcie 2. Uzyty materiat
do naprawy powinien posiada¢ wilgotno$¢ optymalna i by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
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5.5. Wykonanie uzupelnienia i profilowania poboczy

Przed przystapieniem do wykonania uzupetnienia poboczy Wykonawca wykona czynno$ci okreslone w pkeie 5.3
niniejszej specyfikacji.

Na uzupetnienie poboczy Wykonawca uzyje gruntéw opisanych w pktach od 2.2.2 do 2.2.5, uzgodnionych
z Inzynierem. Uzywany grunt powinien posiada¢ optymalng wilgotnosc.

Grunt powinien by¢ rownomiernie rozktadany na catej szeroko$ci pobocza oraz profilowany do wymaganego spadku
poprzecznego za pomoca rowniarek.

Zageszczenie gruntu o optymalnej wilgotnosci powinno by¢ dokonywane za pomoca walcow, ktorych rodzaj
Wykonawca uzgodni z Inzynierem. Zaggszczenie gruntu nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku krawedzi
nawierzchni. Zageszczona powierzchnia powinna by¢ roéwna, posiada¢ jednakowy spadek poprzeczny zgodny ze spadkiem
zatozonym oraz nie posiada¢ sladow kot od walcow. Wskaznik zageszezenia uzupetnionych poboczy powinien by¢ zgodny ze
wskaznikiem zaggszczenia podanym w pkcie 5.4.

5.6. Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przystapieniem do $cinania poboczy Wykonawca wykona czynnosci okre§lone w pkcie 5.3 niniejszej
specyfikaciji.

Wykonawca wykona $cinanie poboczy za pomoca $cinarek poboczy lub réwniarek (mozna uzy¢ tez innych maszyn,
jak np. koparek frezujacych, tadowarek, spycharek).

Samojezdng $cinarkg poboczy prace nalezy wykonaé nastepujaco:

- maszyna kompleksowo $cina pobocze (frezem S$limakowym), taduje urobek przenosnikiem ta§mowym na S$rodek
transportowy i oczyszcza nawierzchni¢ szczotka, zgarniajac resztki gruntu na pobocze,

- nastepuje zaggszezenie gruntu walcem statycznym gladkim, ogumionym lub wibracyjnym.
Samojezdng lub doczepna roéwniarka, najczesciej Scinanie pobocza mozna wykonaé nastepujaco:
- przy pierwszym przej$ciu rowniarki, prawg strong drogi, z lemieszem ustawionym ukos$nie, nastepuje odktadanie urobku
wzdhiz krawedzi jezdni,

- urobek zostaje zebrany tadowarka, zaltadowany na samowytadowczy $rodek transportu 1 wywieziony poza obrgb robot,
- przy drugim przejsciu rowniarki nastgpuje rozplantowanie pozostatosci gruntu po pracy tadowarki,
- pobocze zageszcza si¢ walcem (jak po $cieciu pobocza $Scinarka),

- jezdni¢ oczyszcza si¢ szczotka mechaniczna, np. zawieszona na ciagniku.

W poblizu przeszkdd na poboczu, utrudniajagcych prace sprzgtu mechanicznego (np. przy drzewach, znakach
drogowych, barierach ochronnych, nie usunietych na czas robot pachotkach itp.), wszystkie drobne roboty, zwigzane ze
$cinaniem poboczy - nalezy wykonaé recznie.

Przy niewielkim zakresie robot, pobocze mozna $cinac recznie, stosujac do tego celu oskardy i topaty. W odstepach od
5 do 10 m nalezy wykona¢ bruzdy, nadajac im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy odpowiedniego szablonu i libelli.
Odcinki pobocza migdzy bruzdami mozna $cina¢ ,na oko”. Krawedz pobocza i skarpy nalezy przycia¢ do linii wedlug
wyciagnietego sznura.

Przy $cinaniu poboczy nalezy sprawdzac¢ ich réwnos$¢ oraz wykona¢ ich zageszczenie do wymaganego wskaznika,
okreslonego w pkcie 5.4. Przy zaggszczeniu grunt powinien mie¢ wilgotnos¢ optymalna.

Nadmiar gruntu uzyskanego ze $cinania poboczy nalezy odwiez¢ poza torowisko drogowe badz wykorzysta¢ do
pokrycia ubytkow w skarpach lub poboczach (np. na wigkszych spadkach). Jesli materiat uzyskany ze $ci¢cia poboczy moze
zawiera¢ $rodki chemiczne do zwalczania $liskosci zimowe] oraz zanieczyszczone pyly z jezdni, wowczas powinien byé
natychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wiasnym, urzadzonym zgodnie z warunkami wydanymi przez wtasciwe wtadze
ochrony Srodowiska,
- w zaglebieniach terenu potozonych na nieuzytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli moze traci¢ swoje szkodliwe
wlasciwosci w sposob nie zagrazajacy srodowisku.
Sposob i1 miejsce wywozu materiatu, uzyskanego ze $cinania poboczy, powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.7. Wykonanie rowkow odplywowych w zawyzonych poboczach

Rowki odptywowe (odwadniajace) w poprzek pobocza wykonuje sie, gdy:
- istnieje dorazna potrzeba usunigcia lokalnych zastoisk wodnych na jezdni lub zapobiezenia sptywania wody wzdtuz drogi,
na pograniczu jezdni i zawyzonego pobocza,
- nie przewiduje si¢ w najblizszym czasie catkowitej $cinki zawyzonego pobocza.
Rowki odptywowe wykonuje si¢ w miejscach pozwalajacych na szybki i skuteczny splyw wody z jezdni, prostopadle lub
ukosnie do krawedzi nawierzchni. Przekroj poprzeczny rowka powinien by¢ trojkatny lub trapezowy. Dno rowka powinno mieé
pochylenie podtuzne, co najmniej 1%. Rowki wykonuje si¢ recznie przy uzyciu oskardow i topat.
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5.8. Roboty wykonczeniowe

Po wykonaniu robot okreslonych w pkt 5.4, 5.5 1 5.6 Wykonawca jest zobowigzany do usuni¢cia gruntu ze skarp, jesli
w trakcie robot grunt zostat tam przesunigty oraz do ustawienia, usunig¢tych na czas robot, pachotkow lub innych elementow
znajdujacych si¢ na poboczu przed rozpoczgciem robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzenia badan gruntow proponowanych do
uzycia na uzupelnienia poboczy oraz opracowania sktadu mieszanki optymalnej i uzyskanie akceptacji Inzyniera.

6.3. Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiarow

W czasie rob6t Wykonaweca jest zobowigzany do:
- badania uziarnienia mieszanki optymalnej co najmniej raz dziennie,
- badania wilgotnos$ci gruntéw i mieszanki optymalnej co najmniej raz dziennie,
- badania wskaznika zageszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzupetianych i $cinanych poboczy,
- pomiardéw spadkoéw poprzecznych co najmniej dwa razy na 100 m,

- pomiaréw rownosci podluznej i poprzecznej poboczy co 50 m tatg 4-metrows.
Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- spadkow poprzecznych =+ 1%, przy czym spadek pobocza nie moze by¢ mniejszy od 4% i wigkszy od 7%,
- dla pomiaréw rownosci podtuznej i poprzecznej - przeswit maksymalny pod tatg nie moze przekroczy¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa wykonanych robot na poboczach jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jesli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? robot przy naprawie poboczy obejmuje:
a) przy lokalnych naprawach poboczy:
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podfoza,
- dowdz gruntu,
- rozlozenie gruntu w miejsce uszkodzenia,
- zageszczenie gruntu i wyrownanie powierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,
- roboty wykonczeniowe,
b) przy uzupehianiu poboczy:
- oznakowanie robot,

- przygotowanie podfoza,
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dowoz gruntu,

roz§cielenie gruntu i jego wyprofilowanie zgodne z dokumentacja,
zageszczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych,

roboty wykonczeniowe,

C) przy $cinaniu poboczy:
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podloza,
- wykonanie $cinki poboczy,
- odwdz nadmiaru gruntu,
- zageszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych,
- roboty wykonczeniowe.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych; Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych; Piasek
4, PN-B-23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne. Kruszywa z zuzla
wielkopiecowego kawaltkowego
5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do beton6éw i zapraw
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTOWANIE, PROFILOWANIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem profilowania i zageszczaniem podloza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
profilowania i zaggszczenia koryta.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

1.6. Kod CPV —45111200-0

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

0Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Sprzet mechaniczny do wykonania koryta, profilowania i zaggszczenia koryta ziemnego podano w OST D.02.01.01.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
0Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow (grunt z wykonanego koryta)

Do wykonania rob6t Wykonawca zapewni dowolne $rodki transportowe (np. samochody skrzyniowe, samochody
samowytadowcze lub ciggniki z przyczepami). Preferuje si¢ stosowanie srodkoéw transportowych samowytadowczych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
0Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania Koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podloza jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczeéniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palik w lub szpilek powinno umozliwiaé¢ naciggniecie sznurka lub linek do wytyczenia robot
w odstepach nie wiekszych, niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg roboty i
do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej
5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych 1 zaggécic warstwe¢ do uzyskania wartoSci wskaznika zaggszczenia,
okreslonych w tablicy 1. Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy
przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie podioza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (1.)
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Strefa Minimalna warto$¢ 1. dla:

Ruch mniejszy
od cigzkiego

korpusu

Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
. - . 0,97
powierzchni podtoza
W  przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztatcenia podioze wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza¢ 2,2. Wilgotno$¢ gruntu podtoze podczas zaggszczania powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zage¢szczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podloze nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoze Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli, jakosci robét

0Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar w

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiar w dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoze podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar w wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoze

Lp Wyszgzeg()lnienie badan Minimalna czgstotliwos¢
" | i pomiarow badan i pomiar w
1 | Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ) 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i najej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi  w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zageszczenie, wilgotno$¢|w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 me
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtéwnych tukow poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$é¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz
+10 cmi-5cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)
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Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrows tatg zgodnie z normag BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja = 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysoko$ciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wigcej niz = 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartoSci modutdw odksztalcenia, to warto$¢
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okre$lonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3]
nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloeza)

Wszystkie powierzchnie, Ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zageszczenie.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
0golne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1 m® koryta obejmuje: -
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie plyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i 1ata.

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-05.03.027

NAWIERZCHNIA Z DESTRUKTU BITUMICZNEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z destruktu bitumicznego na drogach gminnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
i odbiorem nawierzchni z destruktu bitumicznego.
Nawierzchnie¢ z destruktu bitumicznego mozna wykonywaé na drogach obcigzonych ruchem bardzo lekkim i lekkim,
odpowiadajgcych kategorii ruchu KR1 wedtug ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych”, GDDP 1997. Najkorzystniej jest wykonywac jg w okolicach, w ktorych dostepny jest destrukt bitumiczny
pochodzacy z frezowania remontowanych nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Destrukt bitumiczny (frez) - material mineralno-bitumiczny, rozkruszony do postaci okruchow zwigzanych lepiszczem
bitumicznym, powstatym w wyniku frezowania warstwy lub warstw nawierzchni drogowej

w temperaturze otoczenia lub w wyniku kruszenia w kruszarce bryt pochodzacych z rozbidrki starej nawierzchni.

1.4.2. Nawierzchnia z destruktu bitumicznego - nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktorej warstwa
$cieralna jest wykonana z destruktu bitumicznego (frezu).

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

2. MATERIALY
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2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skltadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania nawierzchni
2.2.1 Destrukt bitumiczny
Materiat o pochodzeniu zgodnym z punktem 1.4.1 niniejszej SST, powinien by¢ rozkruszony do 31,5
mm lub do 63,0 mm, jezeli frezowana warstwa zawierala thuczen.
W destrukcie, o rozdrobnieniu réwnym lub mniejszym od 31,5 mm $rednica okruchéw nadziarna nie powinna by¢ wigksza od
63,0 mm. W destrukcie o rozdrobnieniu do 63,0 mm $rednica okruchdéw nadziarna nie powinna by¢ wigksza od 80,0 mm.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni
Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z destruktu bitumicznego powinien wykaza¢ sie¢ mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
- samochodow wywrotek, samochodow skrzyniowych, ciagnikéw z przyczepami skrzyniowymi,
- rowniarek, spycharek,
- szablonu ciggnionego,
- walca ogumionego, walca gtadkiego, walca wibracyjnego lub wibratora ptytowego,
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Destrukt bitumiczny mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
pyleniem, rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Zaleca si¢ aby uktadanie i zaggszczanie destruktu bitumicznego odbywato si¢ przy temperaturze
otoczenia powyzej 10 st. C.

5.3. Sposoby wykonania nawierzchni z destruktu bitumicznego

Destrukt bitumiczny mozna stosowa¢ do drog przeznaczonych dla ruchu lekkiego jako samodzielng
nawierzchnig, utozona na uprzednio wyprofilowanym podtozu i podbudowie.

5.4. Wykonanie samodzielnej nawierzchni z destruktu bitumicznego

5.5.1 Zalecenia wstepne
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Nawierzchnia z destruktu bitumicznego przy grubosci nie przekraczajacej 15 cm moze byé wykonywana
jednowarstwowo, nawierzchni¢ grubsza, np. 25 cm, nalezy wykonywaé¢ w dwoch warstwach, a grubo$ci 40 cm
w wickszej liczbie warstw. W przypadku, gdy dokumentacja projektowa przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub
podbudowy pod nawierzchni¢ z destruktu bitumicznego, powinna ona odpowiada¢ wymaganiom:
- OST D-04.02.01, dla warstwy odsaczajacej,
- OST D-04.04.00-04.04.03, dla podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie,
- OST D-04.05.00-04.05.04, dla podbuddéw z kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi,
- innych OST, zgodnie z ustaleniami indywidualnymi.
Nawierzchnie z destruktu bitumicznego moga by¢ wykonywane sposobem powierzchniowym i sposobem korytowym.

5.5.2 Spos6b powierzchniowy wykonania nawierzchni

Na wyprofilowanym i zageszczonym podtozu i podbudowie w kierunku podtuznym i uformowanym poprzecznie ze
spadkiem okreslonym w dokumentacji projektowej (np. 4%), rozsypuje sie¢ warstwe destruktu i watuje. Przy nawierzchniach
dwuwarstwowych, na warstwe dolng uzywa si¢ destruktu o grubszym uziarnieniu, o frakcjach od 31,5-63 mm. Na warstwe
gorng uzywa sie destruktu drobniejszego o uziarnieniu do 31,5 mm. Watowanie prowadzi si¢ gtadkimi lub ogumionymi
walcami lekkimi. Grubo$¢ ostateczna nawierzchni nie powinna by¢é mniejsza niz podana w protokole koniecznosci.
Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podtuznymi
czg$ciowo naktadajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zageszezenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od
dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi, cze¢$ciowo nakltadajacymi sie, w kierunku gornej krawedzi. Zaggszczenie
nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zaggszczenia wymaganego w umowie, protokole koniecznosci, SST lub OST.

5.5.3 Sposdb korytowy wykonania nawierzchni

Nawierzchnia o przekroju korytowym wytrzymuje ruch wigkszy niz nawierzchnia o przekroju
powierzchniowym. Koryto pod nawierzchni¢ nalezy wykona¢ o glebokosci i spadku poprzecznym wedtug ustalen zawartych
w umowie lub protokole koniecznos$ci. Sposob wykonania koryta, jego profilowania i zageszczania podtoza powinien
odpowiada¢ wymaganiom OST D-04.01.01. Pozostale czynno$ci zwigzane z utozeniem warstwy lub warstw nawierzchni
z destruktu bitumicznego wykonuje sie w sposob analogiczny jak przy powierzchniowym sposobie wykonania (pkt 5.5.2).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przedstawic¢ Inzynierowi wyniki badan lub
raport o wlasciwosciach materiatdw, zgodnych z wymaganiami pktu 2 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét i po ich wykonaniu
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Uksztattowanie osi w planie - co 100 m oraz w punktach glownych tukow poziomych
Rzegdne wysokosciowe - co 100 m

Rownos¢ podtuzna - co 20 m na kazdym pasie ruchu

Réwnose poprzeczna - 10 pomiaréow na 1 km

Spadki poprzeczne - 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach gtéwnych tukow poziomych
Szeroko$¢ - 10 pomiaréw na 1 km

Grubos¢ - 10 pomiaré6w na 1 km

Zageszczenie - 1 badanie na 600 m? nawierzchni

6.3.2. Uksztaltowanie osi nawierzchni
Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + Scm.
6.3.3. Rzgdne wysokosciowe

Odchylenia rz¢dnych wysoko$ciowych nawierzchni od rz¢dnych projektowanych nie powinno by¢
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wieksze niz £15 + 30 mm.
6.3.4. ROwnos$¢ nawierzchni

Nierownosci podtuzne nawierzchni i nierdbwnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.
Nierownosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 30 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z ustaleniami z tolerancjg + 0,5%.
6.3.6. Szerokos$¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7. Grubo$¢ warstw

Grubos¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ + 10 mm.

6.3.8. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadzaé na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarow
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodno$ci wykonanych elementow
odwodnienia z dokumentacja projektows.

Pochylenie niwelety dna rowow nalezy sprawdzac co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkow od spadkow projektowanych nie powinno by¢ wigksze niz = 0,1%, przy zachowaniu
zgodnosci z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.3.9. Zageszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadajaca na jedno badanie powinna wynosié¢ 600 m?. Kontrole zageszczenia
nawierzchni mozna wykonywaé¢ dowolng metoda.

Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa lub SST, a w przypadku,
gdy nie jest tam okreslony - zaleca si¢ aby nie byl mniejszy od 0,98 zageszczenia maksymalnego,
okres$lonego wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z OST D-05.01.03.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr szeécienny) whudowanego destruktu bitumicznego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektows, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- ew. wykonanie koryta nawierzchni,
- ew. wykonanie podbudowy lub warstwy odsaczajace;j.



Odbior tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena whbudowania 1 m3 destruktu bitumicznego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza,
- dostarczenie materiatow i sprzetu,
- wykonanie nawierzchni, wg wymagan dokumentacji projektowej, SST lub OST,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej.
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